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A informacao fornecida nestes documentos contém descrigdes de caracter geral e/ou técnico do
desempenho dos produtos aqui incluidos. A finalidade desta documentacao nao é substituir, nem
se destina a ser utilizada para a determinagao da adequabilidade ou fiabilidade destes produtos
para aplicagdes especificas do utilizador. E dever de tais utilizadores ou integradores efectuar a
analise de risco, avaliagéo e testes completos e adequados dos produtos quanto a sua aplicagao
ou utilizagado especifica relevante. A Schneider Electric ou qualquer das suas afiliadas ou
subsidiarias ndo sera responsavel ou responsabilizada pela utilizagédo indevida da informagéo
contida nestes documentos. Caso tenha quaisquer sugestdes para melhorias ou correcgdes ou se
tiver detectado erros nesta publicagéo, queira informar-nos do facto.

O utilizador concorda em nao reproduzir, para além a sua utilizagdo pessoal e nao comercial, todo
ou partes deste documento em qualquer suporte sem o consentimento por escrito da Schneider
Electric. O utilizador concorda ainda nao estabelecer ligagbes de hipertexto para este documento
e o seu conteudo. A Schneider Electric ndo concede quaisquer direitos ou licenga para a utilizagao
pessoal e ndo comercial deste manual ou do seu conteudo, excepto uma licenga ndo exclusiva
para consultar o documento "como esta", por sua conta e risco. Todos os outros direitos estao
reservados.

Todas as regulamentagdes de segurancga pertinentes, sejam estatais, regionais ou locais, devem
ser cumpridas na instalacéo e utilizagao deste produto. Por questdes de seguranga, e para
garantir a conformidade com os dados do sistema documentados, apenas o fabricante devera
efectuar reparagbes nos componentes.

Sempre que os dispositivos sejam utilizados para aplicagdes com requisitos de seguranga técnica,
deverédo seguir-se as instrugdes relevantes.

A nao utilizagdo de software da Schneider Electric ou software aprovado com os nossos produtos
de hardware, pode resultar em ferimentos, danos ou resultados incorrectos de operagao.

A nao observancia destas informagdes pode resultar em lesdes pessoais ou danos no
equipamento.

© 2018 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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InstrugOes de seguranga @

Informagdes Importantes

AVISO

Leia cuidadosamente estas instrugdes e observe o equipamento para se familiarizar com o
dispositivo antes de o tentar instalar, utilizar, colocar em funcionamento ou efectuar a
manutengado. As seguintes mensagens especiais podem surgir ao longo deste documento ou no
equipamento para o avisar de possiveis perigos ou para lhe chamar a atengao relativamente a
informacao que esclarega ou simplifique os procedimentos.

A existéncia deste simbolo em um roétulo de seguranga de “Perigo” ou “Atencao”
indica perigo de choque eletrico, que pode resultar em ferimentos, se as instrucdes
nao forem seguidas.

ferimentos pessoais. Obedeca a todas as mensagens de seguranca que acompanham o
simbolo para evitar possiveis ferimentos ou morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situagao perigosa que, se nao for evitada, resultara em morte ou
ferimentos graves.

2 Este é o simbolo de aviso de seguranga. E utilizado para o alertar quanto a possiveis

A ATENCAO

ATENGAO indica uma situagdo perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em morte ou
ferimentos graves.

| A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagao perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em
ferimentos leves ou moderados.

AVISO

AVISO é utilizado para abordar praticas nao relacionadas com lesbes corporais.

EIO0000001993 04/2018 9



NOTA

A instalacao, utilizagdo e manutengao do equipamento eléctrico devem ser efectuadas
exclusivamente por pessoal qualificado. A Schneider Electric ndo assume qualquer responsabi-
lidade pelas consequéncias resultantes da utilizagao deste material.

Uma pessoa qualificada possui aptidées e conhecimentos relacionados com o fabrico e o
funcionamento do equipamento eléctrico e a sua instalagéo e recebeu formagao de seguranca
para reconhecer e evitar os perigos envolvidos.

ANTES DE INICIAR

Nao utilize este produto em maquinarios que nao tenham uma protegéo efetiva no ponto de
operacao. A falta de protegéo efetiva no ponto de operagdo de uma maquina pode resultar em
ferimentos graves ao operador dessa maquina.

A ATENCAO
EQUIPAMENTO SEM PROTE(}AO

o Nao utilize este software e o equipamento de automagao relacionado em equipamentos que

nao tenham protegao no ponto de operacgao.
e N3&o toque no maquinario durante a operagéo.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Este equipamento de automagéo e o software relacionado s&o utilizados para controlar diversos
processos industriais. O tipo ou modelo de equipamento de automagao adequado para cada
aplicacao variara dependendo de fatores como a fungéo de controle necessaria, o grau de
protecao requerido, os métodos de produgao, condigbes diferentes, regulamentagdes
governamentais, etc. Em algumas aplicagdes, pode haver a necessidade de mais de um
processador, como no caso em que existe a necessidade de backup de redundancia.

Somente vocé, o usuario, o construtor da maquina ou o integrador, podem estar cientes de todas
as condigdes e fatores presentes durante a configuragéo, a operagao e a manutengao da maquina
e, portanto, podem determinar o equipamento de automagao e as segurangas e interbloqueios
relacionados que podem ser utilizados de modo apropriado. Ao selecionar o equipamento de
automacéo e controle e o software relacionado para um aplicativo especifico, deve-se consultar
as normas e regulamentos aplicaveis locais e nacionais. O National Safety Council's Accident
Prevention Manual (nacionalmente reconhecido nos Estados Unidos) também fornece muitas
informacdes uteis.

Em algumas aplicagbes, como maquinario para embalagens, sera obrigatério fornecer protegéo
adicional ao operador, como no ponto de operagdo. Isso ocorre porque, se as maos ou outras
partes do corpo tiverem liberdade para entrar em pontos de pingamento ou outras areas
perigosas, ferimentos sérios podem ocorrer. Os produtos de software por si sé ndo podem
proteger o operador de ferimentos. Por essa razao, o software ndo pode substituir ou tomar o lugar
de uma protegao no ponto de operagao.

10
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Certifique-se de que a seguranga e interbloqueios mecénicos/elétricos apropriados relacionados
a protegao do ponto de operagdo sejam instalados e estejam operacionais antes de colocar o
equipamento em funcionamento. Todos os interbloqueios e a seguranca relacionados a protegéo
do ponto de operagado devem ser coordenados com o equipamento de automacgao e a
programacéao do software relacionados.

NOTA: A coordenagao da seguranga e dos interbloqueios mecanicos/elétricos para a protegdo do
ponto de operacgéao ficam fora do escopo da Biblioteca de blocos de fungdes, do Guia do usuario
do sistema ou de outra implementagao citada nesta documentagao.

INICIALIZACAO E TESTE
Antes de usar o controle elétrico e o equipamento de automagao para operagao regular apds a
instalagéo, deve-se testar a inicializagdo do sistema por pessoal qualificado para verificar a
operacéo correta do equipamento. E importante que os preparativos para tal verificagado sejam
feitos e que haja tempo suficiente para realizar um teste completo e satisfatorio.

A ATENCAO

RISCOS DA OPERAGAO DO EQUIPAMENTO

e Verifique se todos os procedimentos de instalagao e inicializagdo foram concluidos.

e Antes de executar os testes operacionais, remova todos os blocos ou meios de retencao
temporaria usados no envio de todos os dispositivos do componente.

e Remova ferramentas, medidores e residuos do equipamento.

A nao observancia destas instru¢ées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Execute todos os testes de inicializagdo recomendados na documentagéo do equipamento.
Armazene toda a documentagao do equipamento para consulta futura.

Os testes de software devem ser executados tanto em ambientes simulados como reais.

Verifique se o sistema completo esta sem curtos-circuitos e aterramentos temporarios que nao
estejam instalados de acordo com as regulamentacdes locais (por exemplo, de acordo com o
National Electrical Code, dos EUA). Se houver a necessidade de executar o teste de tensado de
alto potencial, siga as recomendacgdes da documentagdo do equipamento para evitar danos
acidentais ao equipamento.

Antes de ligar o equipamento:

o Remova ferramentas, medidores e residuos do equipamento.

e Feche a porta do compartimento do equipamento.

o Remova todos os aterramentos temporarios das linhas de alimentagao de entrada.
e Execute todos os testes de inicializagdo recomendados pelo fabricante.
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OPERAGAO E AJUSTES

As precaugoes a seguir sao da NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995 (a versdo em inglés

prevalece):

e Independentemente do cuidado exercido no projeto e na fabricagdo de equipamentos ou na
selecdo e classificagdo dos componentes, existem riscos que podem ser encontrados se tal
equipamento for operado de forma inadequada.

e Algumas vezes é possivel desajustar o equipamento, produzindo uma operagéo insatisfatoria
ou sem seguranga. Sempre utilize as instrugdes do fabricante como um guia para ajustes
funcionais. Os funcionarios que tiverem acesso a esses ajustes devem estar familiarizados com
as instrugdes do fabricante do equipamento e com o maquinario usado com o equipamento
elétrico.

e O operador devera ter acesso somente os ajustes operacionais que ele precise executar. O
acesso a outros controles deve ser restrito a fim de evitar alteragdes ndo autorizadas nas
caracteristicas operacionais.

12
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Acerca deste manual @

Apresentagéo

Objectivo do documento
Este manual descreve como usar o sistema XPSMCM- Controlador de seguranga modular.

O sistema XPSMCM?- Controlador de seguranga modular consiste de uma unidade de controlador
XPSMCMCP0802-, que pode ser configurada usando o software SoSafe Configurable. Os
modulos de entrada e saida de expansao podem ser conectados ao XPSMCMCP0802-
Controlador de seguranga modular.

Schneider Electric ndo se responsabiliza por solu¢gdes adotadas por vocé ou qualquer cliente a
respeito de circuitos, diagramas elétricos e os parametros de configuragédo escolhidos do
aplicativo. Os circuitos e diagramas elétricos implementados e a escolha dos valores do parametro
de configuragao do sistema, incluindo aqueles do XPSMCMCP0802-, estdo totalmente sob seu
controle e responsabilidade.

Ambito de aplicagdo
As caracteristicas técnicas dos dispositivos descritos neste documento estdo também indicadas
online. Para acessar estas informagées online:

Passo

Acéo

1

Visite a pagina inicial da Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2

Na caixa Search, insira a referéncia de um produto ou o nome de uma gama de produtos.
® Na3o inclua espacos em branco na referéncia ou linha de produtos.
® Para obter informagdes em médulos semelhantes agrupados, use asteriscos ()

Se vocé inserir uma referéncia, acesse os resultados de pesquisa dasProduct Datasheets e
clique na referéncia que for de seu interesse.

Se tiver introduzido o nome de um produto, va para os resultados da pesquisa de Product
Ranges e clique na gama de produtos que |he interessa.

Se for apresentada mais do que uma referéncia nos resultados de pesquisa de Products, clique
na referéncia que for de seu interesse.

Dependendo do tamanho de sua tela, vocé pode precisar rolar para baixo, para ver a ficha de
informagoes.

Para guardar ou imprimir uma ficha de dados como ficheiro .pdf, clique em Download XXX
product datasheet.

EIO0000001993 04/2018
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As caracteristicas que sdo apresentadas neste manual devem ser as mesmas que as
caracteristicas apresentadas online. De acordo com a nossa politica de melhoria constante,
podemos rever periodicamente os conteudos para melhorar a clareza e a exatiddo. Se vocé
encontrar uma diferencga entre o manual e as informagdes online, use as informagdes online como
referéncia.

Informagao relacionada com o produto

O XPSMCM- foi projetado nos niveis de integridade de segurancga a seguir: SIL 3 de acordo com
EN/IEC 61508, SiLcl 3 de acordo com EN/IEC 62061, PL e categoria 4 de acordo com

EN ISO 13849-1 de acordo com as normas aplicaveis. No entanto, os SIL e PL definitivos do
aplicativo depende do nimero de componentes relacionados com seguranga, seus parametros, e
as conexoes realizadas, de acordo com a analise de risco.

O modulo deve ser configurado de acordo com o risco especifico do aplicativo e todas normas
aplicaveis.

Prestar especial atengdo em relagao a conformidade com quaisquer informagdes de seguranga,
diferentes requisitos elétricos, e padroes normativos que se aplicariam a sua adaptagéo.

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

Execute uma analise de risco aprofundada para determinar o nivel de integridade de seguranca
apropriado para seu aplicativo especifico, com base em todas normas aplicaveis.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

NOTA: A configuragdo do médulo é a Unica responsabilidade do instalador ou usuario.

Tecnologia derivada de padroes

Os termos técnicos, terminologia, simbolos e descrigdes correspondentes neste manual ou que
aparegam nos proprios produtos sdo geralmente derivados dos termos ou defini¢des dos padrdes
internacionais.

Na area de sistemas de seguranca funcional, drives e automacgéao geral podem incluir, mas ndo se
limitam a, termos como seguranga, fungdo de seguranga, estado de seguranga, falha, redefinicao
de falha, defeifo, falha, erro, mensagem de erro, perigoso, etc.

Entre outros, estéo incluidos estes padrées:

Padréo Descri¢éo
EN 61131-2:2007 Controladores programaveis, parte 2: Requisitos e testes do equipamento.
1ISO 13849-1:2008 Seguranc¢a do maquinario: Partes relativas a seguranga dos sistemas de
controle.
Principios gerais de design.
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Padrdo Descri¢édo

EN 61496-1:2013 Seguranca do maquinario: Equipamento protetor eletrosensivel.
Parte 1: Requisitos gerais e testes.

1ISO 12100:2010 Seguranga do maquinario - Principios gerais de design - Avaliagao de risco e
redugéo de riscos

EN 60204-1:2006 Seguranca do maquinario - Equipamentos elétricos de maquinas - Parte 1:
Regras gerais

EN 1088:2008 Seguranga do maquinario - Dispositivos de interbloqueio associados as

1ISO 14119:2013 protegdes - Principios gerais de design e selegéo

1ISO 13850:2006 Seguranca do maquinario - Parada de emergéncia - Principios de design

EN/IEC 62061:2005 Seguranga do maquinario - Seguranga funcional de sistemas de controle

elétricos, eletrbnicos e eletrOnicos programaveis relacionados com seguranca

IEC 61508-1:2010 Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletronicos/eletronicos
programaveis relacionados com seguranga: Requisitos gerais.

IEC 61508-2:2010 Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletronicos/eletronicos
programaveis relacionados com seguranga: Requisitos para sistemas
elétricos/eletronicos/eletrénicos programaveis relacionados com seguranga.

IEC 61508-3:2010 Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletronicos
programaveis relacionados com seguranga: Requisitos de software.

IEC 61784-3:2008 Comunicagao de dados digitais para medigao e controle: Barramentos de
campo de seguranga funcional.

2006/42/EC Diretiva de maquinario

2014/30/EU Diretiva de compatibilidade eletromagnética

2014/35/EU Diretiva de baixa tensao

Adicionalmente, os termos usados no presente documento pode ser tangencialmente usado, ja
que derivam de outros padrdes, como:

Padrao Descricdo

Série IEC 60034 Alternando maquinas elétricas

Seérie IEC 61800 Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel

Série IEC 61158 Comunicagbes de dados digitais para medigéo e controle - Barramento de
campo para utilizagdo em sistemas de controle industriais

Finalmente, o termo zona de operaggo pode ser usado em conjunto com a descrigao de perigos
especificos e esta assim definido para uma zona perigosa ou zona de perigo na Diretiva de
maquinario (2006/42/EC) e /SO 12100:2010.

NOTA: Os padroes mencionados acima podem ou nao aplicar-se aos produtos especificos
citados na presente documentagéo. Para mais informacgdes a respeito dos padrdes individuais
aplicaveis aos produtos aqui descritos, consulte as tabelas de caracteristicas para as referéncias
destes produtos.
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Parte |

Informacgdes comuns sobre o hardware

Contelido desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
1 Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular 19
2 Dados técnicos 33
3 Requisitos elétricos do 37
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Capitulo 1

Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Informagdes de seguranga em XPSMCMx Controlador de seguranga modular 20
Sistema do controlador de seguranga modular 24
Escopo de fornecimento 28
Declaragoes 29
China RoHS 31
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Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Informagdes de seguranga em XPSMCMx Controlador de seguranga modular

Informagdes relacionadas com seguranga

A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

e Nao instale, opere, ou mantenha esse equipamento a menos que vocé seja um eletricista
profissional treinado e qualificado para realizar essas atividades.

e [nstale e use esse equipamento somente em localizagdes conhecidas por serem nao
perigosas.

e Nao use o equipamento descrito aqui para alimentar drives ou contactores externos.

o Use a mesma alimentagao de terra (0 Vdc) para alimentar todos moédulos da familia
Controlador de seguranga modular.

e Desconecte toda a energia de todos os equipamentos, incluindo os dispositivos de entrada,
contactores e drives conectados antes de remover qualquer cobertura ou porta, ou de instalar
ou remover qualquer acessorio, hardware, cabos ou fios.

e Se drives ou contactores conectados conterem energia estocada, permitir tempo suficiente
apos a remogao da energia para a energia estocada para descarga de acordo com as
instrucdes para esses drives e contactores.

o Use sempre equipamento de verificagao de tensdo com classificagdo nominal adequada para
confirmar se a alimentagao foi removida.

e Evite tocar em terminais com a mao ou ferramentas até a poténcia ter sido confirmada como
removida.

e Siga todas as regulagdes e normas de seguranga elétrica (por exemplo, bloqueio/etiqueta,
aterramento por fase, barreiras) para reduzir a probabilidade de contacto com tensdes
perigosas na area de trabalho.

e Remova bloqueios, etiquetas, barreiras, tiras de terra temporarias, e substitua todas
coberturas, portas, acessorios, hardware, cabos, e fios e confirma que uma conexao de terra
apropriada existe antes de reaplicar energia a unidade.

e Complete testes de hardware rigorosos e comissionamento de sistema para verificar se
tensdes de linha n&o estao presentes nos circuitos de controle antes de usar seu hardware
operacionalmente.

o Use somente a tensdo especificada ao operar este equipamento e qualquer produto
associado.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.
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Informagdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

A PERIGO

PERDA DA FUNGAO DE SEGURANGA DESIGNADA

e Instale o sistema XPSMCM- Controlador de seguranga modular em um invélucro com um
grau de protecéo de, pelo menos, IP 54.

e Use sempre um fornecimento de energia isolado (PELV) para ajudar a prevenir a aplicagéo
de tensdes de linha para controlar circuitos no caso de curto-circuitos.

A nao observancia destas instrugtes resultara em morte, ou ferimentos graves.

NOTA: A fungao relacionada com seguranga pode ser comprometida se esse médulo nao for
usado para a finalidade pretendida e segundo as instrugdes no presente documento. Esse médulo
deve ser somente usado como equipamento relacionado com seguranga em maquinas projetadas
para proteger pessoas, material e instalagées.

A PERIGO

POTENCIAL DE EXPLOSAO OU FUNCIONAMENTO INDESEJADO DO EQUIPAMENTO

e Instale e use o Controlador de seguranga modular somente em locais nao perigosos.
e Nao use o sistema do Controlador de seguranga modular para sistemas de suporte de vida.

A ndo observancia destas instrucdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

NOTA: A observagao dos limites de operagao e ciclos de trabalho sdo especialmente importantes
para equipamento projetado para executar uma fungao relacionada com seguranga. Se esse
modulo tiver sido submetido a esforco elétrico, mecanico, ou ambiental em excesso de seus
limites indicados, nao o utilize.

A ATENCAO
OPERAQAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e Nao exceda nenhum dos limites de operacao classificados para o equipamento especificado
neste documento.

e Pare imediatamente de usar e substitua qualquer equipamento que tenha sido, ou que possa
ter sido, submetido a condigdes que excedem os limites de operagdo nominais.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

N&o ha componentes utilizaveis pelo usuario no Controlador de seguranga modular e nos médulos
de expansdo. Produtos inoperaveis precisam ser substituidos por produtos novos com as mesmas
referéncias.
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Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

A ATENCAO

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

e Nao abra o compartimento ou tente fazer a manutengao de nenhuma outra forma nos
produtos relacionados a seguranca.

e Devolva imediatamente qualquer produto que esteja danificado ou defeituoso para o local de
compra.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Responsabilidades do usuario

A informacgao fornecida nesta documentagéo contém descricbes gerais e/ou carateristicas
técnicas do desempenho dos produtos aqui contidos. Esta documentagao nao tem a finalidade de
ser um substituto nem deve ser utilizada para determinar a adequagéao ou confiabilidade destes
produtos para aplicagdes especificas de usuarios. E dever de tais usuarios, fabricantes de
maquinas ou integradores de sistema efetuarem a analise de risco, avaliagéo e testes completos
e adequados dos produtos quanto a sua aplicagdo ou utilizagdo especifica relevante.

A Schneider Electric e suas afiliadas ou filiais ndo assumem a responsabilidade pela ma utilizagao
da informagao aqui contida. Se vocé tiver quaisquer sugestdes para melhorias ou corregdes ou se
tiver encontrado discrepéancias nesta publicagao, entre em contato com a Schneider Electric.
Todas as regulamentacdes de segurancga pertinentes, devem ser cumpridas na instalagao e
utilizagao deste produto. Por motivos de seguranga e a fim de auxiliar a observancia dos dados
de sistema documentados, apenas o fabricante deve realizar a reparagdo dos componentes.

Pessoal qualificado

A instalacao, utilizagdo e manutencgéo do equipamento eléctrico devem ser efectuadas
exclusivamente por pessoal qualificado. Uma pessoa qualificada possui aptiddes e
conhecimentos relacionados com o fabrico e o funcionamento desse equipamento eléctrico e a
sua instalagéo e recebeu formagéo de seguranga para reconhecer e evitar os perigos envolvidos.
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Informagdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Controlador de seguran¢a modular

Valor de seguranca centrais Valor Padréao

Probabilidade de uma falha perigosa por hora (PFHd) Consulte as IEC 61508
caracteristicas
especificas do médulo.

Safety Integrity Level (SIL) 3
Hardware Fault Tolerance (HFT) 1 (tipo B)
“Estado seguro” ! definido Todas as saidas
desligadas
Safety Integrity Level claim limit (SlLcl) 3 IEC 62061
Tipo 4 EN 61496-1
Performance Level (PL)? e EN ISO 13849-1
Diagnostic Coverage,yg Alto
Mean Time to Dangerous Failure (MTTFd) 2500 anos com a

arquitetura de
Categoria 4, caso

contrario 100 anos®

Categoria? 4

Vida util maxima 20 anos

1 Os médulos Controlador de seguranga modular e de expansao estao no estado seguro definido quando

suas saidas estéo desligadas. Para sair da condigéo de estado protegido definido, € necessaria uma
combinagéao de entradas de hardware.
2 O nivel de desempenho (PL) EN ISO 13849-1 e a categoria de seguranga (Cat) de do sistema completo
depende de muitos fatores, incluindo os médulos selecionados, as praticas de fiagéo, o ambiente fisico
e a aplicagao.
Se os moédulos de expansao forem adicionados a configuragéo, o MTTFd do sistema completo € afetado,
consulte o Relatério do Projeto SoSafe Configurable.

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e Vocé deve executar uma avaliagao do risco de acordo com EN ISO 14121-1.
e Valide todo o sistema/maquina de acordo com o nivel de performance requerido e avaliagao
de risco.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Sao necessarios intervalos de teste regulares, como definido por IEC 61508. Observe os ciclos de
teste necessarios de acordo com sua aplicagéo.
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Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Sistema do controlador de seguranga modular

Apresentagao

A oferta de seguranca funcional do XPSMCM?- consiste de um XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguranga modular, que pode ser configurado usando o software (ver pagina 195)

SoSafe Configurable. O controlador (ver pdgina 50) tem oito entradas relacionadas a seguranga
e duas saidas relacionadas a seguranga em estado solido de canal duplo independente. Os
moédulos de entrada e saida de expanséo podem ser conectados ao controlador
XPSMCMCP0802- através do barramento de expanséo do plano de fundo (ver pdgina 186).
Juntas, essas referéncias formam a base estrutural de um sistema de seguranca funcional.

O sistema consiste de um controlador XPSMCMCP0802- e pode incluir varias expansoes
eletronicas até um maximo de 14, e ndo mais que quatro modulos de E/S da mesma referéncia.
O ndmero de modulos de rele externos XPSMCMER0002+ e XPSMCMERO0004+ que podem ser
instalados é limitado pelo niumero de saidas OSSD e saidas dos status do sistema.

Com 14 expansoes, o sistema suporta até 128 entradas, 16 saidas relacionadas a seguranga de
canal duplo e 32 saidas de status. O controlador e seus médulos de expansdo comunicam-se
através de 5 vias barramento de expansao do plano de fundo fisicamente arranjadas na parte
traseira do controlador e dos mddulos de expansao. No entanto, se o bloco de fungéo Net wor k
for usado dentro da configuragdo, um numero maximo de nove modulos de expanséo podera ser
usado com um controlador.

Além disso, oito entradas de barramento de campo e 16 sondas de barramento de campo podem
ser usadas para comandos nao relacionados a seguranga através da adigao de médulos de
expansao de barramento de campo.

O software SoSafe Configurable permite que vocé crie configuragdes simples e complexas com a
mistura de fungdes e logica relacionadas a seguranga; como a combinagao da fungdo de
paralisagao com temporizadores ou contadores.

A configuragao criada no PC ¢ enviada ao controlador XPSMCMCP0802- através de um

USB (PC) a um cabo (controlador). Mini B-USB O arquivo reside no controlador
XPSMCMCP0802+ e também pode ser salvo no cartdo de memaria opcional acessoério

(ver pagina 183) do XPSMCMMEQO000. A configuragao pode ser, portanto, rapidamente copiada
para outra unidade controladora do XPSMCMCP0802-.

O Controlador de seguranga modular pode monitorar os seguintes sensores e comandos
relacionados a seguranca:

e Sensores optoeletronicos (cortinas de luz de seguranga, scanners, células de fotocélulas de
seguranga)

Interruptores mecanicos

Tapetes de segurancga

Paradas de emergéncia

Controles de duas maos

Habilitar dispositivos

Comutadores magnéticos

24
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Informagdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

e Comutadores de proximidade
e Codificadores

Médulos de comando
Os seguintes modulos de comando estéo disponiveis:

Médulo de comando | Tipo Descricdo

XPSMCMCP0802+ | CP0802 e Oito entradas relacionadas a seguranga

(ver pagina 50) ® 2 saidas relacionadas a seguranga em estado solido de canal duplo
XPSMCMCP0802+-G (Output Signal Switching Device, OSSD).

(ver pagina 50)

Médulos de expanséao de E/S

Os seguintes modulos de expansao de entrada e saida estao disponiveis:

Médulo de expansado | Tipo Descri¢éo

de entrada e saida

XPSMCMMX0802+ MX0802 o Oito entradas relacionadas a seguranga

(ver pdgina 63) e Duas saidas relacionada a seguranca em estado sélido de canal duplo
(Dispositivo de comunicagéao do sinal de saida, OSSD).

XPSMCMDI0800- DI08 o Oito entradas relacionadas a seguranga

Médulo o Com este mddulo, o nimero de entradas no sistema pode ser aumentado

(ver pagina 73) para permitir que mais dispositivos externos sejam conectados.

XPSMCMDI1600-+ DI16 ® 16 entradas relacionadas a segurancga

Médulo o Com este modulo, o nimero de entradas no sistema pode ser aumentado

(ver pagina 80) para permitir que mais dispositivos externos sejam conectados.

XPSMCMDI1200MT- | DI12M e Modulo especifico para conectar tapetes de segurancga.

Médulo o Oferece oito saidas de teste para monitoragdo de controle de linha.

(ver pagina 87) e Com este modulo, o nimero de entradas no sistema pode ser aumentado
para permitir que mais dispositivos externos sejam conectados.

XPSMCMDOO0002+ D002 Dois pares de saida relacionadas a seguranga em estado soélido de canal

Maédulo duplo para conexao a contactores ou unidades.

(ver pagina 94)

XPSMCMDOO0004+ DO04 Quatro pares de saida relacionadas a seguranga em estado sélido de canal

Médulo duplo para conexao a contactores ou unidades.

(ver pagina 103)

XPSMCMERO0002¢ ERO02 ® Modulo de 2 saidas de relé relacionadas a seguranga de contatos guiados

Médulo (2 NO +1 NC) sem ligagdo em segundo plano.

(ver pagina 112)

® O mddulo XPSMCMERO0002+ néo esta conectado ao barramento de
expanséo do plano de fundo.
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Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Médulo de expansado | Tipo Descri¢éo

de entrada e saida

XPSMCMERO0004+ ER04 ® Modulo de 4 saidas de relé relacionadas a seguranga de contatos guiados

Médulo (2x 2 NO +1 NC) sem ligagdo em segundo plano.

(ver pagina 120) ® O modulo XPSMCMERO0004+ ndo esta conectado ao barramento de
expanséao do plano de fundo.

XPSMCMROO0004- R04 ® Modulo de 4 saidas de relé relacionadas a seguranga de contatos guiados

Modulo (4x 2 NO) sem ligagdo em segundo plano.

(ver pagina 139) ® Modulo de expansao com quatro saidas de relé independentes
relacionadas a seguranga e as quatro entradas correspondentes para os
contatos de comentario externo (EDM).

e O relé pode ser configurado de acordo com as arquiteturas de Categoria
1,2e4.

XPSMCMROO0004DA | RO4DA o Méddulo de 4 saidas de relé relacionadas a seguranga de contatos guiados

» Médulo (4x 2 NO) sem ligagdo em segundo plano.

(ver pagina 149) ® Modulo de expansdo com quatro saidas de relé independentes
relacionadas a seguranga e as quatro entradas correspondentes para os
contatos de comentario externo (EDM).

® O relé pode ser configurado de acordo com as arquiteturas de Categoria
1,2e4.
o Contém 8 saidas dos status ndo relacionados a segurancga.

XPSMCMEN?- e PROX ® Modulos para velocidade de monitoragdo por sensores de proximidade e

Médulo e EO1THT dependendo da referéncia, codificadores de seguranga com interface

(ver pagina 128) e E01SC SinCos, HTL ou TTL.

e EO1TT ® Asunidades de expansdao XPSMCMEN- podem ser usadas para controlar
o EO2HT o seguinte (até PLe):

e E02SC O Velocidade zero, velocidade maxima, intervalo de velocidade;

e EO02TT O Diregéo de movimento, rotagéo/translagéo

Até quatro limites de velocidade podem ser definidos para cada saida
légica (eixo).

Cada unidade incorpora duas saidas l6gicas que podem ser configuradas
usando o software SoSafe Configurable e portanto é capaz de controlar
até dois eixos independentes.
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Informagdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Moédulos de comunicagao

Os seguintes modulos de comunicagao estéo disponiveis:

Madulo de Tipo Descrigao
comunicagéo
XPSMCMCOO0000S- | SCOM1, ® As unidades XPSMCMCO0000S1 e XPSMCMCOO0000S2 sao usadas
Médulo SCOM2 para criar ilhas de seguranga funcional remotas entre o controlador e os
(ver pagina 159) moddulos de expansao de E/S a distancia (< 50 m/164 pés) entre ilhas e
até seis ilhas.
® Dois médulos de expansdo XPSMCMCO0000S1 ou XPSMCMCO0000S2
podem ser conectados usando um cabo (ver pagina 187) RS-485
blindado.
XPSMCMCOO0000- | USB, EIP, Os modulos de expansao de barramento de campo permitem a conexao com
Médulo MTP, MBS, os sistemas de barramento de campo industrial mais comuns para
(ver pagina 166) CAN, PDP, diagnoéstico de transmissao de dados.
ECT

Acessorios

Os seguintes acessorios estdo disponiveis:

Acessorios Tipo Descrigao
TCSXCNAMUM3P Cabo de Cabo para configurar o controlador XPSMCMCP0802+ e os médulos de
(ver pagina 182) configuragdo | comunicagao do barramento de campo

USB/Mini B-

usSB
XPSMCMMEOQ000 Cartéo de O cartdo de memodria pode ser instalado no Controlador de seguranca
(ver pagina 183) memoria modular e é usado para salvar/restaurar a configuragao de

hardware/software

XPSMCMCNO000SG
(ver pagina 186)

Conector de
expanséao do
plano de fundo

O conector permite que vocé adicione médulos de entrada/saida de
expansao e de comunicagdo ao XPSMCMe Controlador de seguranga
modular. O Controlador de seguranga modular requer um conetor
XPSMCMCNOOO0SG; os médulos de expansao sao fornecidos com o
conetor.

TSXSCMCNQ-+
(ver pagina 187)

Cabos RS485

Cabos blindados com interface em série RS485 sédo usados entre os médulos
de comunicagdes de expansédo de barramento para criar ilhas
descentralizadas relacionadas a seguranga. O cabo esta disponivel em
comprimentos de 10 m (32,81 pés), 25 m (82,02 pés) e 50 m (164,04 pés).

TSXESPPMee.
(ver pdgina 188)
TSXESPP3ee
(ver pdgina 191)

Cabos
divisores de
codificador

Um cabo divisor de codificador é usado para dividir o sinal de comentarios do
codificador do motor. Em seguida, um sinal é direcionado para o drive e outro
sinal para o moédulo de monitoramento de velocidade relacionado a
segurancga. Os cabos estao disponiveis em comprimentos de 1 m (3,28 pés),
3 m (9,84 pés), e 5 m (16,4 pés).
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Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

Escopo de fornecimento

Visdo geral

Cada controlador € fornecido com:

e Folha de instrugbes de varios idiomas

e O conector de plano de fundo XPSMCMCNO0OOSG (com somente XPSMCMCP0802*BC*; os
controladores com uma referéncia sem “BC” sao providenciados sem um conector de plano de
fundo para uso autbnomo)

e Os controladores cujo nimero de referéncia tém um sufixo “G” sdo fornecidos com blocos
terminais com mola, os outros controladores com blocos terminais com parafuso

Cada modulo de expansao, incluindo médulos de barramento de campo e especificos, € fornecido

com:

e Folha de instrugbes de varios idiomas

e Conector XPSMCMCNO0000GS de plano de fundo (exceto para XPSMCMERO0002+ e
XPSMCMERO0004- porque eles nao estao conectados com o barramento de expanséao do plano
de fundo)

e Os mddulos cujo numero de referéncia tém um sufixo “G” sdo fornecidos com blocos terminais

com mola, os outros moédulos com blocos terminais com parafuso

NOTA: Para cada controlador, deve solicitar os seguintes itens separadamente:

e TCSXCNAMUMS3P: USB/Mini B-USB cabo de configuracao (ver pdgina 152)

e XPSMCMMEOQO000: Cartdo de memoria (ver pagina 183)

o XPSMCMCNOOOOSG: Conector de expanséao do plano de fundo (ver pdgina 186) (exceto para
os controladores XPSMCMCP0802*BC*)
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Declaragbes

Declaragéo de conformidade EC

C€

NOS:

DECLARAGCAO DE CONFORMIDADE EC
Céopia do documento n.": EAV3138101.00
{Traduzido do idicma original)

Electric GmbH / 1 a7828,

de

que o

TIPO DE PRODUTO:
MODELOS:

NUMERO DE SERIE:

DATA DE FABRICAGAO:
@sld em conformidade com lodos os isitos de G i oS Nas i dirativas.

MARCA REGISTRADA: SCHNEIDER ELECTRIC

Controlador de seguranga modular

XPSMCMCO00005 1=, XPSMCMCO000052», XPSMCMCPOB02«, XPSMCMDIOB00=,
XPSMCMDI1200MTs, XPSMCMDI1600, XPSMCMDO0002e, XPSMCMDO0004>,
XPSMCMENO100HT=, XPSMCMENO100SCe, XPSMCMENQ100T T+, XPSMCMENOZ200HTs,
XPSMCMENO200SCe, XPSMCMEND200TT=, XPSMCMERQ002+, XPSMCMERDO04",
XPSMCMMX0802=, XPSMCMRO0004DA, XPSMCMROO004=, XPSMCMEND200=,
XPSMCMMENODD

YYXXZZZZ (YY:de 10 a 99, XX: de 01 a 53, ZZZZ: de 0001 a 9999)
ltar a sinalizacfio do d o

Algm disso, esta em
DIRETIVA:

com as i normas
|NDHMA HARMONIZADA:

DIRETIVA 2006/42/CE DO

PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO

de 17 de maio de 2008, relativa 4s maquinas e que altera a Diretiva 35M16/CE
(reformulagio)

EN 62061:2005
EN 150 13849-1:2008
EN 51496-1:2013

DIRETIVA 2004/108/CE DO

PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO (CEM)

de 15 de dezembro de 2004, relativa & aproximagdo das legislages dos
r - .

Estadas i

EN B51131-2:2007

& que revoga a
Diretiva B3338/CEE
DIRETIVA 2011/65/CE DO EN 50581:2012
PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO (RoHS)
de 8 de junho de 2011 relativa a restricio do uso de determinadas

L am elélricos a

E imp que To de seg ca esteja sufeito & correla i ¢ ¢d0 8 uso em idade com o fim & que se destina,
com os & normas aplica com as ir coes do e com as regras do oficlo aceilas.
Nome e morada da pessoa autorizada a compilar o arquive técnico:
Michael izer / i Electric A GmbH / ¥ 97828,

Primeiro ano da marcagdo CE: 2014

Marktheidenfeld, Germany

1 de dezembro de 2014 Gestor de

i.A. Michael Schweizer
i de

poes de maqui

A Declaragio de Conformidade GE original esta disponivel no nosso site: www._schneider-electric.com
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c E DECLARAQED DE CONFORMIDADE EC
Copia do documento n.® NHA3417601.00
(Traduzido do idioma original)

NOS: Schneider Electric A ion GmbH / Sch 1/ Mar 97828,
que o de
MARCA REGISTRADA: SCHNEIDER ELECTRIC
TIPO DE PRODUTO: Controlador de seguranga modular — Madulos de comunicagio, Acessdrios

XPSMCMCOO000PB=, XPSMCMCOO000UB-,
XPSMCMCNOODOSG, TSXSCMCNee, TSXESPPMues, TSXESPP3se

MODELOS: XPSMCMCO0000C0s, XPSMCMCOO00000Ne, XPSMCMCOO000ECe, XPSMCMCOC000E,
XPSMCMCOD000ER2e, XPSMCMCOO000EM=, XPSMCMCOO0000EPs, XPSMCMCO0D000MB-

Primeiro ano da marcagio CE: 2014

Marktheidenfeld, Germany LA, Michael Schweizer
1 de dezembro de 2014 Gestor de cerfil de de

A Declaragio de Conformidade CE original esta disponivel no nosso site: www.schneider-electric.com

NUMERO DE SERIE: YYAXZZZZ (¥Y: de 10 a 99, XX: de 01 a 53, ZZZZ: de 0001 a 9990)
DATA DE FABRICAGAO: a sinalizagao do dispositi
estd em conformidade com lodos os requisitos de proleg it ilas nas i diretivas,
Aldm disso, estd em dig COm as segu nomas paias b d:
DIRETIVA: NORMA HARMONIZADA:
DIRETIVA 2004/108/CE DO EN 61131-2:2007
PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO (CEM)
de 15 de dezembro de 2004, relativa & aproximacio das legislagdes dos
g s Y ek ca & que
revoga a Diretiva B/336/CEE
DIRETIVA 2011/65/CE DO EN 50581:2012
PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO (RoHS)
de 8 de junho de 2011 relativa & iAo do uso de i A

i em equi elélricos & i
Eir que o de esleja sujeito 4 correta i e uso em conf com o fim a que se destina,
com os & normas apik i5, COM as i do & com as regras do oficio aceitas.
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Informacgdes gerais sobre o Controlador de seguranga modular

China RoHS

Declaragéo relacionada a restrigdo de substancias perigosas (RoHS)

The data shown in this spreadsheet are related to the following version of the China RoHS 2.0:
Administrative Measures for the Restriction of Hazardous Substances in Electric Appliances and
Electronic Products® released January 21st 2016.

— 1i ¥4 - Hazardous Substances
i i & [ At | BREE | SRR
(Pb) (Hg) (Cd) (Cr (V1) (PBB) (PBDE)
&R
Motsl parte X (o] o] (o] (o] o]
) ST
Plastic parts 9 o 9 o - o
LIS
Electronic X 2 » 9 L a
fig s
Condicia o) (o] o) o) o) o
SRR LIRS 1
Cables & cabling o o o o o o
accessories
A Feds R SUM11364 ke g,
O: FREH EWBEZSMNA SRS S BIYE GBT 26572 MM EZRELTF.
X: FREHEMHEOEZSFAE-DBEE RS BB GB/T 26572 MM EER.
This table is made according to SJ/T 11364,
O: indicates that the concentration of hazardous substance in all of the homogeneous materials for this
part is below the limit as stipulated in GB/T 26572.
X: indicates that concentration of hazardous substance in at least one of the homogeneous materials
used for this part is above the limit as stipulated in GB/T 26572
Table 1
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Capitulo 2

Dados técnicos

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Caracteristicas gerais do sistema 34
Dimensdes mecanicas 36
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Dados técnicos

Caracteristicas gerais do sistema

Caracteristicas gerais

Caracteristicas gerais

Tensao nominal

24 Vdc * 20 % (alimentagéo PELV)

Poténcia dissipada

Maximo de 3 W

Categoria de sobretensao

Temperatura ambiente de funcionamento

-10...+55 °C (14...131 °F)

Temperatura de armazenamento

-20...+85 °C (-4...185 °F)

Umidade relativa 10...95%
Altitude maxima de operagao 2000 m (6562 pés)
Grau de polui¢éao 2

Resisténcia a vibragéo (IEC/EN 61496-1)

+/- 3,5 mm (0,138 pol) 5...8,4 Hz
19(8,4...150 Hz)

Resisténcia ao choque (IEC/EN 61496-1)

15 g (11 ms metade-seno)

Categoria EMC

Zona B

34
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Dados técnicos

Caracteristicas gerais

Tempo de resposta (ms)

O tempo de resposta depende dos

parametros a seguir:

® Numero de médulos de expansao
instalados

o Numero de operadores

® Numero de saidas OSSD

® Saidas dos status

Para saber o tempo de resposta, consulte o
tempo calculado pelo software

SoSafe Configurable (consulte o relatorio do
projeto).

Tinput fiter = tempo de filtragem regulado no
projeto para as entradas. Para maiores
informagoes, consulte as Fungdes de
entrada (ver pagina 282).

Controlador 10,6..12,6 | + Tinput_sitter
Controlador + 1 mddulo de expans&o | 11,8..26,5 | + Tinput filter
Controlador + 2 médulos de expanséao | 12,8...28,7 * Tinput filter
Controlador + 3 médulos de expanséo | 13,9...30,8 + T|nput_ﬁ|ter
Controlador + 4 médulos de expanséo | 15...33 *+ Tinput_filter
Controlador + 5 médulos de expanséo | 16...35 * Tinput filter
Controlador + 6 médulos de expanséo | 17...37,3 + T|nput_ﬁ|ter
Controlador + 7 mddulos de expanséo | 18,2..39,5 | + Tinput filter
Controlador + 8 mddulos de expanséo | 19,3..41,7 | + Tinpyt filter
Controlador + 9 médulos de expanséao | 20,4...43,8 + T,npuumer
Controlador + 10 médulos de 21,5...46 * Tinput_filter
expanséo

Controlador + 11 médulos de 22,5..48,1 * Tinput_filter
expanséo

Controlador + 12 modulos de 23,6..50,3 |+ Tinput_filter
expanséo

Controlador + 13 modulos de 24,7..52,5 |+ Tinput filter
expanséo

Controlador + 14 modulos de 258..54,6 |+ Tinput filter

expansao

NOTA: As caracteristicas especificas para cada referéncia podem ser encontradas em
Informacgdes sobre o hardware de componente especifico (ver pagina 47).

Caracteristicas do compartimento

Caracteristicas do compartimento

Material do compartimento Poliamida
Grau de protegdo do compartimento IP 20
Grau de protegéo dos blocos terminais | IP2x

Montagem

Trilho DIN de 35 mm de acordo com EN/IEC 60715

Posigdo de montagem

Qualquer plano

Dimensoes (a x c x p) °

com terminais com parafuso: 108 x 22,5 x 114,5 mm (4,25 x 0,89 x

4,5 pol)

com terminais com mola: 118,5 x 22,5 x 114,5 mm (4,67 x 0,89 x

4,5 pol)

EIO0000001993 04/2018
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Dados técnicos

Dimensoes mecanicas

Dimensbes
Os graficos indicam as dimensdes das referéncias do XPSMCMe:

ef= 1 TTorml ol @ ol =
SR ML= = s
w2 o M| 19 & 19| I
e | el M ol [[] o] [ =
[ /é I~ P S~ = 1
I =
ElE
Elo .
L S|e o
E AN
L1 N N A AT
114.5 mm
(4.5n)

*  Terminais com parafuso 108 mm (4,25 pol)
** Terminais com mola 118 mm (4,67 pol)

Monte os médulos (Controlador de seguranga modular e quaisquer modulos de expansao opcionais de
E/S de) em um quadro elétrico com o grau de protegao IP54. A folga minima abaixo e acima do controlador
€ 40 mm. Permita uma distancia de pelo menos 100 mm entre a porta do armario e a face frontal do(s)
modulo(s). Nao ha folgas requeridas no lado esquerdo ou direito do(s) médulo(s); contudo, outro
equipamento préximo pode requerer distancias maiores e essas folgas devem também ser consideradas.
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Capitulo 3

Requisitos elétricos do

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Melhores praticas de fiagdo 38
Blocos terminais 45
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Requisitos elétricos do

Melhores praticas de fiagédo

Visdo geral

Esta segao descreve as orientagdes de fiagdo e as melhores praticas associadas a serem
respeitadas ao usar o sistema XPSMCMe-.Controlador de seguranga modular

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

A nado observancia destas instru¢des resultara em morte, ou ferimentos graves.

Desconecte a alimentagéo de todos os equipamentos, incluindo dispositivos conectados,
antes de remover qualquer tampa ou porta ou instalar ou remover acessoérios, hardware,
cabos ou fios, exceto sob condi¢des especificas estabelecidas no manual adequado do
hardware do equipamento.

Sempre use o dispositivo sensor de voltagem nominal adequado para confirmar que a energia
esta desligada onde e quando for indicado.

Substitua e proteja todas as coberturas, acessorios, hardware, cabos e fios e confirme que
existe um aterramento adequado antes de ligar a unidade a energia.

Use somente a voltagem especificada ao operar este equipamento e qualquer produto
associado.

A ATENGAO

PERDA DE CONTROLE

A nado observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

O projetista de qualquer esquema de controle deve considerar os possiveis modos de falha
de caminhos de controle e, para certas fungdes de controlo criticos, fornecer um meio para
atingir um estado seguro durante e ap6s uma falha no caminho. Exemplos de fungdes de
controle criticos sdo parada de emergéncia e parada de ultrapassagem, falta de energia, e
reiniciar.

Caminhos de controle separados ou redundantes devem ser fornecidas para as fungdes de
controle criticos.

Caminhos de controle do sistema podem incluir links de comunicagao. Consideragdes devem
ser dadas para as implicagdes dos atrasos de transmissao imprevistos ou falhas do link.
Observar todos os regulamentos de prevengao de acidentes e orientagdes de seguranga

local.’
Cada implementacgéao deste equipamento deve ser individualmente e cuidadosamente testada
para o funcionamento correto antes de serem colocadas em servigo.

38
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Requisitos elétricos do

' Para obter informacoes adicionais, consulte a NEMA ICS 1.1 (edigdo mais recente),
"Orientagbes de segurancga para aplicacao, instalagdo e manutencao do controle de estado
soélido", e a NEMA ICS 7.1 (edigdo mais recente), "Normas de seguranca para construgao e guia
para selecao, instalagédo e operacéo de sistema de unidades de velocidade ajustavel”, ou as
equivalentes que regem seu local especifico.

Orientagdes de fiagéo
E necessario aplicar as seguintes regras ao ligar um sistema XPSMCMe:Controlador de
seguranga modular
e A fiagdo de E/S e de comunicagbdes devem ser separadas da fiagao do fornecimento de
energia. Direcione esses dois tipos de fiagdo em condutas de cabos separadas.
e Verifique se as condi¢cdes e o ambiente de funcionamento estdo dentro dos valores de
especificagdo encontrados nas caracteristicas técnicas.
Use os tamanhos de fios adequados para atender as exigéncias de voltagem e corrente.
Utilize condutores de cobre (requerido).
Utilize cabos trangados, cabos blindados para redes e barramento de campo.
O comprimento maximo dos cabos conectados a entradas e dos cabos que conectam
controladores através do bloco de fungdes de rede € de 100 m (328 pés)

Para ajudar a minimizar os efeitos de interferéncia eletromagnética, use cabos blindados e
adequadamente aterrados para todas as E/S suscetiveis a ruidos elétricos e a todas as conexdes
de comunicagdo. Se vocé ndo usar um cabo blindado para essas conexdes, a interferéncia
eletromagnética pode causar degradacgéao do sinal. Sinais degradados podem fazer com que o
controlador ou os médulos e equipamentos anexos funcionem de uma maneira indesejada.

A ATENCAO

OPERAGCAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

e Use cabos blindados para sinais de comunicagéo e qualquer E/S que possa ser suscetivel a
radiagao eletromagnética.

e Aterre a blindagem do cabo em um ponto Unico 1

e Direcione os cabos de comunicagao e de E/S separadamente dos cabos de energia.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

0 aterramento de multiponto é permitido se as conexdes forem feitas para um plano de
aterramento equipotencial dimensionado para ajudar a evitar danos a blindagem do cabo no caso
de haver correntes de curto-circuito no sistema de fornecimento de energia.
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A utilizagao de cabos blindados requer conformidade com as regras de fiagdo seguintes:

e Para conexdes de aterramento protetor (PE), podem ser utilizados condutores ou tubagens de
metal para parte da blindagem, desde que n&o exista interrup¢éo na continuidade do
aterramento. Para aterramento funcional (FE), a blindagem se destina a atenuar a interferéncia
eletromagnética e a blindagem tem de ser continua em todo o cabo. Se a finalidade for
funcional e de protegéo, como é frequentemente o caso para cabos de comunicagao, o cabo
tem de ter blindagem continua.

e Sempre que possivel, manter os cabos que transportam um tipo de sinal separados dos cabos
que transportam outros tipos de sinais ou de energia.

Aterramento protetor (PE) no Plano de fundo

O aterramento protetor (PE) deve estar conectado ao plano de fundo condutor por um fio potente,
usualmente um cabo de cobre trangado com a maxima sec¢ao do cabo permitida.

Conexdes de cabos blindados
Os cabos de E/S blindados e os sinais de comunicagao do barramento de campo deve ser
conectados de maneira segura a terra. As blindagens de E/S podem ser conectadas ao
aterramento funcional (FE) ou aterramento protetor (PE) da sua instalagédo. As blindagens do cabo
de comunicagao de barramento de campo tém de ser conectadas ao aterramento protetor (PE)
com um grampo de conexao fixo ao plano de fundo condutor da sua instalagao.

A blindagem de qualquer cabo Modbus deve ser conetada ao aterramento protetor (PE).

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO

o A conexao do terminal de aterramento (PE) deve ser usada para fornecer um aterramento de
protegdo o tempo todo.

e Certifique-se de que um cabo de aterramento trancado e apropriado é anexado ao terminal
de aterramento PE/PG antes de conectar ou desconectar o cabo de rede ao equipamento.

A ndo observancia destas instru¢des resultara em morte, ou ferimentos graves.

40 EIO0000001993 04/2018



Requisitos elétricos do

Tipos de cabos e tamanhos de fios

Tipos de cabos e tamanhos de fios

para um bloco terminal de parafuso 5,08 passos

mm 7T e — —— = ==
n 0] ] - = == == o= Sl
mm? | 02..25 | 0.2..25 |0.25..25|025..15| 2x02..1 | 2x02.15 | 2x025.1 | 2x05.15

AWG | 24..14 24..14 |23..14 23..16 2x24..18 2x24..16 2x23..18 2x20..16

[ — [ Nem 05 |
| @ 3,5 mm (0.14 in.) I (\'ngj | mbin_ | 442 |

para um bloco terminal de mola removivel de 5,08 passos (usado pelo XPSMCMe++G).

mm 10

W T o= | = | S0 | =0 | B

mm? | 0.2..2.5 | 0.2.25 |0.25..25|025..2.5| 2x0.5..1
AWG | 24...14 24..14 |23.14 23..14 2x20..18

As instru¢des a seguir sobre cabos de conexdo devem ser observadas:
® Use somente o condutor de cobre (Cu) 60/75 °C. Comprimento maximo do cabo 100 m (328 pés).
e Cabos usados para conexdes com mais de 50 m (164 pés) devem ter uma secgao transversal de pelo menos

1 mm2 (AWG 16).

NOTA: Os conectores das presilhas de mola tem a vantagem adicional de n&o necessitar de
manutengao para manter a tensao do fio. No entanto, conectores de parafuso devem ser
apertados regularmente.

A A PERIGO

FIACAO SOLTA PROVOCA CHOQUE ELETRICO
Aperte as conexdes em conformidade com as especificagdes de torque.

A nao observancia destas instru¢des resultara em morte, ou ferimentos graves.
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A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

e Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

e Para a fiagdo das saida de relé (2 A), use condutores de, pelo menos, 0,5 mm? (AWG 20)
com temperatura de, pelo menos, 80 °C.

e Para condutores comuns de fiagao das saidas de relé (7 A) ou fiagao das saidas de relé maior
que 2 A, use condutores de, pelo menos, 1,0 mm? (AWG 16) com uma temperatura de, pelo
menos, 80 °C.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

Os conectores de mola do bloco de terminal s&o projetados somente para uma extremidade de fio
ou cabo. Dois fios para o mesmo conector tém que ser instalados com a extremidade de um cabo
de dois fios para impedir que fiquem soltos.

A A PERIGO

FIACAO SOLTA PROVOCA CHOQUE ELETRICO

Nao insira mais de um fio por conector dos blocos de terminais de mola a menos que utilize uma
extremidade do cabo de dois fios (ponteira).

A nado observancia destas instru¢des resultara em morte, ou ferimentos graves.

Saidas de prote¢édo de danos de carga indutiva

Dependendo da carga, um circuito de protegao pode ser necessario para as saidas nos
controladores e em certos médulos. Cargas indutivas que usam voltagens DC podem criar
reflexos de voltagem que resultam em sobrecarga que danificara os dispositivos de saida ou
encurtara sua vida util.

A CUIDADO

DANOS DO CIRCUITO DE SAIDA DEVIDO A CARGAS INDUTIVAS

Use um circuito de protegao externa apropriado ou um dispositivo para reduzir o risco de danos
por carga de corrente indutiva direta.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar ferimentos pessoais, ou danos no
equipamento.
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Requisitos elétricos do

Se seu controlador ou médulo contiver saidas de relé, esses tipos de saidas podem suportar até
240 Vac. Danos indutivos a esses tipos de saidas podem resultar em contatos soldados e perda
de controle. Cada carga indutiva tem que incluir um dispositivo de protecao, como um limitador de
pico, circuito RC ou diodo de flyback. Cargas capacitivas nao séo suportadas por esses relés.

A ATENCAO

SAIDAS DE RELE SOLDADAS FECHADAS

e Sempre proteja as saidas de relé de danos de carga de corrente alternada indutiva usando
um circuito ou dispositivo de protegao.
e Nao conecte saidas de relé para cargas capacitivas.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Circuito protetor A: este circuito de prote¢édo pode ser utilizado tanto para circuitos de energia AC
quanto DC

Saida Q O——e|Carga indutiva |

= |
R

1

L/

COM© v

C Valorde 0,1a1pF
R Resistor com aproximadamente o mesmo valor de resisténcia que a carga

Circuito protetor B: esse circuito de protegdo pode ser usado para circuitos de energia de carga
DC.

SaidaQ O e[Carga indutiva |,

COM© { +

Use o diodo com os seguintes indices:

e Voltagem de suporte reversa: voltagem da energia do circuito de carga x 10.
e Corrente direta: mais do que a corrente de carga.
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Circuito protetor C: esse circuito de protegdo pode ser usado tanto para circuitos de energia AC
quanto DC

Saida Q (l)—o-: Carga indutiva h
Varistor

5

U

COM(I>

L2
(I:l

Em aplicativos cuja carga indutiva € ligada e desligada frequentemente e/ou rapidamente, garanta
que o indice de energia continua (J) do varistor excede o pico da energia de carga em 20% ou
mais.
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Blocos terminais

Apresentagao

As referéncias do Controlador de seguranga modular sado fornecidas com blocos terminais
removiveis para as conexdes elétricas. Cada referéncia pode ter oito (dois blocos terminais), 16
(quatro blocos terminais) ou 24 (seis blocos terminais) terminais.

O seguinte grafico mostra um exemplo com 0 nimero maximo de terminais:
O000O||CO0O[|I0000O
1121314 ]19n0l11)12] 17/18/19[20

I s Sy
J il

N 0
o

y/

R oD

N N NS

000000000000
5061718 13/14115/16| [21122]23]24

Os blocos terminais sédo parafusos ou blocos terminais de presilha de mola, dependendo da
referéncia.

EI00000001993 04/2018 45



Requisitos elétricos do

Remover o bloco terminal de E/S
Para remover um bloco terminal, use uma chave de fenda plana, isolada ou ndo condutora, como

descrito:
Etapa Acéo
1 Arraste a ponta da chave de fenda para o corte localizado entre a frente do bloco terminal e o
moddulo para levantar o bloco terminal.
NOTA: Vocé pode remover o bloco terminal para liga-lo.
2 Para colocar um bloco terminal no médulo, arraste-o para o local adequado até ouvir um clique.
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Parte I

Informacdes de hardware de componente especifico

Contelido desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
4 Caracteristicas técnicas 49
5 Acessorios 181
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Capitulo 4

Caracteristicas técnicas

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui as seguintes secgdes:

Secgao Toépico Pagina
41 XPSMCMCP0802x Controlador de seguranga modular 50
4.2 XPSMCMMX0802x Médulo de expansao de entrada/saida 63
4.3 XPSMCMDI0800x Modulo de expanséo de entrada 73
4.4 XPSMCMDI1600x Moédulo de expansao de entrada 80
4.5 XPSMCMDI1200MTx Modulo de expansao de entrada 87
4.6 XPSMCMDO0002x Moédulo de expanséo de saida 94
4.7 XPSMCMDO0004x Médulo de expanséao de saida 103
4.8 XPSMCMERO0002x Output Expansion Module 112
4.9 XPSMCMERO0004x Modulo de expanséo de saida 120
4.10 Médulos de expansao de monitoramento de velocidade XPSMCMENXx 128
411 Médulo de expanséo de saida XPSMCMRO0004x 139
4.12 Médulo de expanséo de saida XPSMCMROO0004DAx 149
4.13 Médulos de expansao de comunicagdo XPSMCMCO0000Sx 159
4.14 Médulos de expanséo de barramento de campo XPSMCMx 166
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Seccao 4.1
XPSMCMCP0802x Controlador de seguranga modular

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Descrigao de fungdes e controlador 51
Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 55
Indicadores de LED 57
Caracteristicas do controlador 61
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Descrigao de fungbes e controlador

Apresentagao

XPSMCMCP0802+ € um Controlador de seguranga modular que providencia oito entradas
relacionadas com seguranga e duas saidas relacionadas com seguranga (quatro canais fisicos),
que podem ser configurados usando SoSafe Configurable. Além disso, o Controlador de
seguranga modular pode ser combinado com varios médulos de expansao através do barramento
de expanséo no plano de fundo.

Configuragao do controlador: o XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranga modular requer um
cabo de conexdo USB (computador) a Mini B-USB (controlador) conectado a um PC via porta
USB 2.0 para configurar o controlador. O XPSMCMCP0802- requer SoSafe Configurable para
configurar o controlador e o sistema.

Cartdao de memoéria opcional: um cartdo de meméria de backup opcional pode ser instalado no
XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranca modular e usado para estocar os parametros de
configuragéo do software.

Entrada MVASTER_ENABLE
O XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranga modular contém duas entradas EN de ativagao:

MASTER_ENABLE1 e MASTER_ENABLE2. Estes sinais tém que ser ambos permanentemente

definidos com o nivel Idgico 1 (24 Vdc) para que o controlador funcione. Para desabilitar o
controlador, desative a voltagem de fornecimento de energia das entradas, nivel I6gico 0 (0 Vdc).

Entrada RESTART (RST)

A entrada de sinal RESTART (RST) permite que o XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranga
modular verifique um EDM (External Device Monitoring) para verificar um sinal de comentério
(série de contato) de EDM (Monitoracao de dispositivo externo) a partir de contatores externos e
para monitorar operagdo manual ou automatica.

A ATENCAO
OPERA(}AO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e O comando RESTART tem que ser instalado fora da zona de operagao em uma posi¢ao na

qual a zona de operagao e a area de trabalho completa relacionada estao claramente visiveis.
e Nao pode ser possivel operar o comando RESTART na zona de operagao.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Modo de operagéo | EDM Restart _f bk
Automatico Com controle K1_K2 K1 Ko
24 Vdc - ¥ ﬁﬁmu R
wlemn
Sem controle K1_K2
- 24 Vde [fe
IE_]IEI’“O

Manual Com controle K1_K2

K1 K2
24 Vde I.: t 5, |R¢spo;larmicialnu¢an
extermno

Sem controle K1_K2

24 Vdc S" Respasta reinicializagio
extemo

Saida STATUS

As saidas STATUS sao saidas de diagndstico digitais configuraveis que indicam o status de
diagndstico de entradas e/ou saidas de fungdes relacionadas com seguranca. As saidas dos
status sdo saidas nao relacionadas com seguranca (ndo implicadas na fungéo relacionada com
seguranca prescrita) e séo projetadas para serem somente conectadas para fins diagnosticos.
Duas saidas dos status estao disponiveis no XPSMCMCP0802+ Controlador de segurancga
modular.

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
N&o use as saidas STATUS para fungées relacionadas com seguranga.

A nado observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Saida TEST

As saidas TEST sao usadas para monitoramento do controlo de linha e estdo conectados através

de um dispositivo de entrada (por exemplo, botdo de parada de emergéncia) para as entradas no
Controlador de seguranga modular.

As saidas TEST tém que ser usadas para monitorar a presenga de curto-circuitos ou sobrecargas
nas entradas e alcancgar o nivel de desempenho e de acordo com:

e EN/ISO 13849-1 arquitetura de Categoria 4 e

e SiLcl 3 EN/IEC 62061.
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O numero maximo de entradas para cada saida de TEST é:

e Duas saidas (conexao paralela) para XPSMCMCP0802:, XPSMCMMX0802-,
XPSMCMDI0800+, XPSMCMDI1200MT-

e Quatro entradas (conexao paralela) para XPSMCMDI1600¢

E-STOP

— —o | o— — —{17 |INnPUTH
‘—0 o— — —18 | INPUT2 8
| oo}
o
| ‘ Safety Guard o
O
i o | o 19 [INPUT3 S
o o 20 | INPUT4 %
2
14 | OUT TEST2 e

o

13 | OUT TEST1

Tipo C, classe 3, de acordo com "Papel de posigdo ZVEI CB24I" com uma duragao de pulso de
teste maximo de 100 ps.

Saida de seguranca em estado sélido (OSSD)

As duas saidas no Controlador de seguranga modular OSSD (Dispositivo de comutagéo de sinal
de saida) sao protegidas contra curto-circuito. Fisicamente, sdo necessarios dois canais por saida
para alcangar uma arquitetura de Categoria 4 com as saidas conectadas.

As saidas podem fornecer:
e Na condi¢do LIGADO: Uv-0,75V + Uv (em que Uv é 24 V + 20 %)
e Na condicdo DESLIGADO: 0 + 2V r.m.s.

A carga maxima de 400 mA@24 V (cada par OSSD) corresponde a uma carga resistiva minima
de 60 Q.

A carga capacitiva maxima € 0,82 pF.
A carga indutiva maxima é 30 pF.

Tipo C, classe 3, de acordo com "Papel de posigdo ZVEI CB24I" com uma duragao de pulso de
teste maximo de 100 ps.
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A seguinte tabela mostra como cada saida de OSSD pode ser configurada:

Automatico | A saida é ativada de acordo com as configuragoes definidas pelo software
SoSafe Configurable, somente se a entrada de RESTART correspondente estiver conectada
a 24 Vdc.

Manual A saida é ativada de acordo com as configuragdes definidas pelo software
SoSafe Configurable, somente se a entrada de RESTART correspondente seguir uma
transicao légica de 0-->1.

Monitorado | A saida é ativada de acordo com as configuragdes definida pelo software
SoSafe Configurable, somente se a entrada de RESTART correspondente seguir uma
transicao légica de 0-->1-->0.
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

Controlador de seguranga modular Designagdes do conector

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢édo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de -
energia 24 Vdc
2 MASTER_ENABLE1 | EN Entrada | Habilitagdo do Tipo de entrada 3.
mestre 1 Resisténcia aplicavel
3 MASTER_ENABLE2 |EN Habilitagio do maxima 1,2 kQ.
mestre 2
4 0VvDC PWR - Fornecimento de -
energia 0 Vdc
OSSD1_A SAIDA 1 Saida Saida estatica 1 PNP (sourcing) ativo
0SSD1_B SAIDA 1 elevado
RESTART1 RST 1 Entrada | Feedback/reiniciar 1 | Tipo de entrada 3.
Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
8 OUT_STATUS 1 STATUS 1 | Saida Saida de diagnéstico | PNP (sourcing) ativo
configuravel elevado
9 0SSD2_A SAIDA 2 Saida estatica 2
10 0SsD2_B SAIDA 2
11 RESTART2 RST 2 Entrada | Feedback/reiniciar 2 | Tipo de entrada 3.
Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
12 OUT_STATUS 2 STATUS 2 | Saida Saida de diagnéstico | PNP (sourcing) ativo
configuravel elevado
13 OUT_TEST1 - Curto-circuito
14 OUT_TEST?2 _ detectado, saida
15 OUT_TEST3 -
16 OUT_TEST4 -
17 INPUT1 ENTRADA 1 | Entrada | Entrada digital 1 Tipo de entrada 3.
18 INPUT2 ENTRADA 2 Entrada digital 2 Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
19 INPUT3 ENTRADA 3 Entrada digital 3
20 INPUT4 ENTRADA 4 Entrada digital 4
21 INPUT5 ENTRADA 5 Entrada digital 5
22 INPUT6 ENTRADA 6 Entrada digital 6
23 INPUT7 ENTRADA 7 Entrada digital 7
24 INPUT8 ENTRADA 8 Entrada digital 8
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Controlador de seguranga modular Exemplo de diagrama de fiagéo do
Fiacédo de categoria 3 para XPSMCMCP0802:

| | 024 Vde
K1y K1
24 Vdc OUT_TEST1 13 |
°°“"‘*°‘°"‘] ] Master_Enable1 OUT_TEST2 |14 %er —
K?TQ] Master_Enable2 | 25 | ouT_TEST [15] o
0 Vdc w OUT_TEST4 16
l—ﬁg— 0SSD1_A = INPUT1 17—t
+ L I |osspi s 2 nPUT2 [i8 —
24 Vd°? I RESTART1 o INPUT3 [19] I__
Rt out_sTaTust | B INPUT4 20] %8 Ve
OSSD2_A 8 INPUTS § 21) I GND
0SsD2_B ] INPUTS § 22| =
RESTART2 INPUT7 _2_ 0SSD1
OUT_STATUS2 INPUTS § 24 0ssD2
Light Curtain
Fiacédo de categoria 4 para XPSMCMCP0802:
024 Vdc
KN 1 J24 vdc OuT_TEST! |13 7
Contaston 2 JMaster_Enablet out_TesT2 [ f
K2y K2y 3 [Master_Enable2 % OUT_TEST3 |15 Stopg y
— 4 Jo vdc o» | OUT_TEST4 [16] ?,
l——ISI— 5 Jossp1_A = NnPUT1 [17] o
s + LE— 6 ossois 2 INPUT2 [18] r"
Cc
Ki k2 [ LJRESTART! O INPUT3 [19)]
L th:n qudb - 8 Jout_sTaTust | 8 INPUT4 J20] [ 24 Vdo
PRI e 9 Jossp2_A Q INPUTS [21] o Pty
10 JossD2_B (¥ INPUTE [22) =
11 JRESTART2 INPUT7 23] 0SSD1
12 JOUT_STATUS?2 INPUTS |24 0SSD2
Light Curtain
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

PWR RUN

L\ =

CP0802

1
N

RST
STATUS W

Schneider

Electric

Estados de operacéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagéo dos indicadores de LED do
XPSMCMCP0802¢, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX COM EN IN 1-8 OUT 1/ |RST 1/2 | STATUS | Significado
verde vermelh | vermelh | laranja azul amarelo |2 amarelo | 1/2
o o vermelh amarelo
o/verde
LIGADO | LIGADO |LIGADO |LIGADO |LIGADO LIGADO |vermel- |LIGADO |LIGADO |Ligar- TESTE
ho inicial
DESLI- |DESLI- |DESLI- |LIGADO |LIGADO DESLI- |vermel- |DESLI- |DESLI- |Cartdo de
GADO GADO |GADO |(max.1s) |(max.1s) |GADO ho GADO GADO memodria
reconhecido
() As entradas MASTER _ENABLEL e MASTER ENABLE2 est&o no estado 1
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RUN EIN E EX COM EN IN 1-8 OUT 1/ |RST 1/2 | STATUS | Significado
verde vermelh |vermelh | laranja azul amarelo |2 amarelo | 1/2
o o vermelh amarelo
o/verde
DESLI- |DESLI- |DESLI- |5 sinais 5 sinais DESLI- |vermel- | DESLI- |DESLI- | Gravando/
GADO GADO |GADO |intermiten |intermitent | GADO ho GADO GADO carregando
tes es diagrama
para/do cartdo
de memoéria
DESLI- DESLI- | DESLI- |LIGADO DESLI- DESLI- vermel- | DESLI- DESLI- Controlador
GADO GADO | GADO GADO GADO ho GADO GADO parado
LIGADO |DESLI- |DESLI- |LIGADO= |LIGADO Estado |Estado |LIGADO |Diagnés- | Operagao
GADO |GADO |conectado |(1),pgs- |da da = aguar- |ticos de |normal
/DESLI- LIGADO |entrada |saida: |dando saida
GADO vermel- | reiniciali
ho=0 |zacgao/
verde = | Intermi-
1 tente =
sem
comen-
tarios

() As entradas MASTER_ENABLEL e MASTER ENABLE2 esto no estado 1

Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro RUN EIN E EX COM EN IN1-8 |OUT 1/2 | RST 1/2 | STATU | Solugao
detectado | verde vermel- | vermel- | laranja azul amarelo |vermel- |amarelo | S 1/2
ho ho ho/verde amar-
elo
Erro DESLI- |20ou3 |DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLI- |vermel- |DESLI- |DESLIG |Produto
interno GADO |sinais |GADO |GADO GADO |GADO |ho GADO |ADO nio
detectado intermit utilizavel?.
entes
Configu- | DESLI- |DESLI- | DESLI- | Sinais DESLI- | DESLI- |vermel- |DESLI- |DESLIG |Fagao
ragao GADO GADO |GADO |intermite | GADO |GADO |ho GADO |ADO download
interna ntes da
ausente lentos configu-
ragéo
para o
contro-
lador".

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.
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Erro RUN EIN E EX COM EN IN1-8 |OUT 1/2 | RST 1/2 | STATU | Solugéo
detectado | verde vermel- | vermel- | laranja azul amarelo | vermel- |amarelo | S 1/2
ho ho ho/verde amar-
elo
Numero DESLI- |DESLI- | DESLI- | Sinais DESLI- | DESLI- |vermel- |DESLI- |DESLI- | Verifique
domodulo | GADO | GADO |GADO |intermite | GADO |GADO |ho GADO |GADO | a configu-
ou no ntes ragao de
incorreto rapidos hardware
eos
terminais
2e3de
cada
modulode
expansao.
Médulo Sinais DESLI- | DESLI- | Sinais DESLI- | DESLI- |vermel- |DESLI- |DESLI- | Verifique
em falta intermi- | GADO |GADO |intermite | GADO |GADO |ho GADO |GADO | a configu-
ou ndo tentes ntes racéo de
pronto rapidos rapidos hardware
eoestado
de cada
maédulode
expansao.
Erro de LIGADO |DESLI- | LIGADO | LIGADO |DESLI- |Intermit | DESLI- |DESLI- |DESLI- | Verifique
fiagao GADO = GADO |ente= |GADO GADO |GADO |todas as
externa conectad entrada conexdes
detectada o/DESLI com de E/S.
GADO erro
Erro DESLI- [20ou3 |DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLIG |vermel- |DESLI- |DESLI- |Produto
interno GADO sinais | GADO | GADO GADO |ADO ho GADO |GADO |nao
detectado intermi- utilizavel®.
tentes
Erro de DESLI- |5sinais | DESLI- | DESLI- DESLI- | 5 sinais intermitentes Faga o
configu- GADO intermi- | GADO | GADO GADO download
ragaéo tentes da
detectado configu-
ragao
para o
contro-
lador”.
1 Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.
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Erro RUN EIN E EX COM EN IN1-8 |OUT 1/2 | RST 1/2 | STATU | Solugdo
detectado | verde vermel- | vermel- | laranja azul amarelo |vermel- |amarelo | S 1/2
ho ho ho/verde amar-
elo

Erro de DESLI- |4sinais | DESLI- | DESLI- DESLI- | DESLI- |4 sinais | DESLI- | DESLI- | Verificar
saidado |GADO intermi- | GADO | GADO GADO |GADO |intermi- |GADO |GADO |conexdes
0sSD tentes tentes 1/2 de
saida de
segurang
ade
estado
sélido
(ossp)*.

Erro na DESLI- |5sinais | DESLI- | DESLI- DESLI- | DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLI- | Reiniciar
comuni- GADO intermi- | GADO | GADO GADO |GADO |GADO GADO |GADO |o

cagaocom tentes sistema.’

0 médulo

de

expansao

Erro na DESLI- |LIGAD |DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLI- |DESLI- |Reiniciar

unidade GADO (0] GADO |GADO GADO |GADO |GADO GADO | GADO |o sistema.

do médulo Verificar

de qual

expansao moddulode
expansao
esta com
erro e
consultar
seu guia
de
resolugao
de proble-
mas.

Erro DESLI- |6sinais | DESLI- |6 sinais |DESLI- | DESLI- |DESLIG |DESLI- |DESLI- | Substitua

detectado | GADO intermi- | GADO |intermi- |GADO |GADO |ADO GADO |GADO |o cartao

no cartéo tentes tentes de

de memoria

memodria. (ver pagin
a 183).

1 Seo problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.
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Caracteristicas do controlador

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugtes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENGAO
OPERAQAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do controlador

Descrigao da referéncia Caixa eletronica maxima de 24 polos, com montagem de ar de
travamento

Numero maximo de entradas 128

NUmero maximo de saidas 16

Numero maximo de médulos de 14

expansao (excluindo

XPSMCMERO0002 -

XPSMCMERO0004)

Numero maximo de médulos de 4

expansao da mesma referéncia
(excluindo XPSMCMERO0002 -
XPSMCMERO0004)

Habilitar unidade (N.°/descrigcao) 2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Entradas digitais (N.°/descrigao) 8/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Reiniciar entrada (N.°/descrigao) 2 / EDM (monitoramento de dispositivos externos) tipo 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ. / Operagao automatica ou manual possivel
com botéo de reinicio

Saida de teste (N.°/descrigao) 4 | para testar curto-circuitos - sobrecargas, corrente maxima 100 mA /
24 Vdc
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Caracteristicas especificas do controlador

Controlador para controlador por
fungado de rede

Maximo de 10 Controladores de seguranga modular com distancia de
100 m (328,08 pés) entre cada controlador.

Saida relacionado com seguranga
de estado solido (OSSD)
(N.°/descrigao)

2 pares / saidas relacionadas com seguranga de estado sélido PNP
ativas elevadas
® As saidas podem fornecer:
O Na condigéo LIGADO: Uv-0,75 V para Uv (em que Uv é 24 V *
20 %)
O Na condigao DESLIGADO: 0 a 2 V rms (valor quadratico médio)

® A carga maxima de 400 mA@24 V (cada par OSSD) corresponde a
uma carga resistiva minima de 60 Q.
O A carga capacitiva maxima é 0,82 pF.
O A carga indutiva maxima é 30 pF.

® Para detetar curto-circuito e quebra de linha nas saidas, uma
monitoragao da linha é realizada usando um pulso de saida em cada
canal. O pulso de saida é gerado a cada 5,5 ms com um pulso de
100 microssegundos.

Saidas dos status

Corrente maxima de saida por canal: 100 mA / 24 Vdc

Probabilidade de uma falha
perigosa por hora (PFHd)

6.06E-9

Tempo médio de uma falha
perigosa (MTTFd) em anos

382

Conexao ao PC

USB 2.0 (alta velocidade) - comprimento maximo do cabo: 3 m
(9,84 pés)

Conexao aos modulos de
expansao

Expansao de barramento de 5 vias

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

Ranhura para cartdo de memoria

Sim

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais

(ver pagina 34).
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Seccao 4.2
XPSMCMMX0802x Mdodulo de expanséo de entrada/saida

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 64
Designacgées do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 65
Indicadores de LED 68
Caracteristicas do médulo 71
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Descri¢gao de médulos e fungdes

Apresentagao

O XPSMCMMX0802+ € um modulo de expansao de entrada/saida para o XPSMCMe- Controlador
de seguranca modular. O médulo XPSMCMMX0802+ somente pode ser configurado em conjunto
com o XPSMCMCP0802¢ Controlador de seguranga modular. O médulo XPSMCMMX0802¢«
providencia oito entradas relacionadas com seguranca e duas saidas relacionadas com
seguranca (quatro canais fisicos).

O madulo de expanséo suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDR1 que séo usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou nao conectado) 0 (ou nao conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou ndo conectado)
NODE 2 0 (ou nao conectado) 24 VVdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: N3o use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de modulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do endereco do né deve corresponder as definicdes de configuragao.

Entrada RESTART (RST)
Para obter maiores informagdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).

Saida STATUS
Para obter maiores informacgdes, consulte STATUS de saida (ver pagina 52).

Saida TEST
Para obter maiores informacgdes, consulte TESTE de saida (ver pdgina 52).

Saida de seguranga em estado soélido (OSSD)

Para obter maiores informacgdes, consulte Saida de seguranga de estado sélido (OSSD)
(ver pagina 53).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMMX0802+ Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de -
energia 24 Vdc
2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrada | Sele¢éo de nos Tipo de entrada 3. Resisténcia
NODE_ADDRH1 ADDR1 aplicavel maxima 1,2 kQ.
4 0VDC PWR - Fornecimento de -
energia 0 Vdc
OSSD1_A SAIDA 1 Saida Saida estatica 1 PNP (sourcing) ativo elevado
6 OSSD1_B SAIDA 1
RESTART1 RST 1 Entrada | Feedback/reiniciar 1 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ.
8 OUT_STATUS 1 |STATUS 1 |Saida |Saidadediagndstico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
9 0SSD2_A SAIDA 2 Saida estatica 2
10 0SsD2_B SAIDA 2
11 RESTART2 RST 2 Entrada | Feedback/reiniciar 2 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ.
12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Saida Saida de diagnéstico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
13 OUT_TEST1 - Curto-circuito
14 OUT TEST2 _ detectado, saida
15 OUT_TEST3 -
16 OUT_TEST4 -
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Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
17 INPUT1 ENTRADA | Entrada | Entrada digital 1 Tipo de entrada 3. Resisténcia
1 aplicavel maxima 1,2 kQ.
18 INPUT2 ENTRADA Entrada digital 2
2
19 INPUT3 ENTRADA Entrada digital 3
3
20 INPUT4 ENTRADA Entrada digital 4
4
21 INPUT5 ENTRADA Entrada digital 5
5
22 INPUT6 ENTRADA Entrada digital 6
6
23 INPUT7 ENTRADA Entrada digital 7
7
24 INPUT8 ENTRADA Entrada digital 8
8

XPSMCMMX0802+ Exemplo de diagrama de fiagdo do médulo
Fiacédo de categoria 3 para XPSMCMMX0802-:

024 Vdc
K1\ KT\ 1 24 Vdc 0UT_TEST1 13
Contactors TRS——— OuT_TEST2 [14] Fh
NODE_ADDRO - =4 Emergency
K2\ K2y e e = = o 3 NODE ADDR1 % OUT_TEST3 J15)  stop
— 4 J0 vdc o | OuT_TEST4 16} ®
L~ S}—17 Jossoi A = INPUT1 J17] e
Iy ey { ¥ Jossp1_s 2 NPUT2 [18 "
2-1Vdc? I ] LJRESTART! = INPUT3 19 T‘
- 8 JOUT_STATUSH é INPUT4 §20 24 Vde
esta 9 Jossp2_A 8 INPUTS § 21 E GND
10JossD2_8 o INPUTE §22 .
11 JRESTART2 INPUTT |23 0SsD1
12 JOUT STATUS2 INPUTS J24 0SSD2
Light Curtain

Fiacdo de categoria 4 para XPSMCMMX0802-:
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024 Vdc
) | 1 J24 Vdc OUT_TEST1 |13 mm
Contactors - —— =47 NODE_ADDRO ouT_TEST2 [1a] J;_ne' —
B2%E2Y — — — = 1=} nooe aoor1 | 25 | our_tesTafiE]  siop
- 4 Jovdc o | out_TesT4 [76]
¥ Sl—]7]ossoi A = INPUT1 17—t
= LER)— e Josspi s = INPUT2 [18 f——d—
ZWdCT T g4 g2 RESTARTI = INPUT3 [19] r
8 JouT_sTATUS1 | X INPUT4 |20 —
. - o - C
Restart Feedback i 0SSD2_ A g INPUT5 | i b
[10]ossp2 B N INPUT6 [22 =
[11|RESTART2 INPUT7 |23 0SSD1
12 JouT_STATUS2 INPUTS |22 0SSD2
Light Curtain
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Indicadores de LED
Visualizagao dianteira

PREVENTA

PWR RUN
| a8
EIN EEX

L]
0
ADDR W

MX0802

1
N

RST
STATUS W

Schneider

Electric

Estados de operagéo

A tabela seguinte descreve os estados de operacgdo dos indicadores de LED do
XPSMCMMX0802¢, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDR 0/1 | IN 1-8 OouT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/ | Significado
verde vermel- |vermel- |laranja amarelo |vermelho/ |amarelo |2
ho ho verde amarelo
LIGADO LIGADO |LIGADO |LIGADO |LIGADO |vermelho |LIGADO |LIGADO Ligar - TESTE
inicial
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RUN EIN E EX ADDR 0/1 | IN 1-8 OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/ | Significado
verde vermel- | vermel- |laranja amarelo |vermelho/ |amarelo |2
ho ho verde amarelo
DESLIGADO | DESLI- DESLI- |Enderego | Estado Estado da |LIGADO |Diagnéstic | Operagéo
= aguardando | GADO GADO do né da saida: =aguar- | os de saida | normal
inicializacao (ver pagin | entrada | vermelho= | dando
a64) 0 reiniciali-
codificad verde =1 |zagao
Intermitente = LIGADO |° Intermite Intermi-
nenhuma =Errode nte = tente =
entrada ou fiacado entrada sem
saida conectad com erro comen-
configurada o] tarios
LIGADO =
entradas ou
saidas
configuradas

Resolugédo de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX IN1-8 | OUT 1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solugéo
verde vermel- |vermel- | amarelo | vermel- |amarelo | 1/2
ho ho ho/ amarelo
verde
Erro interno DESLI- 20u3 DESLI- | DESLI- |vermel- |DESLI- |DESLI- Produto nao
detectado. GADO sinais GADO |GADO |ho GADO | GADO utilizavel®.
intermi-
tentes
Erro de DESLI- 5 sinais | DESLI- |5 sinais intermitentes Versao do
compatibilidade GADO intermi- | GADO firmware ndo
detectado. tentes compativel com
XPSMCMCP0802¢
1.
Erro de saida do DESLI- 4 sinais | DESLI- | DESLI- |4 sinais | DESLI- |DESLI- Verificar conexdes
OSSD detectado. GADO intermi- | GADO |GADO |intermi- | GADO GADO 1/2 (OSSD) da
tentes tentes saida de
seguranga em
estado solido.

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n&o s&o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operacao.
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Erro detectado RUN EIN E EX IN1-8 |OUT 1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solugéo
verde vermel- |vermel- | amarelo | vermel- |amarelo | 1/2
ho ho ho/ amarelo
verde

Erro detectado na | DESLI- 5 sinais | DESLI- | DESLIGADO Reiniciar o

comunicagdocomo | GADO intermi- | GADO sistema’.

controlador. tentes

Erro detectado em | DESLI- LIGADO |DESLI- | DESLIGADO Reiniciar o

outro moédulo de GADO GADO sistema.

expansao ou Verificar qual

XPSMCMCP0802-. madulo/controla-
dorestacomerroe
consultar seu guia
de resolugdo de
problemas.

Duas unidades da | DESLI- 5 sinais | 5 sinais | DESLIGADO Modificar o

mesma referéncia | GADO intermi- | intermi- endereco de nd

de mdédulo tentes tentes (ver pagina 64) da

detectadas com o unidade

mesmo enderego NCDE ADDR.

de né.

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n&o s3o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operacgao.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugtes resultara em morte, ou ferimentos graves.

OPERACAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do médulo

Descrigao da referéncia Caixa eletronica maxima de 24 polos, com montagem de ar de
travamento

Habilitar unidade (N.°/descrigao) 2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Entradas digitais (N.°/descricédo) 8 / Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Reiniciar entrada (N.°/descrigéo) 2/ EDM (monitoramento de dispositivos externos) tipo 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ. / Operagéo automatica ou manual possivel
com botéo de reinicio

Saida de teste (N.°/descrigéo) 4 | para testar curto-circuitos - sobrecargas, corrente maxima 100 mA /
24 Vdc
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Caracteristicas especificas do médulo

Saida relacionado com seguranga
de estado solido (OSSD)
(N.°/descrigao)

2 pares / saidas relacionadas com seguranga de estado sdlido PNP
ativas elevadas
® As saidas podem fornecer:
O Na condigéo LIGADO: Uv-0,75 V para Uv (em que Uv é 24 V *
20 %)
O Na condigao DESLIGADO: 0 a 2 V rms (valor quadratico médio)

® A carga maxima de 400 mA@24 V (cada par OSSD) corresponde a
uma carga resistiva minima de 60 Q.
O A carga capacitiva maxima é 0,82 pF.
O A carga indutiva maxima é 30 pF.

e Para detetar curto-circuito e quebra de linha nas saidas, uma
monitora¢ao da linha é realizada usando um pulso de saida em
cada canal. O pulso de saida é gerado a cada 5,5 ms com um pulso
de 100 microssegundos.

Saidas dos status

Corrente maxima de saida por canal: 100 mA / 24 Vdc

Probabilidade de uma falha
perigosa por hora (PFHd)

5.72E-9

Tempo médio de uma falha
perigosa (MTTFd) em anos

459

Conexao aos modulos de
expansao

Expansao de barramento de 5 vias

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os médulos, consulte Caracteristicas gerais

(ver pagina 34).
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Seccao 4.3
XPSMCMDI0O800x Médulo de expansao de entrada

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 74
Designacgées do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 75
Indicadores de LED 77
Caracteristicas do médulo 79
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Descri¢gao de médulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMDI0800+ e XPSMCMDI1600+ sdo modulos de expansao de barramento de entrada
para o XPSMCMe- Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMDI0800- e
XPSMCMDI1600+ somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802-
Controlador de seguranga modular. O médulo XPSMCMDI0800+ providencia 8 entradas
relacionadas a seguranga e o médulo XPSMCMDI1600+ providencia 16 entradas relacionadas a

seguranga.

O modulo de expanséo suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDR1 que sdo usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2)

NODE_ADDR1 (Terminal 3)

NODE 0 0 (ou nao conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou ndo conectado)
NODE 2 0 (ou nao conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: N3o use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de modulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definigdes de configuragao.

Saida TEST
Para obter maiores informagdes, consulte TESTE de saida (ver pagina 52).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMDI0800+ Designagdes do conector do madulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24VDC PWR - Fornecimento de |-
energia 24 Vdc
2 NODE_ADDRO |ADDRO Entrada | Selecdo de nés Tipo de entrada 3. Resisténcia
NODE_ADDR1 | ADDR1 aplicavel maxima 1,2 kQ.
4 0VvDC PWR - Fornecimento de |-
energia 0 Vdc
5 INPUT1 ENTRADA 1 | Entrada | Entrada digital 1 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
6 INPUT2 ENTRADA 2 Entrada digital 2 | @Plicavel maxima 1,2 kQ.
7 INPUT3 ENTRADA 3 Entrada digital 3
8 INPUT4 ENTRADA 4 Entrada digital 4
9 OUT_TEST1 - Saida Curto-circuito PNP (sourcing) ativo elevado
10 OUT TEST2 _ detectado, saida
11 OUT_TEST3 -
12 OUT_TEST4 -
13 INPUT5S ENTRADA 5 | Entrada | Entrada digital 5 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
14 INPUT6 ENTRADA 6 Entrada digital 6 | @Plicavel maxima 1,2 kQ.
15 INPUT7 ENTRADA 7 Entrada digital 7
16 INPUT8 ENTRADA 8 Entrada digital 8
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XPSMCMDI0800+ Exemplo de diagrama de fiagdo do médulo

024 Vdc
L 24 vac
1 824 vdc INPUTS 13 | T GND
R ks 2 INODE_ADDRO INPUTE 14 ~
--------- 3 INODE_ADDR1 | % INPUT7 | 15] 0SSD1
%% —1fove o INPUTS [76] 0SSD2
£ g - 5 JINPUTH % 17 Light Curtain
6 JINPUT2 = 18|
Emergency Stop 7 LINPUT3 O 19
an | 8 JINPUT4 o 20}
M Fofout testt | S 21]
10 JOUT_TEST2 - 22}
11 JOUT_TEST3 23
12 JouT_TEST4 24
o —
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Indicadores de L

ED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

PWR

Yy |

RUN

Schneider

Electric

Estados de operacéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagéo dos indicadores de LED do
XPSMCMDI0800-, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

saida configurada

LIGADO =entradas ou
saidas configuradas

RUN E IN E EX ADDR 0/1 INDe1a8 Significado
verde vermelho | vermelho | laranja amarelo
LIGADO LIGADO |LIGADO LIGADO LIGADO Ligar - teste inicial
DESLIGADO = DESLI- DESLI- Enderego do n6 | Estado da entrada Operagao normal
aguardando GADO GADO / (ver pdagina 74) | Intermitente =
inicializagao LIGADO = | codificado entrada com erro
Intermitente = IT:"°~ de
nenhuma entrada ou fiagéo
conectado
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Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX INDe 1a8 |Solugéo
verde vermelho | vermelho |amarelo
Erro interno detectado. DESLI- 20u3 DESLI- DESLI- Produto n3o utilizavel®.
GADO sinais GADO GADO
intermi-
tentes
Erro de compatibilidade DESLI- 5 sinais DESLI- 5 sinais Versao do firmware nao
detectado. GADO intermi- GADO intermitente | compativel com
tentes s XPSMCMCP0802-".
Erro detectado na DESLI- 5 sinais DESLI- DESLI- Reiniciar o sistema’.
comunicagado com o GADO intermiten- | GADO GADO
controlador. tes
Erro detectado em outro DESLI- LIGADO | DESLI- DESLI- Reiniciar o sistema.
moédulo de expanséo ou GADO GADO GADO Verificar qual
XPSMCMCP0802-. maodulo/controlador esta com
erro e consultar seu guia de
resolucao de problemas.
Duas unidades da mesma DESLI- 5 sinais intermitentes | DESLI- Modificar o enderego de né
referéncia de médulo GADO GADO (ver pagina 74) da unidade.

detectadas com o mesmo
enderecgo de no.

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n&o s&o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operagao.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugtes resultara em morte, ou ferimentos graves.

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMDI0800- XPSMCMDI1600-

madulo

Descrigao da referéncia Caixa eletrénica maxima de 16 polos, Caixa eletronica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Endereco do né (N.°/descricdo) |2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Entradas digitais (N.°/descricédo) | 8/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima | 16 / Tipo 3. Resisténcia aplicavel

1,2 kQ. maxima 1,2 kQ.
Saida de teste (N.°/descri¢éo) 4 | para testar curto-circuitos - sobrecargas, corrente maxima 100 mA / 24 Vdc
Probabilidade de uma falha 5.75E-9 7.09E-9
perigosa por hora (PFHd)
Tempo médio de uma falha 474 402
perigosa (MTTFd) em anos
Conexao aos modulos de Expansao de barramento de 5 vias
expansao
Peso 0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pagina 34).
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Seccao 4.4
XPSMCMDI1600x Médulo de expansao de entrada

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 81
Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 82
Indicadores de LED 84
Caracteristicas do modulo 86
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Descri¢ao de mdédulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMDI0800+ e XPSMCMDI1600+ sdo modulos de expansao de barramento de entrada
para o XPSMCMe- Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMDI0800- e
XPSMCMDI1600+ somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802-
Controlador de seguranga modular. O médulo XPSMCMDI0800- providencia 8 entradas
relacionadas a seguranca e o médulo XPSMCMDI1600+ providencia 16 entradas relacionadas a
seguranga.

O médulo de expanséo suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDRL1 que sdo usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou nao conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou ndo conectado)
NODE 2 0 (ou nado conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: Nao use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de médulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definicdes de configuragéo.

Saida TEST
Para obter maiores informagdes, consulte TESTE de saida (ver pagina 52).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMDI1600+ Designagdes do conector do médulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢édo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de |-
energia 24 Vdc
NODE_ADDRO |ADDRO Entrada | Selegdo de nos Tipo de entrada 3.
NODE_ADDR1 | ADDR1 Resisténcia aplicavel maxima
1,2 kQ.
4 0VvDC PWR - Fornecimento de | -
energia 0 Vdc

5 INPUT1 ENTRADA 1 | Entrada | Entrada digital 1 | Tipo de entrada 3.
6 INPUT2 ENTRADA 2 Entrada digital 2 T‘Zsli(%é”da aplicavel maxima
7 INPUT3 ENTRADA 3 Entrada digital 3
8 INPUT4 ENTRADA 4 Entrada digital 4
9 OUT_TEST1 - Saida Curto-circuito PNP (sourcing) ativo elevado
10 OUT TEST2 detectado, saida
11 OUT_TEST3
12 OUT_TEST4
13 INPUT5S ENTRADA 5 |Entrada | Entrada digital 5 | Tipo de entrada 3.
14 INPUT6 ENTRADA 6 Entrada digital 6 T‘Zsli(sgé”"ia aplicavel maxima
15 INPUT7 ENTRADA 7 Entrada digital 7
16 INPUT8 ENTRADA 8 Entrada digital 8
17 INPUT9 ENTRADA 9 Entrada digital 9
18 INPUT10 ENTRADA 10 Entrada digital 10
19 INPUT11 ENTRADA 11 Entrada digital 11
20 INPUT12 ENTRADA 12 Entrada digital 12
21 INPUT13 ENTRADA 13 Entrada digital 13
22 INPUT14 ENTRADA 14 Entrada digital 14
23 INPUT15 ENTRADA 15 Entrada digital 15
24 INPUT16 ENTRADA 16 Entrada digital 16
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XPSMCMDI1600+ Exemplo de diagrama de fiacdo do médulo

024 Vdc
e
L 24 vdc
1 124 vdc INPUTS J13 | e
--------- 2 JNODE_ADDRO INPUTS [14] =
--------- 3 INODE_ADDR1 | X INPUT7 [15] 0SSD1
% —1iove b INPUTS [76] 0SSD2
o . 5 JINPUT1 % INPUT9 [17] Light Curtain
6 JINPUT2 - INPUT10 18]
Emergency Stop 7 JINPUT3 o INPUT11 19
nn | 8 JINPUT4 e INPUT12 20|
=19 JouT TESTY S INPUT13 [ 21]
10 JOUT_TEST2 | © INPUT14 | 22)
11 JOUT_TEST3 INPUT15 ] 23
12 JOUT TEST4 INPUT16 [ 22|

EI00000001993 04/2018 83



Caracteristicas técnicas

Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

PWR RUN
L] |
EIN  EEX
L] ]

0 1
ADDR W m

DI16

]

1
L]
3
]

o

Z“ He B~

H- E:C B

o

L

Estados de operagéo

A tabela seguinte descreve os estados de operacgdo dos indicadores de LED do
XPSMCMDI1600¢, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDR 0/1 INDe 1a16 | Significado
verde vermelho vermelho laranja amarelo
LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO Ligar - teste inicial
DESLIGADO = aguardando | DESLIGADO |DESLIGADO | Enderego do né |Estado da Operagao normal
inicializagao LIGADO = (ver pagina 871) | entrada
Intermitente = nenhuma I.Erro~ de codificado Intermitente =
entrada ou saida configurada fiagao entrada com
conectado erro

LIGADO = entradas ou
saidas configuradas
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Resolug¢ao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o

indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX INDe 1a16 |Solugdo
verde vermelho vermelho amarelo
Erro interno detectado. DESLIGADO | 2 ou 3 sinais | DESLIGADO | DESLIGADO | produto ndo utilizavel”.
intermiten-
tes
Erro de compatibilidade DESLIGADO | 5 sinais DESLIGADO | 5 sinais Versao do firmware ndo
detectado. intermiten- intermitentes | compativel com
tes XPSMCMCP0802-".
Erro detectado na DESLIGADO | 5 sinais DESLIGADO | DESLIGADO | Reiniciar o sistema.
comunicagao com o intermiten-
controlador. tes
Erro detectado em outro DESLIGADO | LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO | Reiniciar o sistema.
madulo de expanséo ou Verificar qual
XPSMCMCP0802-. modulo/controlador esta
com erro e consultar seu
guia de resolugao de
problemas.
Duas unidades da mesma | DESLIGADO | 5 sinais intermitentes DESLIGADO | Modificar o enderecgo de

referéncia de médulo
detectadas com o mesmo
enderecgo de no.

no (ver pagina 87)da
unidade.

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n3o so representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operacao.

EIO0000001993 04/2018

85




Caracteristicas técnicas

Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMDI0800¢ XPSMCMDI1600°

modulo

Descrigao da referéncia Caixa eletrénica maxima de 16 polos, Caixa eletrénica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Endereco do né (N.°/descri¢cdo) |2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Entradas digitais (N.°/descricédo) | 8/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima | 16 / Tipo 3. Resisténcia aplicavel

1,2 kQ. maxima 1,2 kQ.
Saida de teste (N.°/descrigao) 4 |/ para testar curto-circuitos - sobrecargas, corrente maxima 100 mA / 24 VVdc
Probabilidade de uma falha 5.75E-9 7.09E-9
perigosa por hora (PFHd)
Tempo médio de uma falha 474 402
perigosa (MTTFd) em anos
Conexao aos modulos de Expansao de barramento de 5 vias
expansao
Peso 0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pagina 34).
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Seccao 4.5
XPSMCMDI1200MTx Médulo de expansao de entrada

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 88
Designacgées do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 89
Indicadores de LED 91
Caracteristicas do médulo 93
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Descri¢gao de médulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMDI1200MT+ € um modulo de expansao para o XPSMCMe Controlador de seguranga

modular. O médulo XPSMCMDI1200MT« somente pode ser configurado em conjunto com o
XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranga modular. O médulo XPSMCMDI1200MT-

providencia 12 entradas relacionadas a seguranca.

O modulo de expansao suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDRL1 que sao usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2)

NODE_ADDR1 (Terminal 3)

NODE 0 0 (ou ndo conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou nado conectado)
NODE 2 0 (ou nao conectado) 24 VVdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: Nao use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de maodulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definigdes de configuragéo.

Saida TEST
Para obter maiores informagdes, consulte TESTE de saida (ver pagina 52).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMDI1200MTe Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢do Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de -
energia 24 Vdc

NODE_ADDRO |ADDRO Entrada | Selecéo de nos Tipo de entrada 3. Resisténcia

NODE_ADDR1 | ADDR1 aplicavel maxima 1,2 kQ.
4 0VvDC PWR - Fornecimento de -

energia 0 Vdc

5 INPUT1 ENTRADA 1 Entrada | Entrada digital 1 Tipo de entrada 3. Resisténcia
6 INPUT2 ENTRADA 2 Entrada digital 2 aplicavel maxima 1,2 kQ.
7 INPUT3 ENTRADA 3 Entrada digital 3
8 INPUT4 ENTRADA 4 Entrada digital 4
9 OUT_TEST1 - Saida Curto-circuito PNP (sourcing) ativo elevado
10 OUT TEST2 detectado, saida
11 OUT_TEST3
12 OUT_TEST4
13 INPUT5S ENTRADA 5 Entrada | Entrada digital 5 Tipo de entrada 3. Resisténcia
14 INPUT6 ENTRADA 6 Entrada digital 6 aplicavel maxima 1,2 kQ.
15 INPUT7 ENTRADA 7 Entrada digital 7
16 INPUT8 ENTRADA 8 Entrada digital 8
17 OUT_TEST5 - Saida Curto-circuito PNP (sourcing) ativo elevado
18 OUT _TEST6 detectado, saida
19 OUT_TEST7
20 OUT_TEST8
21 INPUT9 ENTRADA 9 Entrada | Entrada digital 9 Tipo de entrada 3. Resisténcia
22 INPUT10 ENTRADA 10 Entrada digital 10 | @Plicavel maxima 1,2 kQ.
23 INPUT11 ENTRADA 11 Entrada digital 11
24 INPUT12 ENTRADA 12 Entrada digital 12
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XPSMCMDI1200MTe= Exemplo de diagrama de fiagédo do médulo

24 Vdc

1 §24 vdc INPUTS 313 |
-------- 2 INODE_ADDRO | s INPUT6 [14]
-------- 3 INODE_ADDR1 | O INPUT7 |15]

—] “Jovdc Z INPUTS 18]
. 5 JINPUT1 o | out_tesTs[T]
6 JINPUT2 = | OuUT_TEST6 18]
a7 inPuTs 91 our_test7[i]
an |8 JINPUT4 o | out_testsfz
=X ofout TESTI | 8 INPUTO | 21]

wfour_TesT2 | =< INPUT10 [ 22]

mjout_Testa | INPUT11[23

12 JOUT _TEST4 INPUT12 §24

e — ] —
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

PWR RUN

Yy |

H- B~ Hv-

Schneider

Electric

Estados de operacéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagéo dos indicadores de LED do
XPSMCMDI1200MTe, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

LIGADO = entradas ou saidas
configuradas

RUN EIN E EX ADDR 0/1 INDe 1a12 | Significado
verde vermelho vermelho laranja amarelo
LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO Ligar - teste inicial
DESLIGADO = aguardando | DESLIGADO | DESLIGADO | Enderego do né | Estado da Operagao normal
inicializagao LIGADO = (ver pdgina 88) |entrada
Intermitente = nenhuma E.rro~ de codificado Intermitente =
entrada ou saida configurada fiagao entrada com
conectado erro
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Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX INDe1a12 | Solugdo
verde vermelho | vermelho amarelo
Erro interno detectado DESLIGADO |2 0u 3 DESLIGADO | DESLIGADO | produto nao utilizavel’.
sinais
intermi-
tentes
Erro de compatibilidade DESLIGADO | 5 sinais DESLIGADO | 5 sinais Versao do firmware nao
detectado. intermi- intermitentes | compativel com
tentes XPSMCMCP0802-".
Erro detectado na DESLIGADO | 5 sinais | DESLIGADO | DESLIGADO | Reiniciar o sistema’.
comunicagado com o intermi-
controlador. tentes
Erro detectado em outro | DESLIGADO | LIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | Reiniciar o sistema.
moddulo de expanséo ou Verificar qual
XPSMCMCP0802-. maodulo/controlador esta com
erro e consultar seu guia de
resolugao de problemas.
Duas unidades da mesma | DESLIGADO | 5 sinais intermitentes DESLIGADO | Modificar o enderego de n6

referéncia de moédulo
detectadas com 0 mesmo
enderego de no.

(ver pagina 88) da unidade
NODE ADDR.

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n&o s&o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operagao.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugtes resultara em morte, ou ferimentos graves.

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do médulo

Descrigao da referéncia Caixa eletronica maxima de 24 polos, com montagem de ar de
travamento
Endereco do né (N.°/descrigéo) 2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Entradas digitais (N.°/descri¢éo) 12 / Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Saida de teste (N.°/descrigao) 8 / para testar curto-circuitos - sobrecargas, corrente maxima 100 mA /
24 Vdc

Probabilidade de uma falha 3.24E-9

perigosa por hora (PFHd)

Conexao aos modulos de Expansao de barramento de 5 vias

expansao

Peso 0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pdgina 34).
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Seccao 4.6
XPSMCMDO0002x Médulo de expanséo de saida

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 95
Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 96
Indicadores de LED 98
Caracteristicas do modulo 101
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Descri¢ao de mdédulos e fungdes

Apresentagao

O XPSMCMDOO0002+ e XPSMCMDOO0004+ sdo médulos de expansao de saida para o XPSMCMe

Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMDOO0002+ e XPSMCMDO0004-
somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguranga modular. O médulo XPSMCMDOO0002¢ providencia duas saidas relacionadas com
seguranca de duplo canal e duas saidas de status. O moédulo XPSMCMDOO0004+ providencia
quatro saidas relacionadas com seguranga de duplo canal e quatro saidas de status.

O médulo de expanséo suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDRL1 que sdo usadas para

atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou nao conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou ndo conectado)
NODE 2 0 (ou nado conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: Nao use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de médulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definicdes de configuragéo.

Entrada RESTART (RST)
Para obter maiores informacgdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).

Saida STATUS
Para obter maiores informacgdes, consulte STATUS de saida (ver pdgina 52).

Saida de seguranca em estado sélido (OSSD)

Para obter maiores informagdes, consulte Saida de seguranca de estado soélido (OSSD)
(ver pdgina 53).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMDO0002+ Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢do Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de -
energia 24 Vdc
NODE_ADDRO | ADDRO Entrada | Selegéo de noés Tipo de entrada 3.
NODE_ADDR1 | ADDR1 Resisténcia aplicavel maxima
1,2 kQ.
4 0VvDC PWR - Fornecimento de -
energia 0 Vdc
OSSD1_A SAIDA 1 Saida Saida estatica 1 PNP (sourcing) ativo elevado
OSSD1_B
RESTART1 RST 1 Entrada | Feedback/reiniciar 1 | Tipo de entrada 3.
Resisténcia aplicavel maxima
1,2 kQ.
8 OUT_STATUS 1 | STATUS 1 | Saida Saida de diagnostico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
9 OSSD2_A SAIDA 2 Saida Saida estatica 2 PNP (sourcing) ativo elevado
10 0SSD2_B
11 RESTART2 RST 2 Entrada | Feedback/reiniciar 2 | Tipo de entrada 3.
Resisténcia aplicavel maxima
1,2 kQ.
12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Saida Saida de diagnostico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
13 24 VDC - - Fornecimento de Fornecimento de energia
energia 24 Vdc 0OSsD1/2
14 n.c. - - - _
15 0VvDC - - Fornecimento de -
energia 0 Vdc
16 n.c. - - - -
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XPSMCMDOO0002+ Exemplo de diagrama de fiagdo do médulo
Fiagado de categoria 3 para XPSMCMDOO0002¢:

024 Vdc
K1yJK1
b il 1 §24 vdc 24 Vdc EJ
Contactors b i 4 2 INODE_ADDRO 14|
K2y K2\ - 3 |[NODE_ADDR1 | X 0Vvdcy15
7 Jo vdc p ]+
- ,[,__ng_ 6 JossD1_8 Q 18
dc 19
° I 1 JResTART! O 19|
= e 8 Jout_sTaTUS1| O 20
s Jossp2 A S [21)
10 JossD2_B ] 22
11 JRESTART2 23
12 JOUT_STATUS2 24
Fiacado de categoria 4 para XPSMCMDOO0002¢:
024 Vdc
K14 K1
N 1§24 vdc 24 Vdc ﬁJ
Contactors b saaaasd 2 I[NODE_ADDRO 14 |
K2y K2y R it 3 INODE_ADDR1 | X ovacfishH
g S bl
” 4 §0 Vdc w E -
J.__S_ 5 JossD1_A Z [17]
L Ly 5 osspis 2 18
24 Vdc [19]
Ki (k2 [ ZJRESTART! ] 19
L R:{:n ;\;:*k 8 JouT sTaTusi | © 20
BStME. Eeecbec 9 Jossp2 A S 21
10Jossp2 B S 22)
11 [RESTART2 23
12 JOUT_STATUS?2 24
R —
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

PWR
|

EIN
L]

0
ADDR W

D002

1
ouT W

1
RST W
1
STaTUs W

RUN
|
EEX

Schneider

Electric

Estados de operagéo
A tabela seguinte descreve os estados de operacgdo dos indicadores de LED do
XPSMCMDOO0002¢, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDR 1/2 | OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/2 | Significado
verde vermelho vermelho laranja vermelho/ amarelo amarelo
verde
LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO |VERMELHO |LIGADO |LIGADO Ligar - teste
inicial
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RUN EIN E EX ADDR 1/2 | OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/2 | Significado
verde vermelho vermelho laranja vermelho/ amarelo amarelo
verde

DESLIGADO = | DESLIGADO | DESLIGADO | Endereco |Estado da LIGADO = | Diagnés- Operacao
aguardando LIGADO = do né saida: aguar- ticos de normal
inicializacao Erro de (ver pagin | vermelho = 0 | dando saida
Intermitente = fiag&o a 95) verde =1 re~inicializa
nenhuma conectado codificado céo
entrada ou Intermi-
saida tente =
configurada sem

comen-
LIGADO = tarios
entradas ou
saidas
configuradas

Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS | Solugao
verde vermel- |vermelh | vermelho/ amarelo | 1/2
ho o) verde amarelo
Erro interno detectado. | DESLI- |2 ou 3 DESLI- | Vermelho DESLI- |DESLI- Produto ndo
GADO sinais GADO GADO GADO ut|||zéve|1
intermi-
tentes
Erro de DESLI- |5 sinais | DESLI- |5 sinais intermitentes Versao do firmware
compatibilidade GADO intermi- | GADO nao compativel com
detectado. tentes XPSMCMCP0802-".
Erro de saidado OSSD | DESLI- |4 sinais | DESLI- |4 sinais DESLI- |DESLI- Verificar conexdes 1/2
detectado. GADO intermi- | GADO | intermiten- GADO GADO (OSSD) de saidas de
tentes tes seguranga em estado
sélido”.
Erro detectado na DESLI- |5sinais |DESLI- |DESLI- DESLI- |DESLI- | Reiniciar o sistema.
comunicagdo com o GADO intermi- | GADO | GADO GADO GADO
controlador. tentes

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n3o s&o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operacao.
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Erro detectado RUN EIN E EX OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS | Solugédo
verde vermel- |vermelh |vermelho/ amarelo | 1/2
ho o verde amarelo

Erro detectado em DESLI- |LIGADO |DESLI- |DESLI- DESLIG | DESLI- Reiniciar o sistema.

outro moédulo de GADO GADO |GADO ADO GADO Verificar qual

expanséo ou maodulo/controlador

XPSMCMCP0802-. esta com erro e
consultar seu guia de
resolugao de
problemas.

Duas unidades da DESLI- |5 sinais DESLI- DESLI- | DESLI- Modificar o enderego

mesma referéncia de | GADO intermitentes GADO GADO | GADO de né (ver pagina 95)

modulo detectadas da unidade.

com 0 mesmo

enderego de no.

Fornecimento de LIGADO |DESLI- |LIGADO | Sinais Sinais Condicao | Conectar pinos 13 e

energia em falta em GADO interm- intermi- | de saida | 14 para fornecimento

OSSD 3,4 (somente itentes tentes de energia.

MO4). vermelhos

Erro detectado no DESLI- |3 sinais |DESLI- |DESLI- DESLI- | DESLI- Produto ndo

circuito de detecgao GADO intermi- | GADO | GADO GADO | GADO utilizavel®.

de né. tentes

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n3o s&o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operagao.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugtes resultara em morte, ou ferimentos graves.

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMDO0002+ XPSMCMDO0004-

modulo

Descrigao da referéncia Caixa eletronica maxima de 16 polos,

com montagem de ar de travamento

Caixa eletronica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento

Enderego do né (N.°/descricdo) |2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Reiniciar entrada (N.°/descri¢éo) | 2 / EDM (monitoramento de dispositivos externos) tipo 3. Resisténcia aplicavel

maxima 1,2 kQ. / Operagao automatica ou manual possivel com botéo de reinicio

Saida relacionado com
segurancga de estado sélido
(OSSD) (N.°/descrigao)

2 pares / saidas relacionadas com
seguranga de estado solido PNP ativas
elevadas

4 pares / saidas relacionadas com
seguranga de estado solido PNP ativas
elevadas

® As saidas podem fornecer:
O Na condigao LIGADO: Uv-0,75 V para Uv (em que Uv é 24 V + 20 %)
O Na condigdo DESLIGADO: 0 a 2 V rms (valor quadratico médio)

® A carga maxima de 400 mA@24 V (cada par OSSD) corresponde a uma carga
resistiva minima de 60 Q.
Q A carga capacitiva maxima é 0,82 pF.
O A carga indutiva maxima é 30 pF.

® Para detetar curto-circuito e quebra de linha nas saidas, uma monitoragéo da
linha é realizada usando um pulso de saida em cada canal. O pulso de saida &
gerado a cada 5,5 ms com um pulso de 100 microssegundos.

Saidas dos status Corrente maxima de saida por canal: 100 mA / 24 Vdc
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Caracteristicas especificas do | XPSMCMDOO0002+ XPSMCMDO0004+
médulo

Probabilidade de uma falha 3.16E-9 3.44E-9

perigosa por hora (PFHd)

Tempo médio de uma falha 954 686

perigosa (MTTFd) em anos

Conexao aos modulos de Expansao de barramento de 5 vias

expansao

Peso 0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pdagina 34).
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Seccao 4.7
XPSMCMDOO0004x Mddulo de expanséao de saida

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 104
Designacgées do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 105
Indicadores de LED 107
Caracteristicas do médulo 110
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Descri¢gao de médulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMDOO0002+« e XPSMCMDOO0004+ sdo médulos de expanséo de saida para o XPSMCMe
Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMDOO0002+ e XPSMCMDOO0004+
somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguranga modular. O médulo XPSMCMDOO0002¢ providencia duas saidas relacionadas com
seguranca de duplo canal e duas saidas de status. O moédulo XPSMCMDOO0004+ providencia
quatro saidas relacionadas com seguranga de duplo canal e quatro saidas de status.

O moédulo de expanséo suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDR1 que sdo usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou nao conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou ndo conectado)
NODE 2 0 (ou nao conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: N3o use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de modulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definigdes de configuragao.

Entrada RESTART (RST)
Para obter maiores informacgdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).

Saida STATUS
Para obter maiores informacgdes, consulte STATUS de saida (ver pagina 52).

Saida de seguranca em estado sélido (OSSD)

Para obter maiores informagdes, consulte Saida de seguranca de estado soélido (OSSD)
(ver pagina 53).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMDO0004+ Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de -
energia 24 Vdc
NODE_ADDRO ADDRO Entrada | Selecédo de nos Tipo de entrada 3. Resisténcia
NODE_ADDR1 ADDR1 aplicavel maxima 1,2 kQ.
0VvDC PWR - Fornecimento de -
energia 0 Vdc
5 OSSD1_A SAIDA 1 Saida Saida estatica 1 PNP (sourcing) ativo elevado
OSSD1_B
RESTART1 RST 1 Entrada | Feedback/reiniciar 1 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ.
8 OUT_STATUS 1 STATUS 1 | Saida Saida de diagnostico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
9 OSSD2_A SAIDA 2 Saida Saida estatica 2 PNP (sourcing) ativo elevado
10 0OSsSD2_B
11 RESTART2 RST 2 Entrada | Feedback/reiniciar 2 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ.
12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Saida Saida de diagnéstico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
13 24 VDC - - Fornecimento de Fornecimento de energia OSSD1/2
energia 24 Vdc
14 24 VDC - - Fornecimento de Fornecimento de energia OSSD3/4
energia 24 Vdc
15 0VvDC - - Fornecimento de -
16 energia 0 Vdc
17 OSSD4_A SAIDA 4 Saida Saida estatica 4 PNP (sourcing) ativo elevado
18 OSSD4_B
19 RESTART4 RST 4 Entrada | Feedback/reiniciar 4 | Tipo de entrada 3. Resisténcia
aplicavel maxima 1,2 kQ.
20 OUT_STATUS4 STATUS 4 | Saida Saida de diagnostico | PNP (sourcing) ativo elevado
configuravel
21 OSSD3_A SAIDA 3 Saida Saida estatica 3 PNP (sourcing) ativo elevado
22 OSSD3_B
23 RESTART3 RST 3 Entrada | Feedback/reiniciar 3 | Tipo de entrada 3. Resisténcia

aplicavel maxima 1,2 kQ.
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Terminal

Sinal

LED Tipo

Descri¢éo

Funcionamento

24

OUT_STATUS 3

STATUS 3 | Saida

Saida de diagnostico
configuravel

PNP (sourcing) ativo elevado

XPSMCMDOO0004+« Exemplo de diagrama de fiagdo do médulo

Fiacao de categoria 3 para XPSMCMDOO0004-:

024 Vdc
Conm:: s 1 [24 vac 24 Vdc ﬁJ
b= = === ==d2 INODE_ADDRO 24 vdc 14
K2y K2y LELLLLLL 3 INODE_ADDR1 | X 0 vdc]15
~ 4 o vde b 0 Vde Ej‘
IS)—1 5 Josso1 A = ossp4_Af17]
*’r_ L] 5 Josspi_B Q 0SSD4_B|18
Ve ] JRESTART! S| restarT4fis]
o 8 Jout_statust | O OUT_STATUS4IZ0]
9 JossD2_A S 0ssD3_A[21]
10 JOssSD2_B 7 0SsD3_B| 22|
11 JRESTART2 RESTART3] 23
12 JOUT STATUS? OUT STATUS3| 24
e — —_
Fiacao de categoria 4 para XPSMCMDOO0004-:
024 Vdc
Contacl:r:;\ KiN [ 1 J24 vac 24 vdc |13 |
-------- 2 [NODE_ADDRO 24 vdc |14
K2\ K2y e s 3 INODE_ADDR1 | X< S 15 o |
- 4 Jo vdc & ovdc[is] =
F_KZE— 5 JossD1_A = osspa_Af17
r =J—{ s Josspi_s Q 0ssD4_8|18
24Vd°? e E RESTART1 % RESTART4]19
it Sl 8 Jout_sTATUS1| Q JOUT_STATUS4 20
9 JossD2_A S ossD3_Af21
10 JOossD2_B e 0SSD3_Bf 22
11 JRESTART2 RESTART3[ 23
12 JOUT_STATUS? OUT_STATUS2{24
e ————
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

STATUS

4
| |
4
RST B
4
| |

STATUS W

Schneider

Electric

Estados de operacéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagéo dos indicadores de LED do
XPSMCMDOO0004-, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDRO0/1 |OUT 14 |RST 1/4 STATUS 1- | Significado
verde vermel- |vermel- |laranja vermelho/ | amarelo 4
ho ho verde amarelo
LIGADO LIGADO | LIGADO | LIGADO Vermelho |LIGADO LIGADO Ligar - teste inicial
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RUN EIN E EX ADDRO0/1 |OUT 14 |RST 1/4 STATUS 1- | Significado
verde vermel- | vermel- |laranja vermelho/ | amarelo 4
ho ho verde amarelo
DESLIGADO = DESLI- |DESLI- |Endereco |Estadoda |LIGADO = |Diagnoéstico | Operagéo normal
aguardando GADO GADO |dond saida: aguardando | s de saida
inicializagcao (ver pagina | vermelho | reinicializ-
104) =0 acéo
codificado | verde = 1

Intermitente =
nenhuma entrada
ou saida
configurada

LIGADO =
entradas ou
saidas
configuradas

Intermitente
=sem
comentarios

Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX OUT 1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solugao
verde vermel- |vermelho |vermelho/ | amarelo | 1/2
ho verde amarelo
Erro interno detectado. | DESLI- [2o0u 3 DESLI- Vermelho | DESLI- | DESLI- Produto nédo
GADO sinais GADO GADO GADO u‘t|||za've|‘1
intermite
ntes
Erro de compatibilidade | DESLI- |5 sinais | DESLI- 5 sinais intermitentes Versao do firmware
detectado. GADO intermite | GADO ndo compativel com
ntes XPSMCMCP0802-".
Erro de saida do OSSD | DESLI- |4 sinais | DESLI- 4 sinais DESLI- | DESLI- Verificar conexdes 1/2
detectado. GADO intermite | GADO intermi- GADO GADO (OSSD) de saidas de
ntes tentes seguranga em estado
solido”.
Erro detectado na DESLI- |5 sinais | DESLI- DESLI- DESLI- |DESLI- | Reiniciar o sistema’.
comunicagado com o GADO intermite | GADO GADO GADO GADO
controlador. ntes

1

operagao.

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n3o s3o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da
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Erro detectado RUN EIN E EX OUT 1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solugdo
verde vermel- |vermelho |vermelho/ | amarelo | 1/2
ho verde amarelo

Erro detectadoemoutro | DESLI- | LIGADO | DESLI- DESLI- DESLI- | DESLI- Reiniciar o sistema.

mddulo de expansdoou | GADO GADO GADO GADO |GADO Verificar qual

XPSMCMCP0802-. madulo/controlador
esta com erro e
consultar seu guia de
resolugao de
problemas.

Duas unidades da DESLI- |5 sinais intermitentes | DESLI- DESLI- |DESLI- Modificar o enderego

mesma referéncia de GADO GADO GADO |GADO de no (ver pagina 104)

modulo detectadas com da unidade.

0 mesmo enderego de

no.

Fornecimento de LIGADO | DESLIG |LIGADO | Sinais Sinais Condicao | Conectar pinos 13 e 14

energia em falta em ADO intermit- | intermi- | de saida | para fornecimento de

0SSD 3,4 (somente entes tentes energia.

MO4). vermel-

hos

Erro detectado no DESLI- |3 sinais | DESLI- DESLI- DESLI- | DESLI- Produto nao

circuito de detecgdo de | GADO | intermi- | GADO GADO GADO |GADO utilizavel®.

no. tentes

1

Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

NOTA: ADDR 0 e ADDR 1 n3o s&o representados nesta tabela, pois podem ser encontrados na tabela Estados da

operagao.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMDO0002« XPSMCMDOO0004-

modulo

Descrigao da referéncia Caixa eletrénica maxima de 16 polos, Caixa eletrénica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Endereco do né (N.°/descri¢cdo) |2/ Tipo 3. Resisténcia aplicavel maxima 1,2 kQ.

Reiniciar entrada (N.°/descri¢éo) | 2 / EDM (monitoramento de dispositivos externos) tipo 3. Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ. / Operagéo automatica ou manual possivel com botéo de reinicio

Saida relacionado com 2 pares / saidas relacionadas com 4 pares / saidas relacionadas com
seguranca de estado solido seguranga de estado solido PNP ativas | seguranga de estado sélido PNP ativas
(OSSD) (N.°/descrigao) elevadas elevadas

® As saidas podem fornecer:
O Na condigao LIGADO: Uv-0,75 V para Uv (em que Uv é 24 V + 20 %)
O Na condigéo DESLIGADO: 0 a 2 V rms (valor quadratico médio)

® A carga maxima de 400 mA@24 V (cada par OSSD) corresponde a uma carga
resistiva minima de 60 Q.
O A carga capacitiva maxima é 0,82 pF.
O A carga indutiva maxima € 30 pF.

® Para detetar curto-circuito e quebra de linha nas saidas, uma monitoragéo da
linha é realizada usando um pulso de saida em cada canal. O pulso de saida &
gerado a cada 5,5 ms com um pulso de 100 microssegundos.

Saidas dos status Corrente maxima de saida por canal: 100 mA / 24 Vdc
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perigosa (MTTFd) em anos

Caracteristicas especificas do | XPSMCMDO0002¢ XPSMCMDO0004+
médulo

Probabilidade de uma falha 3.16E-9 3.44E-9

perigosa por hora (PFHd)

Tempo médio de uma falha 954 686

Conexao aos modulos de
expansao

Expanséo de barramento de 5 vias

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais

(ver pagina 34).
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Seccao 4.8
XPSMCMERO0002x Output Expansion Module

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 113
Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 114
Indicadores de LED 116
Caracteristicas do modulo 117
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Descri¢ao de mdédulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMERO0002+ e XPSMCMERO0004+ sdo modulos de expansao de saida para o XPSMCMe
Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMERO0002- e XPSMCMERO0004-
somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguran¢a modular.

O modulo XPSMCMERO0002- providencia uma saida de relé relacionada com seguranga de
Categoria 4 (2 contatos NO e 1 contato NC). O médulo XPSMCMERO0004- providencia duas
saidas de relé relacionadas com seguranga de Categoria 4 (2 x 2 contatos NO e 1 contato NC).
As saidas digitais dos médulos de expansdo XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranca
modular ou XPSMCMDOO0002+, XPSMCMDOO0004+, ou XPSMCMMX0802+ estdo fisicamente
cabeadas diretamente as entradas dos modulos XPSMCMER0002+ e XPSMCMERO0004-. Os
modulos XPSMCMERO0002+ e XPSMCMERO0004- n&o estdo conectados a expansao de plano de
fundo.

Entrada RESTART (RST)
Para obter maiores informagdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMERO0002+ Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de energia |-
24 Vdc
4 0vDC PWR - Fornecimento de energia
0 Vvdc
OSSDIN1_A - Entrada | Circuito de controle 1 Tipo de entrada 3.
7 FBK_K1_K2_1 |- Saida | Feedback K1K2 ZONA 1 -
9 A_NC1 SAIDA 1 Contacto NC ZONA 1
10 B_NC1
13 A_NO11 Contacto NO1 ZONA 1
14 B_NO11
15 A_NO12 Contacto NO2 ZONA 1
16 B_NO12

114
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XPSMCMERO0002+ Exemplo de diagrama de fiagdo do médulo

24 Vdc
24 Vdc OUT_TEST! |13 |
Master_Enable1 OUT_TEST2 J14] ‘E'rl.n —
Master_Enable2 | 3¢ | OUT_TEST3 s} §igp™
L = » | ouT_TEsT4 [16]
OSSD1_A = INPUT1 J17] e
(———]F JossDi 8 2 npuT2 e
(THh———7 IrESTARTI o INPUT3 [19]
OUT_STATUS1 g INPUT4 ﬂ | 24 Vde
0SSD2_A @ INPUTS [21 GND
0sSD2_B N weuts [z F |
RESTART2 INPUTT | 23 0SSD1
OUT_STATUS2 INPUTS |24 08802
Light Curtain
Tzs. Vde XPSMCMEROQ0002
[ 1§24 Vdc A_NO11]13]
| 2 INot Connected B_NO11]14]
3 INot Connected A NC1 A_NO12}15
s fove BB T T & sNof 11 oad
— 5 JossDINI_A B_NC1 L_L =
[6jossont e FBAN 1= -
[ 7 JFBK_K1_K2_1
| 8 I Not Connected
9 | A_NC1
[10]B_NC1
_EL Not Connected
12 § Not Connected
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

£

Schneider

Electric

Estado da operagao
A tabela a seguir descreve o estado da operagéo do indicador LED do XPSMCMERO0002:

OuT 1 Significado
verde
LIGADO com saida ativada Operagao normal
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO
e Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

e Para a fiagdo das saida de relé (2 A), use condutores de, pelo menos, 0,5 mm?2 (AWG 20)
com temperatura de, pelo menos, 80 °C.
e Para condutores comuns de fiagdo das saidas de relé (7 A) ou fiagdo das saidas de relé maior

que 2 A, use condutores de, pelo menos, 1,0 mm? (AWG 16) com uma temperatura de, pelo
menos, 80 °C.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENCAO
OPERAQAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMERO0002« XPSMCMERO0004-

madulo

Descrigao da referéncia Caixa eletronica maxima de 16 polos, | Caixa eletronica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Capacidade de comutacéo de AC-15,240V,3 Aou

acordo com EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Corrente de comutagao Maximo de 6 A (minimo de 17 V a 10 mA)

(resistiva)

Tipo de contato do relé 2NO +1NC 2x2NO+1NC

Contatos FEEDBACK 1 2

Tempo de resposta 12 ms

Vida mecanica dos contatos > 20 x 108

Conexao aos modulos de Nenhuma expansao de barramento disponivel, conexao as saidas digitais por

expansao fiagao

Peso 0,12 kg (4,2 Oz)
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NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pagina 34).

NOTA: Para garantir o isolamento correto e evitar o risco de envelhecimento prematuro ou danos,
os relés, cada linha de saida deve ser protegida usando um fusivel A 3,5 de atraso. As
caracteristicas de carregamento devem ser consistentes com as especificadas. Para obter
informacdes importantes sobre a protegao das saidas do relé, consulte Saidas de protegdo em
danos provocados por carga indutiva (ver pagina 42).

NOTA: Se um moddulo de relé estiver conectado, o tempo de resposta do OSSDvinculado deve ser
acrescido de 12 ms.

Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranga

Caracteristicas do médulo em relagéo a seguranga (XPSMCMERO0002¢/XPSMCMERO0004+)

- Contacto de feedback usado Contacto de feedback nZo usado
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(anos) (anos)

DC-13 |teycler | 3.09E-10 99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 0,60 2335,93 0

(@A) teyle2 | 8.53E-11 99,7 2445347 | 97,7 1.08E-10 0,87 2445347 |0
teycles | 6.63E-11 99,8 126678,49 92,5 6.75E-11 0,97 126678,59 0

AC-15 |teycler | 8.23E-09 99,5 70,99 99,0 4.60E-07 0,50 70,99 0

(3A) toycle2 | 7-42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |[0,54 848,15 0
teycles | 1.07E-10 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 0,79 12653,85 0

AC-15 |teycer | 3-32E-09 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 0,51 177,37 0

(14) toycle2 | 3-36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
teycles | 8.19E-11 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 0,88 28549,13 0

teycle1 300 s (1 comutagao a cada 5 minutos)

teycle2 3600s (1 comutagéo a cada hora)

teycles 1 comutagéo a cada dia

PFHd Probabilidade de uma falha perigosa por hora de acordo com IEC 61508

MTTFd e DCavg Tempo médio para falha perigosa e média de cobertura de diagndstico de acordo com
EN ISO 13849-1
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Vida elétrica dos contactos de saida

O grafico exibe a vida elétrica dos contactos de saida determinados pelo EN 60947-51-1:

100 —
| |
~ DC1: 24v
ACt: 230V
W\ \\
S N N

\\\ \

—
L=]

Y .

DC13: 24V N

Corrente nominal
operacional x 0,1 A

AC15: 230V [T

10° 10%

Ciclos de operagao

Diagrama de temporizagéo da operagdo de comutagéo

108 107

24 Vdc
OSSDIN1_A
24 Vdc
OSSDIN1_B
0 Vdc —
N.O. Contact OPEN % CLOSED % OPEN
| !
—12ms —12ms
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Seccao 4.9
XPSMCMERO0004x Médulo de expansao de saida

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 121
Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 122
Indicadores de LED 124
Caracteristicas do modulo 125
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Descri¢ao de mdédulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMERO0002+ e XPSMCMERO0004+ sdo modulos de expansao de saida para o XPSMCMe
Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMERO0002- e XPSMCMERO0004-
somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguran¢a modular.

O modulo XPSMCMERO0002- providencia uma saida de relé relacionada com seguranga de
Categoria 4 (2 contatos NO e 1 contato NC). O médulo XPSMCMERO0004- providencia duas
saidas de relé relacionadas com seguranga de Categoria 4 (2 x 2 contatos NO e 1 contato NC).
As saidas digitais dos médulos de expansdo XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranca
modular ou XPSMCMDOO0002+, XPSMCMDOO0004+, ou XPSMCMMX0802+ estdo fisicamente
cabeadas diretamente as entradas dos modulos XPSMCMER0002+ e XPSMCMERO0004-. Os
modulos XPSMCMERO0002+ e XPSMCMERO0004- n&o estdo conectados a expansao de plano de
fundo.

Entrada RESTART (RST)
Para obter maiores informagdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).

EI00000001993 04/2018 121



Caracteristicas técnicas

Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

XPSMCMERO0004+ Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de energia |-
24 Vdc
4 0VvDC PWR Fornecimento de energia |-
0 vdc
OSSDIN1_A - Entrada Circuito de controle 1 Tipo de entrada 3.
7 FBK_K1_K2_1 |- Saida Feedback K1 K2 ZONA 1 |-
9 A_NC1 SAIDA 1 | Saida Contacto NC ZONA 1 -
10 B_NC1
11 A_NC2 SAIDA 2 | Saida Contacto NC ZONA 2 -
12 B_NC2
13 A_NO11 SAIDA 1 | Saida Contacto NO1 ZONA 1 -
14 B_NO11
15 A_NO12 Contacto NO2 ZONA 1
16 B_NO12
17 OSSDIN2_A - Entrada Circuito de controle 2 Tipo de entrada 3.
18 OSSDIN2 B Re’si_sténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
19 FBK K1_K2 2 |- Saida Feedback K1 K2 ZONA 2 | -
21 A_NO21 SAIDA 2 Contacto NO1 ZONA 2
22 B_NO21
23 A_NO22 Contacto NO2 ZONA 2
24 B_NO22

122
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XPSMCMERO0004+ Exemplo de diagrama de fiagdo do médulo

524 Vdc
| 1§24 vdc our_TesT 13 F
2 IMaster_Enable1 OUT_TEST2 |14}
3 |Master_Enabie2| 3 | ouT_TEST3 [TE] SE{‘;;"-"“‘*’
]2 ]ovde o | our_tesT4 [18] ®
| 5 JOssD1_A - INPUT1 [ 17] ¥
(T———— ¢ Jossni B £ wpuT2 i3] 2
(TP———[resTaRT! o mPuT3 5]
[ 8 Jout_staTust | 8 INPUT4 J20} | 24 Ve
[ 9 Josspz A 2 INPUTS [[21] {ow
10 JossD2_B S nPUTe |22) S
11 JRESTART2 INPUTT | 23 08501
[2 JouT_STATUS? inPUTS [2] 08sD2
Light Curtain
XPSMCMER0004 K1 1
24 Vdc A_NO11 13 ===
Not Connected B_NO11J14] L1 Load N
Not Connected A_NC A_NO12]15] K2_1
U vdc BEET T B NO12R16] 'g—u Load
OSSDINT_A B NC1 LA 0ssDIN2_A |17]
OSSDIN1_B ~ FBA g= =" = B 0ssDIN2_BJ18
FBK_K1_K2_1 FBK_K1_k2_2 [19]
Mot Connected Mot Connected § 20|
A_NC1 A NO21] 21
B_NC1 B_NO21 22
A_NC2 A_No22f 23
B_NC2 B_NO22 7]
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

£

Schneider

Electric

Estado da operagao
A tabela a seguir descreve o estado da operagéo dos indicadores LED do XPSMCMEROQ0004-:

OouT 1/2 Significado
verde
LIGADO com saida ativada Operagao normal
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO
e Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

e Para a fiagdo das saida de relé (2 A), use condutores de, pelo menos, 0,5 mm?2 (AWG 20)
com temperatura de, pelo menos, 80 °C.
e Para condutores comuns de fiagdo das saidas de relé (7 A) ou fiagdo das saidas de relé maior

que 2 A, use condutores de, pelo menos, 1,0 mm? (AWG 16) com uma temperatura de, pelo
menos, 80 °C.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENCAO
OPERAQAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMERO0002« XPSMCMERO0004-

madulo

Descrigao da referéncia Caixa eletronica maxima de 16 polos, | Caixa eletronica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Capacidade de comutacéo de AC-15,240V,3 Aou

acordo com EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Corrente de comutagao Maximo de 6 A (minimo de 17 V a 10 mA)

(resistiva)

Tipo de contato do relé 2NO +1NC 2x2NO+1NC

Contatos FEEDBACK 1 2

Tempo de resposta 12 ms

Vida mecanica dos contatos > 20 x 108

Conexao aos modulos de Nenhuma expansao de barramento disponivel, conexao as saidas digitais por

expansao fiagao

Peso 0,12 kg (4,2 Oz)
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NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pagina 34).

NOTA: Para garantir o isolamento correto e evitar o risco de envelhecimento prematuro ou danos,
os relés, cada linha de saida deve ser protegida usando um fusivel A 3,5 de atraso. As
caracteristicas de carregamento devem ser consistentes com as especificadas. Para obter
informacdes importantes sobre a protegao das saidas do relé, consulte Saidas de protegdo em
danos provocados por carga indutiva (ver pagina 42).

NOTA: Se um moddulo de relé estiver conectado, o tempo de resposta do OSSDvinculado deve ser
acrescido de 12 ms.

Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranga

Caracteristicas do médulo em relagéo a seguranga (XPSMCMERO0002¢/XPSMCMERO0004+)

- Contacto de feedback usado Contacto de feedback nZo usado
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(anos) (anos)

DC-13 |teycler | 3.09E-10 99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 0,60 2335,93 0

(@A) teyle2 | 8.53E-11 99,7 2445347 | 97,7 1.08E-10 0,87 2445347 |0
teycles | 6.63E-11 99,8 126678,49 92,5 6.75E-11 0,97 126678,59 0

AC-15 |teycler | 8.23E-09 99,5 70,99 99,0 4.60E-07 0,50 70,99 0

(3A) toycle2 | 7-42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |[0,54 848,15 0
teycles | 1.07E-10 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 0,79 12653,85 0

AC-15 |teycer | 3-32E-09 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 0,51 177,37 0

(14) toycle2 | 3-36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
teycles | 8.19E-11 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 0,88 28549,13 0

teycle1 300 s (1 comutagao a cada 5 minutos)

teycle2 3600s (1 comutagéo a cada hora)

teycles 1 comutagéo a cada dia

PFHd Probabilidade de uma falha perigosa por hora de acordo com IEC 61508

MTTFd e DCavg Tempo médio para falha perigosa e média de cobertura de diagndstico de acordo com
EN ISO 13849-1
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Vida elétrica dos contactos de saida

O grafico exibe a vida elétrica dos contactos de saida determinados pelo EN 60947-51-1:

100 —
| |
~ DC1: 24v
ACt: 230V
W\ \\
S N N

\\\ \

—
L=]

Y .

DC13: 24V N

Corrente nominal
operacional x 0,1 A

AC15: 230V [T

10° 10%

Ciclos de operagao

Diagrama de temporizagéo da operagdo de comutagéo

108 107

24 Vdc
OSSDIN1_A
24 Vdc
OSSDIN1_B
0 Vdc —
N.O. Contact OPEN % CLOSED % OPEN
| !
—12ms —12ms
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Seccao 4.10

Modulos de expansao de monitoramento de velocidade
XPSMCMENXx

Conteudo desta secgéo
Esta secgéo inclui os seguintes topicos:

Tépico Pagina
Descricao de modulos e fungdes 129
Designagdes do conector 130
Indicadores de LED 132
Caracteristicas do médulo 136
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Descri¢ao de mdédulos e fungdes

Apresentagao

O XPSMCMENO0200+, XPSMCMENO100HT+, XPSMCMENO0200HT+, XPSMCMENO0100SCs,
XPSMCMENO0200SCe, XPSMCMENO0100TTe, e XPSMCMENO0200TT+ sdo modulos de expansao
de monitoramento de velocidade para velocidade maxima, intervalo de velocidade e
monitoramento de dire¢do. Além disso, vocé pode configurar até quatro limite de velocidade para
cada eixo que esta sendo monitorado.

Os moédulos XPSMCMENO0200+, XPSMCMENO100HTe, XPSMCMENO200HT>,
XPSMCMENO0100SCe, XPSMCMEN0200SC+, XPSMCMENO0100TT*, € XPSMCMENOQ200TT-
somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguranca modular.

O modulo XPSMCMENO0200- providencia duas entradas relacionadas com a seguranga para os
sensores de proximidade. Os médulos XPSMCMENO100HTs e XPSMCMENO200HT*
providenciam duas entradas de sensor de proximidade e um ou dois canais respetivamente para
monitoramento dos codificadores HTL relacionados com seguranga. Os modulos
XPSMCMENO0100SC+ e XPSMCMENO0200SC- providenciam duas entradas de sensor de
proximidade e um ou dois canais respetivamente para monitoramento dos codificadores Sin/Cos
relacionados com seguranga. Os médulos XPSMCMENO0100TTe e XPSMCMENO0200TT-
providenciam duas entradas de sensor de proximidade e um ou dois canais respetivamente para
monitoramento dos codificadores TTL relacionados com seguranca.

NOTA: Os codificadores devem ser montados de acordo com EN 61800-5-2 ao veio do motor.
Os mdédulos séo configurados usando SoSafe Configurable.

O mddulo de expansao suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDRL que sao usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou nao conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou ndo conectado)
NODE 2 0 (ou ndo conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: Nao use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de médulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definicdes de configuragéo.
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Designagdes do conector

Designagdes do conector dos médulos do XPSMCMEN-

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de -
energia 24 Vdc
NODE_ADDRO ADDRO Entrada Selecao de nos Tipo de entrada 3. Resisténcia
NODE_ADDR1 ADDRA aplicavel maxima 1,2 kQ.
0VvDC PWR - Fornecimento de -
energia 0 Vdc
PROXY1_24V PROX1 Saida Conexdes de Corrente maxima de 100 mA
PROXY1_REF PROXIMIDADE 1 Fornecimento de energia 0 Vdc
para PROXY1
7 PROXY1_IN1 (3 fios) Entrada PROXY1 Input_1 paraNO ou o
contacto NC
8 PROXY1_IN2 (4 fios) PROXY1 Input_2 para NO ou o
contacto NC
9 PROXY2_24V PROX2 Saida Conexdes de Corrente maxima de 100 mA
10 PROXY2_REF PROXIMIDADE 2 Fornecimento de energia 0 Vdc
para PROXY2
11 PROXY2_IN1 (3 fios) Entrada PROXY2 Input_1 para NO ou o
contacto NC
12 PROXY2_IN2 (4 fios) PROXY2 Input_2 para NO ou o
contacto NC
13 nao conectado - - nao conectado -
14
15
16

Conexdes do codificador com o conector RJ45 (médulos XPSMCMENO100HTe,
XPSMCMENO0200HT., XPSMCMENO0100SC+, XPSMCMENO0200SC+, XPSMCMENO0100TT* e

XPSMCMENO200TTe):

130
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87654321 12345678 12345678 EIA/TIA-568A
il
-
.
| : |
N N

Pino Cor XPSMCMENO-00TT XPSMCMENO-00HT XPSMCMENO0-00SC
1 verde - branco 5vdcM nao conectado nao conectado
2 verde 0 Vdc 0 Vdc 0 Vdc
3 laranja - branco nao conectado nao conectado nao conectado
4 azul A A A (Sin+)
5 azul-branco /A /A /A (Sin-)
6 laranja nao conectado nao conectado nao conectado
7 marron-branco B B B (Cos+)
8 marrom /B /B /B (Cos-)

descodificador de TTL.

(1) Esse pino néo é o fornecimento de energia do codificador TTL, que deve ser fornecido em separado. O
pino precisa ser conectado para que o modulo de monitoragédo de velocidade detete a presenga de um

Para maiores informacgdes, consulte Cabos divisores de codificador (ver pagina 188).
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA
RUN

|

EEX

1

PROX W
1

SH W

Schneider

Electric

Estados de operagéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagao dos indicadores de LED do XPSMCMEN-,
assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDR 0/1 | ENC! PROX 1/2 SH 1/2 Significado
verde vermel- |vermel- |laranja amarelo amarelo amarelo
ho ho
LIGADO LIGADO |LIGADO |LIGADO |LIGADO LIGADO LIGADO Ligar - teste inicial

1 O indicador LED ENC nao esta presente no XPSMCMENO0200 e no XPSMCMENO0200G.
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RUN EIN E EX ADDR 0/1 | ENC! PROX 1/2 SH 1/2 Significado
verde vermel- |vermel- |laranja amarelo amarelo amarelo
ho ho

DESLIGADO = DESLI- |DESLI- |Enderego |LIGADO LIGADO DESLI- Operagao normal
aguardando GADO GADO |dono Codificador | Sensor de GADO = Eixo
inicializacao (ver pagin | conectado | proximidade | no intervalo

a129) eem conectado e | develocidade

codificado | funciona- | em funciona- |normal

mento mento

Intermitente =
nenhuma
entrada ou saida
configurada

LIGADO =
entradas ou
saidas
configuradas

Intermitente =
Eixo em
excesso de
velocidade

LIGADO =
Eixo imével

1 O indicador LED ENC nao esta presente no XPSMCMENO0200 e no XPSMCMENO0200G.
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Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN EEX |ADDRO/1 |ENC! PROX 1/ |SH 1/2 | Solugéo
verde |vermel- |vermel | laranja amarelo | 2 amarelo
ho ho amarelo
Erro interno DESLI- |2 0u 3 DESLI | Enderego | DESLIGADO Produto fora de
detectado. GADO | sinais GADO |doné servigo?.
intermi- (ver pagin
tentes a129)
Erro de DESLI- | 5sinais | DESLI | ¢°dificado | peg) 1GaADO Versao do firmware
compatibilidade GADO |intermi- | GADO ndo compativel com
detectado. tentes XPSMCMCP0802+2.
Caodificador DESLI- | LIGADO | 3sinais DESLIGADO Conecte o codificador
configurado, mas GADO intermi- ao modulo.
nao conectado. tentes Verifique se a
freqliéncia de entrada
esta no intervalo.
Sensor de DESLI- | DESLI- |LIGAD DESLI- |Pisca DESLI- | Troque o sensor de
proximidade forade | GADO |GADO |O GADO | por GADO | proximidade.
operagao. 2 seg.
Sensor de DESLI- | DESLI- | 3sinais DESLI- |Pisca DESLI- | Conecte a
proximidade GADO |GADO |intermi- GADO | por GADO | proximidade ao
configurado, mas tentes 0,5 seg. maodulo.
nao conectado. Verifique se a
freqliéncia de entrada
esta no intervalo.
Duas unidades da | DESLI- | 5 sinais intermi- DESLIGADO Modificar o enderego
mesma referéncia | GADO |tentes de né
de mddulo (ver pagina 129) da
detectadas com o unidade.
mesmo endereco
de né.
Erro detectado no | DESLI- | DESLI- |DESLI |3 sinais DESLI- |DESLI- | Sinais Produto fora de
circuito de GADO |GADO |GADO |intermi- GADO |GADO intermit | servigo2.
detecgao de né. tentes entes

1 O indicador LED ENC nao esta presente no XPSMCMEN0200 e no XPSMCMEN0200G.

2 Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

Resolugéo de problemas de monitoramento de velocidade

A tabela seguinte descreve os estados de erro de monitoramento de velocidade dos indicadores
de LED, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:
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Erro detetado RUN EIN EEX |ADDR |ENC! PROX 1/2 | SH 1/2 | Solugédo
verde |vermel- |vermel | 0/1 amarelo |amarelo | amarelo

ho -ho laranja
Erro interno do DESLI- |3 sinais | DESLI- |- 3 sinais | DESLI- DESLI- | Altere o codificador?.
descodificador GADO |intermi- | GADO intermi- | GADO GADO
detetado. tentes tentes
Erro interno de - 3 sinais | DESLI- | - - 3 sinais - Altere o sensor de
proximidade intermi- | GADO intermiten proximidade 2.
detetado. tentes tes
Erro detectado no DESLI- | 3 sinais | DESLI- | 3 sinais | DESLI- | DESLI- DESLI- | Produto fora de
circuito de detecgdo | GADO |intermi- | GADO |intermi- | GADO | GADO GADO | servigo?.
de no. tentes tentes

1 O indicador LED ENC nao esta presente no XPSMCMENO0200 e no XPSMCMENO0200G.
2 Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE

INCENDIO

Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

A nao observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENCAO

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

codificadores

XPSMCMENO0100SC-

Caracteristicas XPSMCMENO0200/ | XPSMCMENO100HTs | XPSMCMENO0100SC+ | XPSMCMENO100TT*
especificas do XPSMCMENO0200 | XPSMCMENO200HT. | XPSMCMENO0200SC- | XPSMCMENO0200TT-
modulo G

Interface do nenhuma HTL Seno/Cos TTL

codificador

Sinais de entrada do | nenhuma ® Tensao de isolamento nominal 250 V

codificador isolados ® Categoria de sobretensao Il

eletricamente de e Tensdo de suporte de impulso nominal de 4,00 kV

acordo com EN

61800-1

Numero max. de eixos | 2

Velocidade >10 Hz

zero/lacuna de

frequéncia de

velocidade maxima

Lacuna minima entre |>5 %

limiares (com limiar

>1)

NUmero max. de 0 1 em XPSMCMENO0100TTe, XPSMCMENO100HT®,

2 em XPSMCMENO0200TT+, XPSMCMENO200HT-,

XPSMCMENO0200SC-
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Caracteristicas
especificas do
médulo

XPSMCMEN0200/
XPSMCMEN0200
G

XPSMCMENO100HT-
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0100SC-
XPSMCMENO0200SC-

XPSMCMENO100TTe
XPSMCMENO0200TTe

Frequéncia max. do
codificador

- 300 kHz

500 kHz

500 kHz

Intervalo de limites
ajustaveis do
codificador

- De 1 Hz a 450 kHz

Conexdes do
codificador

- RJ45

Numero max. dos
sensores de
proximidade

Frequéncia max. dos
sensores de
proximidade

5 kHz

Corrente de saida
maxima do sensor de
proximidade

100 mA a 24 Vdc (terminais 5 e 9)

Intervalo de limites
ajustaveis de
proximidade

De 1 Hza 4 kHz

Lacuna de frequéncia
de velocidade
zero/velocidade
maxima

>10 Hz

Lacuna minima entre
limiares (com limiar
>1)

>5 %

Conexdes dos
sensores de
proximidade

Blocos dos terminais

Tipo de sensor de
proximidade

PNP/NPN - 3/4 fios

PFHd
XPSMCMENO1+

- 6.70-09

7.94E-09

7.08E-09

PFHd
XPSMCMEN02-

5.98E-09 7.42-09

9.89E-09

8.18E-09

Tempo médio de falha
perigosa (MTTFd) em
anos
XPSMCMEN0200

424
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Caracteristicas
especificas do
médulo

XPSMCMEN0200/
XPSMCMENO0200
G

XPSMCMENO100HT-
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0100SC-
XPSMCMEN0200SC-

XPSMCMENO100TTe
XPSMCMENO0200TTe

Tempo médio de falha
perigosa (MTTFd) em
anos

XPSMCMENO100HT-

XPSMCMENO0100SC-

XPSMCMENO100TT-

247

Tempo médio de falha
perigosa (MTTFd) em
anos

XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0200SC-

XPSMCMENO200TT-

180

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pagina 34).

A tabela a seguir descreve o comportamento do sistema com base nas fun¢des de monitoramento
de velocidade:

Blocos de fungdes de
monitoramento de
velocidade

Velocidade maxima

Velocidade zero

Intervalo de velocidade

Estado seguro definido

limite maximo de

desativagéo das saidas

Se a velocidade exceder o

velocidade, resultando na

associadas com a fungao.

Se a velocidade zero nao
for alcangada, resultando
nas saidas associadas com
a fungdo que nado esta
sendo ativada.

Se a velocidade exceder os
limites superior ou inferior
de velocidade, resultando
na desativacéo das saidas
associadas com a fungao.
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Seccao 4.11
Modulo de expansao de saida XPSMCMRO0004x

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 140
Designacgées do conector e Exemplo de diagramas de fiagdo 141
Indicadores de LED 143
Caracteristicas do médulo 146
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Descri¢gao de médulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMRO0004+ e XPSMCMROO0004DA« sdo médulos de expansao de saida para o
XPSMCMe Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMRO0004+ e
XPSMCMROO0004DA+ somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802¢
Controlador de seguranga modular. O médulo XPSMCMROO0004- providencia duas saidas de relé
de Categoria 4, ou quatro saidas de relé de Categoria 1 ou duas saidas de relé de canal unico. O
modulo XPSMCMROO0004DA- providencia duas saidas de relé relacionadas com seguranga de
Categoria 4, ou quatro saidas de relé de Categoria 1 ou duas saidas de relé de canal unico.
XPSMCMROO0004DA- providencia oito saidas de status adicionais. As saidas de status de
diagndstico podem ser configuradas usando o SoSafe Configurable.

O modulo de expansao suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDRL1 que séo usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou ndo conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou nao conectado)
NODE 2 0 (ou nao conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: Nao use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de maodulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definigdes de configuragéo.

Entrada RESTART (RST)

Para obter maiores informagdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagramas de fiagao

XPSMCMRO0004+ Designagdes do conector do modulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de energia |-
24 Vdc
2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrada | Selecéo de nés Tipo de entrada 3.
NODE_ADDR1 ADDRA Re’si.sténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
4 0VvDC PWR - Fornecimento de energia -
0 Vdc
5 RESTART1 RST 1 Entrada | Feedback/reiniciar 1 Tipo de entrada 3.
6 RESTART2 RST 2 Feedback/reiniciar 2 Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
7 RESTART3 RST 3 Feedback/reiniciar 3
8 RESTART4 RST 4 Feedback/reiniciar 4
9 A_NO1 - Saida Contacto NO de canal 1 -
10 B_NO1
11 A_NO2 Contacto NO de canal 2
12 B_NO2
13 A_NO3 Contacto NO de canal 3
14 B_NO3
15 A_NO4 Contacto NO de canal 4
16 B_NO4
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XPSMCMROO0004+ Exemplo de diagramas de fiagdo do médulo
Fiacao de categoria 2

Category 2 wiring
XPSMCMRO0004 .
1 |2evoc & _No3| 13— N
2 |nooe_sooro c si‘_s_nos He=-u WA
| 5 |nooE apoR: ! Ao 15k ——
o [T T3 5 —— ST
S_P-E:»'TAI-’-TI chd || LOAD
| 6 |resTarT2 [ |
[ 7_|resTarTS [ |
8 |RESTARTY
el | N————5 [ano1— ]
T—” LoAD LI—F'é—E B NOY S |
4 ~
N Fee TR -
oap LU= 126 N02
Fiacado de categoria 4
Category 4 wiring
APSMCMRO0004
24v0e 2 a_nos| 13

NODE_ADDRO Cle_nos| 1
NODE ADDR1 A_NOL
ovoc B_NOL
RESTART!
RESTARTZ
RESTART3
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A_NOIl—
s_No1 S Ldcht

A_NO2—
= Yo
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1
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

Schneider

Electric

Estados de operacéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagéo dos indicadores de LED do
XPSMCMROO0004-, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDR 0/1 | RELAY 1-4 RST 1-4 Significado

verde vermelho vermelho laranja vermelho/verde amarelo

LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO |Vermelho LIGADO Ligar - teste
inicial
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RUN EIN E EX ADDR 0/1 | RELAY 1-4 RST 1-4 Significado
verde vermelho vermelho laranja vermelho/verde amarelo

DESLIGADO = DESLIGADO | DESLIGAD | Enderego |Estado da saida: LIGADO = Operagao
aguardando (0] do né vermelho = 0 aguardando normal
inicializagao (ver pagin | (contato aberto) reinicializagéo

Intermitente = a 74,1_0) verde = 1 (contato Intermitente =

nenhuma entrada codificado | fechado) sem

ou saida comentarios

configurada

LIGADO =
entradas ou
saidas
configuradas

Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:
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Erro detectado RUN EIN E EX ADDR | RELAY 14 | RST 14 | Solugéo
verde vermel- |vermel- |0/1 vermelho/ | amarelo

ho ho laranja | verde
Erro interno DESLI- |20u3 DESLI- |Endere |Vermelho |DESLI- |produto ndo utilizavel®.
detectado. GADO |sinais GADO |godo GADO

intermi- né

tentes (ver pa
Erro de DESLI- |5 sinais | DESLI- |97 74 5 sinais intermi-tentes | Versao do firmware néo
compatibilidade GADO |intermi- | GADO 0) . compativel com
detectado. tentes gzd ffica XPSMCMCP0802+".
Erro de saida de DESLI- |4 sinais | DESLI- 4 sinais DESLI- | Produto n3o utilizavel’.
relé detectado. GADO intermi- | GADO intermi- GADO

tentes tentes '
Erro detectadona | DESLI- |5 sinais | DESLI- DESLI- DESLI- Reiniciar o sistema.
comunicagdocomo | GADO intermi- | GADO GADO GADO
controlador. tentes
Erro detectado em |DESLI- | LIGADO | DESLI- DESLI- DESLI- | Reiniciar o sistema’.
outro moédulo de GADO GADO GADO GADO Verificar qual
expanséo ou maédulo/controlador esté
XPSMCMCP0802-. com erro e consultar seu

guia de resolugao de
problemas.
Duas unidades da | DESLI- |5 sinais DESLI- DESLI- | Modificar o enderego de né
mesma referéncia | GADO intermitentes GADO GADO (ver pagina 140) da
de médulo unidade.
detectadas com o
mesmo enderego
de no.
Relé de categoria4 | LIGADO | DESLIG | 4 sinais 4 sinais DESLI- | Verifique a conexao 5, 6, 7,
sem comentario ADO intermite intermi- GADO 8.
externo. ntes tentes
vermelhos

Erro detectado no | DESLI- |3 sinais | DESLI- | 3sinais | DESLI- DESLI- | produto n3o utilizavel®.
circuito de detecgdo | GADO intermi- | GADO intermit | GADO GADO
de no. tentes entes

1 Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO
e Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

e Para a fiacdo das saida de relé (2 A), use condutores de, pelo menos, 0,5 mm? (AWG 20)
com temperatura de, pelo menos, 80 °C.

e Para condutores comuns de fiagao das saidas de relé (7 A) ou fiagao das saidas de relé maior
que 2 A, use condutores de, pelo menos, 1,0 mm? (AWG 16) com uma temperatura de, pelo
menos, 80 °C.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENCAO
OPERACAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMRO0004+ XPSMCMROO0004DA-

modulo

Descrigao da referéncia Caixa eletrénica maxima de 16 polos, Caixa eletrénica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Capacidade de comutagao de AC-15,240V,3 Aou

acordo com EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Corrente de comutagao Maximo de 6 A

(resistiva)

Tensao de excitagdo 17...31 Vdc

Tensao de comutagédo minima 10 Vdc

Corrente de comutagdo minima | 20 mA

Tensao de comutagdo maxima | 250 Vdc
(CC)

Tensao de comutagdo maxima | 400 Vac
(CA)
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Caracteristicas especificas do | XPSMCMRO0004+ XPSMCMROO0004DA-
médulo
Tipo de contato do relé 4

Contatos FEEDBACK

4 | EDM (monitoramento de dispositivos externos) tipo 3. Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ. / Operacéo automatica ou manual possivel com botéo de reinicio

Saidas dos status

8 saidas de diagnostico configuraveis
PNP ativas elevadas 100 mA @ 24 Vdc

max.

Tempo de resposta

12 ms

Vida mecénica dos contatos

>20x 108

Conexao aos modulos de
expansao

Expanséo de barramento de 5 vias

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranga

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pdgina 34).

NOTA: Para garantir o isolamento correto e evitar o risco de envelhecimento prematuro ou danos,

os relés, cada linha de saida deve ser protegida usando um fusivel A 3,5 de atraso. As

caracteristicas de carregamento devem ser consistentes com as especificadas. Para obter
informacdes importantes sobre a protecao das saidas do relé, consulte Saidas de prote¢cdo em

danos provocados por carga indutiva (ver pagina 42).

NOTA: Se um modulo de relé estiver conectado, o tempo de resposta do OSSDvinculado deve ser
acrescido de 12 ms.

Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranca (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

Contacto de feedback usado

Contacto de feedback ndo usado

- PFHd | SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(anos) (anos)
DC-13 tcycle1 3.09E-10 |99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 |0,60 2335,93 0
@A toylo2  |853E-11 (997 2445347 | 97,7 | 1.08E-10 |0,87 | 2445347 |0
teycle3 6.63E-11 | 99,8 126678,49 |92,5 6.75E-11 | 0,97 126678,5 0

teycler 300 s (1 comutag@o a cada 5 minutos)

teycle2 3600s (1 comutagéo a cada hora)
teycles 1 comutac@o a cada dia
PFHd Probabilidade de uma falha perigosa por hora de acordo com IEC 61508

MTTFd e DCavg Tempo médio para falha perigosa e média de cobertura de diagnéstico de acordo com
EN ISO 13849-1
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Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranga (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

- Contacto de feedback usado Contacto de feedback ndo usado
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(anos) (anos)

AC-15 toycle 8.23E-09 |99,5 70,99 99,0 4.60E-07 |0,50 70,99 0

(3A) teycle2 7.42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
toycles 1.07E-10 | 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 |0,79 12653,85 0

AC-15 toycle 3.32E-09 |99,5 177,38 99,0 7.75E-08 | 0,51 177,37 0

(1) teycle2 3.36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
toycles 8.19E-11 | 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 |0,88 28549,13 0

teycle1 300 s (1 comutagéo a cada 5 minutos)

teycle2 3600s (1 comutagéo a cada hora)

teycle3 1 comutac@o a cada dia

PFHd Probabilidade de uma falha perigosa por hora de acordo com IEC 61508

MTTFd e DCavg Tempo médio para falha perigosa e média de cobertura de diagndstico de acordo com
EN ISO 13849-1

Vida elétrica dos contactos de saida

O grafico exibe a vida elétrica dos contactos de saida determinados pelo EN 60947-51-1:

Corrente nominal

100 :LE
DCI: 24V
ACt: 230V
~N [ N
< N \\ 'y
ol ~ \
Q
2 NS \
gm P
g DC13: 20V
ué AC15: 230V [
1
104 105 108 107

Ciclos de operagao
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Seccao 4.12
Mddulo de expansao de saida XPSMCMRO0004DAXx

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 150
Designacgées do conector e Exemplo de diagramas de fiagdo 151
Indicadores de LED 153
Caracteristicas do médulo 156
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Descri¢gao de médulos e fungdes

Apresentagao
O XPSMCMRO0004+ e XPSMCMROO0004DA« sdo médulos de expansao de saida para o
XPSMCMe Controlador de seguranga modular. Os médulos XPSMCMRO0004+ e
XPSMCMROO0004DA+ somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802¢
Controlador de seguranga modular. O médulo XPSMCMROO0004- providencia duas saidas de relé
de Categoria 4, ou quatro saidas de relé de Categoria 1 ou duas saidas de relé de canal unico. O
modulo XPSMCMROO0004DA- providencia duas saidas de relé relacionadas com seguranga de
Categoria 4, ou quatro saidas de relé de Categoria 1 ou duas saidas de relé de canal unico.
XPSMCMROO0004DA- providencia oito saidas de status adicionais. As saidas de status de
diagndstico podem ser configuradas usando o SoSafe Configurable.

O modulo de expansao suporta duas entradas NODE_ADDRO e NODE_ADDRL1 que séo usadas para
atribuir um endereco fisico ao médulo:

NODE_ADDRO (Terminal 2) NODE_ADDR1 (Terminal 3)
NODE 0 0 (ou ndo conectado) 0 (ou ndo conectado)
NODE 1 24 Vdc 0 (ou nao conectado)
NODE 2 0 (ou nao conectado) 24 Vdc
NODE 3 24 Vdc 24 Vdc

NOTA: Nao use o mesmo enderego fisico para duas unidades da mesma referéncia de maodulo.

NOTA: Os LEDs ADDR 1 e ADDR 0 correspondem a NODE_ADDR1 e NODE_ADDRO nesta tabela,
respectivamente.

NOTA: O cabeamento do enderego do né deve corresponder as definigdes de configuragéo.

Entrada RESTART (RST)

Para obter maiores informagdes, consulte Reiniciar entrada (RST) (ver pdgina 57).

Saida STATUS
Para obter maiores informacgdes, consulte STATUS de saida (ver pagina 52).
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Designagdes do conector e Exemplo de diagramas de fiagao

XPSMCMROO0004DA- Designagtes do conector do médulo

Terminal | Sinal LED Tipo Descri¢éo Funcionamento
1 24 VDC PWR - Fornecimento de energia |-
24 Vdc
2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrada | Selecéo de nés Tipo de entrada 3.
NODE_ADDR1 ADDRA Re’si.sténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
4 0VvDC PWR - Fornecimento de energia -
0 Vdc
5 RESTART1 RST 1 Entrada | Feedback/reiniciar 1 Tipo de entrada 3.
6 RESTART2 RST 2 Feedback/reiniciar 2 Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ.
7 RESTART3 RST 3 Feedback/reiniciar 3
8 RESTART4 RST 4 Feedback/reiniciar 4
9 A_NO1 - Saida Contacto NO de canal 1 -
10 B_NO1
11 A_NO2 Contacto NO de canal 2
12 B_NO2
13 A_NO3 Contacto NO de canal 3
14 B_NO3
15 A_NO4 Contacto NO de canal 4
16 B_NO4
17 OUT_STATUS 1 |STATUS 1 | Saida | Saida de diagnostico PNP (sourcing) ativo
18 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 configuravel elevado
19 OUT_STATUS 3 |STATUS 3
20 OUT_STATUS 4 | STATUS 4
21 OUT_STATUS 5 |STATUS 5
22 OUT_STATUS 6 |STATUS 6
23 OUT_STATUS 7 | STATUS 7
24 OUT_STATUS 8 |STATUS 8
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XPSMCMROO0004DA+ Exemplo de diagramas de fiagdo do médulo

Fiacao de categoria 2

Category 2 wiring
XPSMCMRO00004D i
1 |2evoe —ano3| 13— N
A 7T Fue
2 |NODE_ADDFRO ——6_No3| s =1 LOAD
20vDC WS | 5_|NODE ADDFRI T A_NOL) 15 v “
o ovoc— ¢ |ovoc ! T s_nof 11 ;
200C @ Myt —5 OUT_STATUSI
T 5 ' Feedbacy —— R || LOAD
T 6 ouT_sTaTUs2| |
2avDC T woran 7 | ouT_sTatuss| |
—J\J 1 8 |F OUT_STATUSH] |
C o M, N 9 OUT STATUSS
LOAD Fue b— _ -
u—= 10 ouT sTATUSS| |
2 1 OUT_STATUS?
N—H Fue — |
T e—z b QUT STATUSS
Fiacao de categoria 4
Category 4 wiring
1 javoc C|A_NO3 13
2 |nopE_2pDPO = l6_nos| 14
| 5 |nooE 2001 —|a_ouf 15
[ 4| ovDC I‘I‘l._ 5_NO4| 16
| 5 |RESTAET! “ouT_sTaTus | 17
| 6 |RESTARTZ ouT_sTaTus2| 18|
| 7_|RESTARTS OUT_STATUSS| 19)
| 8 JRESTARTY OUT_STATUSH| 20)
9 |ano1— OUT STATUSS| 21|
[ 10)6_ N0t dCh pi o OUT STATUSS | 22
[ 11]4 No2— QUT_STATUST | 23]
126 N2l LI 2 ouT sTaTUSS| 24
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA

RST

STATUS

2
|
2
| |
4
B
4
B
2
L
4
L]

ST)

STATUS

Ee B

STATUS

Schneider

Electric
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Estados de operagéo
A tabela seguinte descreve os estados de operacao dos indicadores de LED do

XPSMCMROO0004DA¢, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

RUN EIN E EX ADDR 0/1 | RELAY 1-4 RST 1-4 STATUS | Significado
verde vermelho | vermelho |laranja vermelho/verde amarelo 1-8
amarelo
LIGADO LIGADO |LIGADO |LIGADO Vermelho LIGADO LIGADO | Ligar - teste
inicial

DESLIGADO = | DESLI- DESLI- Enderego | Estado da saida: LIGADO = |Diagnés- | Operagéo
aguardando GADO GADO do no vermelho =0 aguardando | ticos de normal
inicializacao (ver pagina | (contato aberto) reiniciali- saida

150) verde = 1 (contato | zagéo
Intermitente = codificado | fechado) Intermitente
nenhuma =sem
entrada ou coment-
saida arios
configurada
LIGADO =
entradas ou
saidas
configuradas
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Resolug¢ao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o
indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX ADDR | RELAY 1-4 | RST 14 | Solugdo
verde vermel- | vermel- |0/1 vermelho/ | amarelo
ho ho laranja | verde
Erro interno detectado. | DESLI- |2 0u 3 DESLIG | Endere |Vermelho |DESLI- |produto ndo utilizavel’.
GADO | sinais ADO ¢o do GADO
intermi- né
tentes (ver pa
Erro de DESLI- |5sinais |DESLIG |97 15 5 sinais intermitentes | Verséo do firmware ndo
compatibilidade GADO |intermi- |ADO 0) - compativel com
detectado. tentes zgdlflca XPSMCMCP0802+".
Erro de saidaderelé |DESLI- |4 sinais |DESLIG 4 sinais DESLI- | produto n3o utilizavel®.
detectado. GADO |intermi- |ADO intermi- GADO
tentes tentes '
Erro detectado na DESLI- |5 sinais |DESLIG DESLI- DESLI- | Reiniciar o sistema.
comunicagdo com o GADO |intermi- | ADO GADO GADO
controlador. tentes
Erro detectado em DESLI- LIGADO |DESLIG DESLI- DESLI- Reiniciar o sistema1.
outro moédulo de GADO ADO GADO GADO | verificar qual
expansao ou médulo/controlador esta
XPSMCMCP0802-. com erro e consultar seu
guia de resolugao de
problemas.
Duas unidades da DESLI- |5 sinais intermi- DESLI- DESLI- | Modificar o enderego de
mesma referéncia de | GADO |tentes GADO GADO né (ver pagina 150) da
médulo detectadas unidade.
com 0 mesmo
enderego de no.
Relé de categoria 4 LIGADO | DESLI- |4 sinais 4 sinais DESLI- | Verifique a conexéo 5, 6,
sem comentario GADO intermite intermi- GADO 7, 8.
externo. ntes tentes
vermelhos
Erro detectado no DESLI- |3 sinais |DESLIG |3sinais | DESLI- DESLI- | produto n3o utilizavel®.
circuito de detecgao GADO |intermi- |ADO intermi- | GADO GADO
de no. tentes tentes

1 Se o problema persistir, coloque o equipamento no seu local de compra.

EIO0000001993 04/2018

155




Caracteristicas técnicas

Caracteristicas do médulo

Apresentagao

A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO
e Use somente os tamanhos de fios corretos para a capacidade atual dos canais de E/S e o
fornecimento de energia.

e Para a fiacdo das saida de relé (2 A), use condutores de, pelo menos, 0,5 mm? (AWG 20)
com temperatura de, pelo menos, 80 °C.

e Para condutores comuns de fiagao das saidas de relé (7 A) ou fiagao das saidas de relé maior
que 2 A, use condutores de, pelo menos, 1,0 mm? (AWG 16) com uma temperatura de, pelo
menos, 80 °C.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENCAO
OPERACAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

Nao exceda nenhum dos valores nominais especificados nas tabelas seguintes.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Caracteristicas especificas do | XPSMCMRO0004+ XPSMCMROO0004DA-

modulo

Descrigao da referéncia Caixa eletrénica maxima de 16 polos, Caixa eletrénica maxima de 24 polos,
com montagem de ar de travamento com montagem de ar de travamento

Capacidade de comutagao de AC-15,240V,3 Aou

acordo com EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Corrente de comutagao Maximo de 6 A

(resistiva)

Tensao de excitagdo 17...31 Vdc

Tensao de comutagédo minima 10 Vdc

Corrente de comutagdo minima | 20 mA

Tensao de comutagdo maxima | 250 Vdc
(CC)

Tensao de comutagdo maxima | 400 Vac
(CA)
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Caracteristicas especificas do | XPSMCMRO0004+ XPSMCMROO0004DA-
médulo
Tipo de contato do relé 4

Contatos FEEDBACK

4 | EDM (monitoramento de dispositivos externos) tipo 3. Resisténcia aplicavel
maxima 1,2 kQ. / Operacéo automatica ou manual possivel com botéo de reinicio

Saidas dos status

8 saidas de diagnostico configuraveis
PNP ativas elevadas 100 mA @ 24 Vdc

max.

Tempo de resposta

12 ms

Vida mecénica dos contatos

>20x 108

Conexao aos modulos de
expansao

Expanséo de barramento de 5 vias

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranga

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pdgina 34).

NOTA: Para garantir o isolamento correto e evitar o risco de envelhecimento prematuro ou danos,

os relés, cada linha de saida deve ser protegida usando um fusivel A 3,5 de atraso. As

caracteristicas de carregamento devem ser consistentes com as especificadas. Para obter
informacdes importantes sobre a protecao das saidas do relé, consulte Saidas de prote¢cdo em

danos provocados por carga indutiva (ver pagina 42).

NOTA: Se um modulo de relé estiver conectado, o tempo de resposta do OSSDvinculado deve ser
acrescido de 12 ms.

Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranca (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

Contacto de feedback usado

Contacto de feedback ndo usado

- PFHd | SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(anos) (anos)
DC-13 tcycle1 3.09E-10 |99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 |0,60 2335,93 0
@A toylo2  |853E-11 (997 2445347 | 97,7 | 1.08E-10 |0,87 | 2445347 |0
teycle3 6.63E-11 | 99,8 126678,49 |92,5 6.75E-11 | 0,97 126678,5 0

teycler 300 s (1 comutag@o a cada 5 minutos)

teycle2 3600s (1 comutagéo a cada hora)
teycles 1 comutac@o a cada dia
PFHd Probabilidade de uma falha perigosa por hora de acordo com IEC 61508

MTTFd e DCavg Tempo médio para falha perigosa e média de cobertura de diagnéstico de acordo com
EN ISO 13849-1
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Caracteristicas do médulo em relagdo a seguranga (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

- Contacto de feedback usado Contacto de feedback ndo usado
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(anos) (anos)

AC-15 toycle 8.23E-09 |99,5 70,99 99,0 4.60E-07 |0,50 70,99 0

(3A) teycle2 7.42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
toycles 1.07E-10 | 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 |0,79 12653,85 0

AC-15 toycle 3.32E-09 |99,5 177,38 99,0 7.75E-08 | 0,51 177,37 0

(1) teycle2 3.36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
toycles 8.19E-11 | 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 |0,88 28549,13 0

teycle1 300 s (1 comutagéo a cada 5 minutos)

teycle2 3600s (1 comutagéo a cada hora)

teycle3 1 comutac@o a cada dia

PFHd Probabilidade de uma falha perigosa por hora de acordo com IEC 61508

MTTFd e DCavg Tempo médio para falha perigosa e média de cobertura de diagndstico de acordo com
EN ISO 13849-1

Vida elétrica dos contactos de saida

O grafico exibe a vida elétrica dos contactos de saida determinados pelo EN 60947-51-1:

Corrente nominal

100 :LE
DCI: 24V
ACt: 230V
~N [ N
< N \\ 'y
ol ~ \
Q
2 NS \
gm P
g DC13: 20V
ué AC15: 230V [
1
104 105 108 107

Ciclos de operagao
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Seccao 4.13
Modulos de expansao de comunicagdo XPSMCMCOO0000Sx

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Médulos de expansédo de comunicagao 160
Designagbes e cabo do conector 161
Indicadores de LED 163
Caracteristicas do médulo 165
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Médulos de expansao de comunicagao

Apresentagao

Os XPSMCMCOO0000S- sao modulos de expansao de comunicagao (transmissor e recetor) que
permitem a conexao do XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranga modular com modulos de
expansao colocados remotamente (50 m/<164 pés). Até seis ilhas podem ser criadas

usando os médulos de comunicagdo com um comprimento total de 250 m (820,2 pés) e um
maximo de 50 m (164 pés) entre os dois modulos de comunicagéo. O tempo de resposta do
sistema ndo muda quando se usa os médulos de comunicagao.

Usando o RS-485 cabo blindado (ver pagina 157), é possivel ligar dois médulos
XPSMCMCOO0000S- colocados na distancia desejada, juntando assim os médulos de expansio
ao controlador. Cada médulo XPSMCMCO0000S2- tem dois canais de conexao independentes.
A conexéo dos dois modulos XPSMCMCOO0000S2- pode ser realizada ligando cada canal.

O médulo XPSMCMCO0000S 1+ somente tem um canal e tem que ser conectado como o primeiro
(remoto) ou o ultimo (local) moédulo.
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Designagdes e cabo do conector

Designagdes do conector dos médulos do XPSMCMCO0000S-

Terminal Sinal Descri¢éo Conexées do cabo
XPSMCMCOO000 | XPSMCMCO000
0S1 0S2
1 24 VDC Fornecimento de energia 24 Vdc |-
2 nao conectado -
3 Blindagem CH1 -
4 0VvDC Fornecimento de energia 0 Vdc
5 nao conectado nao conectado -
6 -
7 Blindagem CH2 |-
8 nao conectado -
9 CH1-A Certifique-se de que conecta aos | Primeiros
10 CH1-B terminais correspondentes do condutores de
XPSMCMCOO0000S- remoto: pares trangados
11 CH1-C ® A<>A Segundos
12 CHA1-D e B<>B condutores de
e C<>C pares trangados
13 ; tado | CH2-A ® D<>D Primei
nao conectado - e BLINDAGEM <-> BLINDAGEM | """
14 CH2-B condutores de
Vocé pode também conectar CH1 | pares trangados
15 CH2-C com CH2 (XPSMCMCOO0000S2). Segundos
16 CH2-D condutores de
pares trangados

Dados técnicos do cabo RS485

3

-

1w

2—-—

-

3

/

Primeiro par
Segundo par
Blindagem
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Elemento Descri¢éo/Valor

Condutores 2 pares de condutores trangados com blindagem
Impedancia nominal 120 Q

Capacitancia nominal <42 pF/m

Resisténcia nominal <95 Q/m

Exemplo de fiagdo de expanséo da ilha RS485

Q000
17/1819:20

XPSMCMCO0000S1 o

0l

N T

[oooo][ocooo oooo|
15161718 h3h4nshe| 21222324

RS485 maximo
50 m/164,04 pés

Channel 2 connection
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Indicadores de LED
Visualizagao dianteira

PREVENTA
PWR  RUN

L= =

EN  EEX
L] ]

Schneider

Electric

Estados de operacéo

A tabela seguinte descreve os estados de operagéo dos indicadores de LED do
XPSMCMCOO0000Se, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Intermitente = nenhuma entrada ou saida
configurada

LIGADO = entradas ou saidas configuradas

RUN E IN E EX Significado

verde vermelho vermelho

LIGADO LIGADO LIGADO | Ligar - teste inicial

DESLIGADO = aguardando inicializagao DESLIGADO DESLI- Operagao normal
GADO

1 Para maiores informagdes, consulte Codigos de erro (ver pagina 426).
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Resolugao de problemas

A tabela seguinte descreve os estados de erro dos indicadores de LED, assumindo que o

indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detectado RUN EIN E EX Solugéo
verde vermelho vermelho
Erro interno detectado DESLIGADO Intermitente DESLI- Consulte Codigos de
GADO erros (ver pdgina 426).
Erro de fiagédo externa DESLIGADO DESLIGADO LIGADO | Verifique as conexdes.

detectada
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

Caracteristicas especificas do
médulo

XPSMCMCO0000S1

XPSMCMCO0000S2

Descrigao da referéncia

Caixa eletrénica maxima de 8 polos,
com montagem de ar de travamento

Caixa eletronica maxima de 16 polos,
com montagem de ar de travamento

Canais de conexao

1

2

Maximo de conexdes

6

Comprimento maximo dos cabos
entre modulos de comunicagéo

<50 m (164 pés) por secgao

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

Probabilidade de uma falha perigosa
por hora (PFHd)

1,13x 108

1,31 x 108

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais

(ver pdgina 34).
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Seccao 4.14

Modulos de expanséo de barramento de campo XPSMCMx

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Descrigao de moédulos e fungdes 167
Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao 170
Indicadores de LED 171
Caracteristicas do modulo 177
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Descri¢ao de mdédulos e fungdes

Apresentagao

O XPSMCMCO0000CO(G), XPSMCMCOO0000EC(G), XPSMCMCOO0000EI(G),
XPSMCMCOO0000EM(G), XPSMCMCO0000MB(G), XPSMCMCOO0000PB(G), e
XPSMCMCOO0000UB(G) sao modulos de expansao de barramento de campo para a oferta para
a oferta XPSMCMe Controlador de seguranga modular. Os médulos de expansao de barramento
de campo somente podem ser configurados em conjunto com o XPSMCMCP0802+ Controlador
de seguranga modular.

Os médulos de expanséo de barramento de campo podem ser configurados usando o
Configurador de BUS software (ver pagina 248), parte do pacote de instalagao para o software
SoSafe Configurable.

Um médulo de expansédo de barramento de campo pode ser adicionado ao seu sistema
Controlador de seguranga modular através da expansao do plano de fundo (ver pagina 186).

Os seguintes modulos de expanséo de barramento de campo estdo disponiveis e contém as
seguintes interfaces:

Médulo referéncia Interface Tipo (nome curto no software e no produto)
XPSMCMCOOO000EI- EtherNet/IP EIP

XPSMCMCOO0000MB- Modbus Serial MBS

XPSMCMCO0000CO- CANopen CAN

XPSMCMCOO0000PB- Profibus DP PDP

XPSMCMCOOO000EC- EtherCAT ECT

XPSMCMCOO0000EM- Modbus TCP/IP MTP

XPSMCMCO0000UB- Barramento serial uUsB

universal

O modulo de expansao de barramento de campo exporta o estado do sistema e os diagnosticos
de todas as E/Ss configuradas no Controlador de seguranga modular.
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PREVENTA

Yy

Seta verde Estado de E/S
Seta vermelha Diagndstico de E/S
Seta azul Entrada a partir do barramento de campo

O mapa de entrada para o Controlador de seguranga modular & constituido por um Unico byte
representando as entradas do barramento de campo.

O mapa de saida do Controlador de seguranga modular tem 24 bytes de comprimento:

e 1 byte representa o status do sistema,

16 byte representam o status de entrada,

1 byte representa a imagem de espelho das entradas do barramento de campo,

2 bytes representam o status da sonda de barramento de campo,

2 bytes representam as saidas OSSD, e

2 bytes representam o indice de diagnéstico e o cédigo de erro (ver pagina 256) associado.

O status do sistema é mostrado como um byte em que o bit 0 indica se o controlador esta on-
line/off-line e o bit 1 indica a presenga de elementos de diagnostico. Cada entrada e cada saida
(OSSD) configurada no sistema esta associada com dois elementos de informagéo: estados e
diagnéstico.

Status é um valor binario, 0 ou 1, diagnéstico € um cédigo que indica a condigao da E/S.

Cada modulo com entradas tem um ndmero de bits correspondente ao numero de entradas fisicas
que estao presentes; portanto os médulos XPSMCMCP0802., XPSMCMDI0800- e
XPSMCMMX0802¢ estdo associados com um byte (8 bits) e os médulos XPSMCMDI1600- e
XPSMCMDI1200MT- com dois bytes (16 bits) para o status de entrada.

Todas as saidas relacionadas a seguranga estdo resumidas em um ou dois bytes. O local de
entrada varia de acordo com o tipo de médulo instalado, na seguinte ordem:

1. XPSMCMCP0802-

2. XPSMCMMX0802-

3. XPSMCMDI1600+

4. XPSMCMDI0800-

5. XPSMCMDI1200MT-

168
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Se varios modulos da mesma referéncia estiverem instalados, a ordem segue o enderego de no.
Os elementos de diagnéstico estdo na forma de dois bytes, que indicam o numero da E/S com o
problema e o valor do elemento de diagndstico. Se houver mais de um elemento de diagnéstico,
os valores relativos alternam-se a cada 500 ms.

O relatério do projeto indica a associagdo de bytes e bits aos modulos.
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Designagdes do conector e Exemplo de diagrama de fiagao

Designagdes do conector de médulos de expansao do barramento de campo

Terminal

Sinal

LED

Tipo

Descri¢éo

Funcionamento

1

24VDC

PWR

Fornecimento de energia
24 Vdc

N&o conectado

»

0vDC

PWR

Fornecimento de energia
0 Vvdc

@ N[O | O»

N&o conectado

Diagrama de fiagdo de exemplo dos médulos de expanséo de barramento de campo

T?:l Vdc

24 Vdc

alwlro] =

0 Vdc

[

sngpial4 wOWOWSdX

HEEEEEEEEE
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Indicadores de LED

Visualizagao dianteira

PREVENTA PREVENTA | PREVENTA
s Q}’!ﬁ AN Qb:m RUN QWR RuN L\ A |~ Pam UM

EIN EEX EN EEX EN ED EIN EEX EN EE EM EEX
= = " = " m = m L] . w

MTP NET 578 | MBSCOM STS | CANOP ERR | POPMODE 575 | ECT RUN ERR
- = = = - m - = =

i
o]

LEDs comuns para operagéo

A tabela a seguir descreve os estados dos indicadores de LED comuns dos médulos de expansao
do barramento de campo:

PWR RUN EIN E EX Primeiro LED | Segundo Significado
verde verde vermelho | vermelho | especificodo | LED
modulo? especifico do
médulo’
LIGADO |LIGADO LIGADO |LIGADO |LIGADO LIGADO Inicializagéo - teste inicial
LIGADO | Intermitente | DESLI- DESLI- DESLIGADO | DESLIGADO | Aguardando pela configuragéo a
GADO GADO partir do Controlador de seguranca
modular
LIGADO |LIGADO DESLI- DESLI- Consulte as tabelas abaixo | Configuragao recebida a partir do
GADO GADO especificas do médulo’ Controlador de seguranga modular

1 Dois LEDs indicam o status do protocolo de comunicagéo. Esses LEDs estdo descritos nas seguintes tabelas
especificas do médulo.
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Indicadores de LED comuns para resolugdo de problemas

A tabela seguinte descreve os estados dos indicadores de LED comuns entre os diferentes
modulos de comunicagdo, assumindo que o indicador de energia (PWR) esta iluminado:

Erro detetado RUN EIN E EX Primeiro | Segundo | Solugdo
verde vermelho vermelho | LED LED

especifico | especifico

do do

médulo’ | médulo!
Erro de microcontrolador | DESLI- | 2 sinais DESLI- Consulte as tabelas Substitua o produto se a
interno detetado. GADO intermitentes | GADO abaixo especificas do | condi¢éo persistir
Erro de placa interna DESLI- |3 sinais DESLI- | modulo’
detetado. GADO intermitentes | GADO
Erro de configuragéo DESLI- |5 sinais DESLI- Verifique a configuragéao
detetado. GADO intermitentes | GADO correta.
Erro de comunicagdo do | DESLI- |5 sinais DESLI- Verifiqgue as conexdes de
barramento detetado. GADO intermitentes | GADO barramento de campo.
Interrupgao de DESLI- | LIGADO DESLI- Verifique o cabeamento,
comunicagao do GADO GADO os conectores e o estado
barramento detetado. do barramento de campo

mestre.

Enderecos duplicados DESLI- |5 sinais 5 sinais Definir um enderecgo de
detetados no GADO intermitentes | intermi- barramento de campo
barramento de campo. tentes correto
" Dois LEDs indicam o status do protocolo de comunicagéo. Esses LEDs estdo descritos nas seguintes tabelas
especificas do moédulo.

NOTA: A frequéncia LED de intermitente é: LIGADO para 300 ms e DESLIGADO para 400 ms
com um intervalo entre sequéncias de intermitente de 1 s.

XPSMCMCO0000CO+ CANopen
A tabela a seguir apresenta o indicador LED CAN RUN:

Estado Indicagéo

DESLIGADO Sem energia

Verde fixo Online, conectado

Sinal intermitente lento | Estado operacional Pre-Operational
a verde

Sinal intermitente Estado operacional Stopped

periddico a verde

Os estados operacionais mencionados na tabela de acordo com a maquina de estado CANopen
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Estado Indicagéo

rapido a verde

Sinal intermitente Detecao da taxa de transmissdo em andamento.

Sinal fixo a vermelho Barramento n&o operacional.

Os estados operacionais mencionados na tabela de acordo com a maquina de estado CANopen

A tabela a seguir apresenta o indicador LED ERR:

periédico a vermelho

Estado Indicacéo
DESLIGADO Nenhum erro detetado
Sinal intermitente Um contador de erros de barramento atingiu um nivel de alerta.

rapido vermelho

Sinal intermitente Servico de configuragédo de camada (LSS) operacional.

periédico a vermelho

Sinal intermitente duplo | Evento de protegao de vida: protecéo de no detetado ou heartbeat ndo detetado.

Sinal fixo a vermelho Barramento nao operacional.

XPSMCMCOO000EC EtherCAT

A tabela a seguir apresenta o indicador LED RUN:

Estado Indicacéo
DESLIGADO Estado operacional Init ou sem energia
Verde Estado operacional Operational

Sinal intermitente verde

Estado operacional Pre-Operational

Sinal intermitente verde uma vez

Estado operacional Safe-Operational

Vermelho

Sistema bloqueado

Os estados operacionais mencionados na tabela de acordo com a maquina de estado EtherCAT

A tabela a seguir apresenta o indicador LED ERR:

Estado

Indicagéo

DESLIGADO

Sem erro ou sem energia

Sinal intermitente vermelho

Configuragao invalida.
A transicao de estado operacional requerido pelo mestre ndo é possivel.

vezes

Sinal intermitente vermelho duas

Tempo limite EtherCAT SynchManager watchdog.

Vermelho

Erro detetado, médulo de barramento de campo nao operacional.

EIO0000001993 04/2018

173




Caracteristicas técnicas

XPSMCMCOOOO00OEI* Médulo EtherNet/IP
A tabela a seguir apresenta o indicador LED EIP NS:

Estado Indicagéo
DESLIGADO Sem energia ou enderego de IP.
Verde fixo Online, conectado. Uma ou mais conexdes estabelecidas (CIP de classe 1 ou 3)

Sinal intermitente verde

Online, ndo conectado.

Sinal fixo a vermelho

Endereco de IP duplicado.

Sinal intermitente
vermelho

Tempo limite da conexao, uma ou mais conexdes atingiram o tempo limite (CIP de
classe 1 ou 3)

A tabela a seguir apresenta o indicador LED MS:

Estado Indicagéo
DESLIGADO Sem energia
Verde fixo Estado operacional Operational

Sinal intermitente verde

Nao configurado ou Scanner esta ocioso.

Sinal fixo a vermelho

Um ou mais erros ndo recuperaveis detetados.

Sinal intermitente vermelho Um ou mais erros recuperaveis detetados.

Os estados operacionais mencionados na tabela de acordo com a maquina de estado EtherNet/IP

XPSMCMCOO0000MB+ Modbus Serial
A tabela a seguir apresenta o indicador LED MBS COM:

Estado Indicagéo
DESLIGADO Sem energia ou sem troca de dados
Amarelo Recegao ou transmissao de tramas

Sinal fixo a vermelho

Um ou mais erros nao recuperaveis detetados.

A tabela a seguir apresenta o indicador LED STS:

Estado Indicagéo
DESLIGADO Sem energia ou inicializando.
Verde fixo Médulo inicializado.

Sinal fixo a vermelho

Um ou mais erros nao recuperaveis detetados.

Sinal intermitente
perioédico a vermelho

Erro de comunicagao ou configuragao detetado.

Sinal intermitente duplo
periddico a vermelho

Diagnéstico da aplicagao disponivel.
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XPSMCMCOO0000EM+ Modbus TCP/IP

A tabela a seguir apresenta o indicador LED MTP NET:

Estado Indicagao
DESLIGADO Sem energia ou enderecgo de IP
Verde fixo Online, conectado

Sinal intermitente verde

Online, ndo conectado

Sinal fixo a vermelho

Endereco de IP duplicado

Sinal intermitente vermelho

Tempo limite da conexao

A tabela a seguir apresenta o indicador LED STS:

Estado Indicagéao
DESLIGADO Sem energia
Verde fixo Iniciado

Sinal intermitente verde

N&o configurado

Sinal fixo a vermelho

Um ou mais erros nao recuperaveis detetados.

Sinal intermitente vermelho

Um ou mais erros recuperaveis detetados.

XPSMCMCOO0000PB- Profibus DP

A tabela a seguir apresenta o indicador LED PDP MODE:

Estado Indicagéao
DESLIGADO Sem energia
Verde fixo Online, conectado

Sinal intermitente verde

Online, liberado

Sinal intermitente periédico a
vermelho

Erro de parametrizagao detetado.

Sinal intermitente duplo
periédico a vermelho

Erro de configuragéo Profibus DP detetado (dados de configuragao no

principal ou escravo incorretos).

A tabela a seguir apresenta o indicador LED STS:

Estado

Indicagao

DESLIGADO

Médulo néo inicializado

Sinal intermitente verde

Troca de diagnosticos ativa com mestre.

Verde fixo

Inicializado

Sinal intermitente vermelho (1 Hz)

Um ou mais erros recuperaveis detetados.

Sinal fixo a vermelho

Erro ndo recuperavel detetado.
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USB XPSMCMCOO0000UB-

N&o ha indicadores de LED especificos para essa referéncia, consulte as tabelas gerais dos
estados de operacéo (ver pagina 1717) e a resolugéo de problemas (ver pagina 172).
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Caracteristicas do médulo

Apresentagao

Caracteristicas gerais

Tensao nominal

24 Vdc £ 20 % (alimentagéo PELV)

Poténcia dissipada

Maximo de 3 W

Categoria de sobretensao

Temperatura ambiente de
funcionamento

-10...+55 °C (14...131 °F)

Temperatura de armazenamento

-20...+85 °C (-4...185 °F)

Umidade relativa 10...95%
Altitude maxima de operagao 2000 m (6562 pés)
Grau de polui¢édo 2

Resisténcia a vibragéo
(IEC/EN 61496-1)

+/- 3,5 mm (0,138 pol) 5...8,4 Hz
19 (8,4...150 Hz)

Resisténcia ao choque
(IEC/EN 61496-1)

15 g (11 ms metade-seno)

Categoria EMC

Zona B

Caracteristicas | XPSMCMCO0000CO- XPSMCMCOO000EC-

especificas do

médulo

Descrigao da CAN: dispositivo de comunicagéo nao ECT: dispositivo de comunicagao nao relacionado a
referéncia relacionado a seguranga CANopen seguranga EtherCAT

Peso 0,12 kg (4,2 Oz)

Numero de saida
e PIN

CAN (CANopen)
1 3 5
[ 2 ] 4]

i

WG WG
B
I 71 9

6 8
DB9 - macho

ECT (EtherCAT)
_I234'T-&'-a’3 _I2§i-if|_l'.'-?":i
RJ45 - fémea
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Caracteristicas | XPSMCMCO0000CO- XPSMCMCOOO00OEC-
especificas do
médulo
Fiacao Pin/sinal Pin/sinal
1/ ndo conectado 1/ Tx+
2/ CAN_L 2/Tx-
3/ CAN_GND 3/Rx+
4/ nao conectado 4/ndo conectado
5/ CAN_SHLD 5/ndo conectado
6/ ndo conectado 6/Rx-
7/ CAN_H 7/n&o conectado
8/ ndo conectado 8/ndo conectado
9/ ndo conectado
Compartimento CAN_SHIELD
Taxa de de 10 kbit/s a 1 Mbit/s 100 Mbit/s (full duplex)
transmissao
Mini B-USB Usar para a configuragédo do enderego do médulo de barramento de campo e as taxas de

transmissdo em conjunto com o software do configurador do barramento de campo

Conjuntos de
dados

Status da entrada, diagnéstico de entrada, status da entrada do barramento de campo, status da
sonda do barramento de campo, status de saida relacionado a seguranga, diagnostico de saida

relacionado a seguranga

Caracteristicas
especificas do
moédulo

XPSMCMCOO0000EI-

XPSMCMCOO0000EM:-

Descrigao da
referéncia

EIP: dispositivo de comunicagéo néo
relacionado a seguranca EtherNet/IP

Dispositivo de comunicagéo standard MTP (Modbus
TCP/IP)

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

Numero de saida

MTP (Modbus TCP)

e PIN 12345678 12345678
RJ45 - fémea RJ45 - fémea
Fiacao Pin/sinal Pin/sinal
1/ Tx+ 1/ Tx+
2/ Tx- 2/ Tx-
3/ Rx+ 3/ Rx+
4/ nao conectado 4/ nao conectado
5/ ndo conectado 5/ ndo conectado
6/ Rx- 6/ Rx-
7/ ndo conectado 7/ nao conectado
8/ ndo conectado 8/ ndo conectado
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Caracteristicas | XPSMCMCOO0O00OEI~ XPSMCMCOO0O000EM-

especificas do

médulo

Taxa de 10/100 Mbit, full/half duplex

transmissao

Mini B-USB Usar para a configuragao do enderegco do médulo de barramento de campo e a taxa de

transmissao usando o software BUSConfigurator

Conjuntos de
dados

Status da entrada, diagnéstico de entrada, status da entrada do barramento de campo, status da
sonda do barramento de campo, status de saida relacionado a seguranga, diagnéstico de saida

relacionado a seguranga

Caracteristicas
especificas do
madulo

XPSMCMCO0000MB-

XPSMCMCOO0000PB-

XPSMCMCOO0000UB-

Descrigao da
referéncia

Dispositivo de comunicagéo
standard MBS (Modbus Serial)

Dispositivo de comunicagéo
standard PDP (Profibus DP
V1)

Dispositivo de comunicagéo
USB (USB)

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)

Numero de saida
e PIN

MBS (Modbus Serial)

678

12345

_
RJ45 - fémea

PDP (Profibus DP)

s 3 _ 1
L4 12

606660

oo A
$ 8,6
DB9 - fémea

USB (USB)

Mini B-USB

Fiagao

PIN/sinal/descricao
1/ ndo conectado
2/ ndo conectado
3/ ndo conectado
4/ D1

5/ DO

6/ ndo conectado
7/ VP (2)

8/ Comum
blindagem do
compartimento/cabo

PIN/sinal/descri¢cao

1/ ndo conectado

2 / ndo conectado

3 /linha B / + RxD/TxD, nivel
RS485

4 | RTS / Pedido para enviar
5/ GND Bus/ 0 Vdc (isolado))
6/5V /saida do barramento
+5 V / poténcia de terminagao
de +5V (isolado, protecéo
contra curto-circuito)

7 | ndo conectado

8 /linha A/ - RxD/TxD, nivel
RS485

9/ ndo conectado

blindagem do
compartimento/cabo

PIN/sinal/comentario

Entrada 1/ +5V/ +5V

Sinal de comunicagao 2/
USBDM/ USB

Sinal de comunicagao 3/
USBDO/ USB

4/ GND/ Sinal GND
Compartimento/blindagem/blin
dagem do cabo
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Caracteristicas | XPSMCMCO0000MB- XPSMCMCOO0000PB- XPSMCMCO0000UB-
especificas do

médulo

Ranhura para Nao (somente Controlador de seguranga modular)

cartdo de

memoria

Taxa de De até 115200 bps Taxa de transmissao até 921,6 kbps
transmissao automatica

Mini B-USB Usar para a configuragdo do enderego do médulo de barramento de campo e as taxas de

transmiss@o em conjunto com o software do configurador do barramento de campo

Conjuntos de Status da entrada, diagnéstico de entrada, status da entrada do barramento de campo, status da
dados sonda do barramento de campo, status de saida relacionado a seguranga, diagnodstico de saida
relacionado a seguranca

A tabela a seguir lista os Mean Time to Failure (MTTF) em anos para os médulos de barramento

de campo:
Referéncia do médulo Barramento de campo | Mean Time to Failure (MTTF) em anos a uma
temperatura de funcionamento de 30° C
(86° F)
XPSMCMCOOQO000EI- EtherNet/IP 212
XPSMCMCO0000MB- Modbus Serial 245
XPSMCMCO0000CO- CANopen 196
XPSMCMCOO0000PB- Profibus DP 247
XPSMCMCOO0000EC- EtherCAT 212
XPSMCMCOO0000EM- Modbus TCP/IP 212

NOTA: Para saber as caracteristicas comuns a todos os modulos, consulte Caracteristicas gerais
(ver pagina 34).
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Capitulo 5

Acessorios

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Cabo de configuragao USB/Mini B-USB 182
Configuragéo do cartdo de memoria 183
Conector de expansao do plano de fundo 186
Cabo RS485 187
Cabos divisores de codificador para PacDrive M 188
Cabos divisores de codificador para Lexium 32, Lexium 52 e Lexium 62 191
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Acessorios

Cabo de configuragdo USB/Mini B-USB

Apresentagao

O XPSMCMCPQ802+ Controlador de seguranga modular e os médulos de comunicagao de
barramento de campo tém uma conexdo USB 2.0 dedicada para conexao a um PC e software
SoSafe Configurable.

Um cabo de configuragao USB/Mini B-USB esta disponivel como um acessorio, disponivel com a
referéncia TCSXCNAMUMS3P.
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Acessorios

Configuragdo do cartdo de meméria

XPSMCMMEOQ000 Apresentagdo do cartdo de memoria

O cartao de memoéria do XPSMCMMEOO000 pode ser instalado no Controlador de seguranga
modular e é usado para salvar/restaurar a configuragdo de hardware/software.

O cartdo de memoria do XPSMCMMEOQ0000 ¢ especifico do controlador XPSMCMCP0802- e, por
isso, pode ser usado somente no controlador.

Somente é possivel gravar no cartdo de memaria usando o software SoSafe Configurable durante
o download da configuragéo.

Se o cartdo de memodria for inserido sem qualquer configuragdo, o controlador do
XPSMCMCP0802- continua a funcionar normalmente com a configuragao carregada
anteriormente mantida em sua memaria nao volatil.

Se um cartdo de memoaria for inserido com uma configuragéo que nao corresponde a uma contida
no controlador, a configuragdo do cartdo de memdria ira substituir a que estiver no controlador,
apagando definitivamente a configuracdo anterior. Ou seja, todos os dados (inclusive a senha)
contidos anteriormente no controlador do XPSMCMCP0802¢ seréo substituidas.

AVISO

PERDA DE DADOS

Garanta que a configuragao no controlador é salva antes de inserir e ativar um cartdo de
memoria.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Funcgao de carga multipla: para realizar a configuragéo de varios XPSMCMCP0802+
Controladores de seguranga modular sem usar um PC e o conetor USB, vocé pode saltar a
configuragéo desejada em um Unico cartdo de memoria e depois usa-lo para baixar dados no
XPSMCMCP0802+ Controladores de seguranga modular.

Funcgéo de restauro: se o controlador XPSMCMCP0802- estiver danificado, substitua-o por um
novo XPSMCMCPO0802+ Controlador de seguranga modular. Se o cartdo de memoria tiver sido
usado, remova o cartdo de memoria do controlador danificado, insira o cartdo de memaria no novo
controlador XPSMCMCP0802., e ligue o Controlador de seguranga modular. A configuragcéo do
cartdo de memoria € carregada automaticamente no novo controlador.
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XPSMCMMEOQ0000 Insergdo do cartdo de memoria

A ATENGAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e Remova toda poténcia do Controlador de seguranga modular antes de inserir ou remover o
cartdo de memodria.

e Sempre que o cartdo de memoria for usado, verifique cuidadosamente se a configuragéo
carregada ¢ a destinada o sistema especifico.

e Realize um teste funcional completo (consulte Validagdo no Controlador de seguranca
modular - Guia do usuério) do sistema, composto pelo Controlador de seguranga modular e
por todo o hardware de entrada e saida conectado a ele, depois de usar o cartdo de memoria,
para substituir a sua aplicagao relacionada com seguranga.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

O cartdo de memoria pode ser inserido na parte de tras do XPSMCMCP0802+ Controlador de
seguranca modular.

Etapa

Agao

1

Remova toda poténcia do controlador antes de inserir ou remover o cartdo de memoria.

NOTA: Antes de voce inserir o cartdo de memoria pela primeira vez, remova a etiqueta
protetora na parte de tras do controlador. (Consulte o item 1 no grafico abaixo).

Insira o cartdo de memoria com a etiqueta do produto virada para a direita. (Consulte o item 2
no grafico abaixo).

NOTA: Se o cartdo de meméria estiver orientado incorretamente, o cartdo de memoria pode
ficar danificado ou ndo sera identificado.

Insira o cartdo na abertura, no painel traseiro do controlador.
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XPSMCMMEOO000 Caracteristicas do cartdo de memoria

Caracteristicas especificas do cartdo de memdria

Descrigao

Conetor de 8 polos

Tamanho do cartdo de memoria

250 MB

Temperatura ambiente de
funcionamento

-10...+55 °C (14...131 °F)

Temperatura de armazenamento

-20...+85 °C (-4...185 °F)

Umidade relativa

10...95%

Altitude maxima de operagao

2000 m (6562 pés)

Dimensodes

21,5x 18 x 2 mm (0,85 x 0,7 x 0,079 pol.)

Peso

0,12 kg (4,2 Oz)
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Conector de expansao do plano de fundo

Visdo geral
O conetor de expanséo do plano de fundo do XPSMCMCNOO00SG permite que vocé adicione
modulos de entrada/saida de expansao e de comunicagdo ao XPSMCMe Controlador de
seguranga modular. Os médulos de expansao que requerem um conetor de XPSMCMCNO000SG
sdo entregues com o conetor. Se, para os propdsitos do seu sistema, vocé precisar adicionar os
mddulos de expansao ao controlador, vocé precisara solicitar um conetor do XPSMCMCNO0000SG
extra para o controlador do XPSMCMe.

Para conectar os médulos de expansao e Controlador de seguranga modular:

1. Conecte 0 mesmo numero de
conetores de expansao do plano de
fundo que o numero de modulos a
instalar.

2. Fixe os conetores ao trilho DIN 35 mm
(EN 1SO 5022), conectando-o primeiro
ao trilho na parte superior).

3. Fixe os médulos no trilho, ordenando
os contactos na base do moédulo no
respetivo conetor. Pressione
cuidadosamente o médulo até encaixar
no seu local.

4. Para remover um modulo, use uma

chave de fenda para empurrar para baixo
o travamento na parte de tras do médulo;
em seguida, levante o moédulo para cima

e puxe.

Caracteristicas especificas do conetor de expansao do plano de fundo

Conexao aos modulos de
expansao

Expansao de barramento de 5 vias

Temperatura ambiente de
funcionamento

-10...+55 °C (14...131 °F)

Temperatura de armazenamento

-20...+85 °C (-4...185 °F)

Umidade relativa

10...95%

Altitude maxima de operagéo

2000 m (6562 pés)

Dimensdes

36,5 x 29,2 x 20,5 mm (1,44 x 1,15 x 0,8 pol.)

Peso

5,2g(0,18 Oz)
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Cabo RS485

Caracteristicas do cabo RS485

Cabos blindados com interface em série RS485 sdo usados entre os médulos de comunicagbes
de expansdo de barramento para criar até seis ilhas descentralizadas relacionadas a seguranca
com um maximo de 50 metros (164,04 pés) entre cada ilha.

3

1 (
= "

1 Primeiro par

2 Segundo par

3 Blindagem

Elemento Descri¢do/Valor

Condutores 2 pares de condutores trancados com blindagem
Impedancia nominal 120 Q

Capacitancia nominal <42 pF/m

Resisténcia nominal <95 Q/m

Os cabos a seguir sdo compativeis com o sistema Controlador de seguranga modular:

Referéncia Comprimento
TSXSCMCNO010 10 m/32,81 pés
TSXSCMCNO025 25 m/82,02 pés
TSXSCMCNO050 50 m/164,04 pés
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Cabos divisores de codificador para PacDrive M

Descricao
Um cabo divisor de codificador & usado para dividir o sinal de comentarios do codificador do motor.
Em seguida, um sinal é direcionado para o drive e outro sinal para a conexao RJ45 do médulo de
monitoramento de velocidade relacionado a seguranga. Os cabos s&o Unicos do sistema de drive
especifico devido a fiagdo usada. Os cabos divisores de codificador estdo disponiveis em
comprimentos de 1, 3 e 5 metros (3,28, 9,84 e 16,40 pés).

Cabo divisor de codificador

I Comprimento
Conexdo de

feedback do motor Vista lateral Iﬁl
12343678
e nnnnAnnn

Visdo
dianteira

: Médulo de conexdo de
l""' = | ‘ monitoramento de velocidade
de seguranca

Designagéao do terminal do cabo divisor de codificador

©
= 1 1 5 Ig‘u
=] i
o 2 v ' 4 5
T E PEREEE So9
. 3 8 oEm
oL Z °s3
50 40— =7 o &5
o =< Fa— Too
:09 2 O::E
¢S Z s§58S
o — o
® — t 3 E
: 7~ — 3
Cobertura 3 [ i Cobertura
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Conector de retorno do motor:

Pino Cor do fio

1 Azul/branco

2 Azul

3 Marrom

4 Branco/marrom
9 Verde

Né&o conectado Branco/verde
N&o conectado Laranja

N&o conectado

Branco/laranja

Cobertura

Blindagem

Modulo de conexdo de monitoramento da velocidade:

Pino Cor do fio Fungao

5 Azul/branco /A (Sin-)

4 Azul A (Sin+)

8 Marrom /B (Cos-)

7 Branco/marrom B (Cos+)

2 Verde oV

Nao conectado Branco/verde N3ao utilizado
Nao conectado Laranja Nao utilizado
Nao conectado Branco/laranja Nao utilizado
Cobertura Blindagem GND
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Caracteristicas do cabo divisor de codificador

Caracteristicas do cabo divisor de codificador:

Parametro

Valor

Temperatura ambiente de funcionamento

-10...+55 °C (14...131 °F)

Temperatura de armazenamento

-20...+85°C (-4....185 °F)

Umidade relativa

10...95%

Altitude maxima de operagao

2000 m/6562 pés

Referéncias do cabo divisor de codificador

Referéncias do cabo divisor de codificador:

Referéncia Comprimento
TSXESPPMO001 1 m/3,28 pés
TSXESPPMO003 3 m/9,84 pés
TSXESPPMO005 5m/16,40 pés
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Cabos divisores de codificador para Lexium 32, Lexium 52 e Lexium 62

Descrigao

Um cabo divisor de codificador € usado para dividir o sinal de comentarios do codificador do motor.
Em seguida, um sinal é direcionado para o drive e outro sinal para a conexao RJ45 do modulo de
monitoramento de velocidade relacionado a seguranga. Os cabos s&o Unicos do sistema de drive
especifico devido a fiagdo usada. Os cabos divisores de codificador estdo disponiveis em

comprimentos de 1, 3 e 5 metros (3,28, 9,84 e 16,40 pés).

Cabo divisor de codificador

Conexao de -
Visdo da parte
feedback do superior
motor
i .
Pl | ]
St

Visao dianteira Visdo da parte

superior

C=Comprimento

T ﬁ

Conexao do drive

O

Visao dianteira

Médulo de conexao de
monitoramento de
velocidade de seguranca

Visao dianteira
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Cabo divisor de codificador - Designacéo do terminal

_g 1
X 2
E 3
- 4
[T

&8 5
g 6
5 A
° B
S Cobertura
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— 1
-.—'/ 2
- — -3
L/ 4
= 5
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2
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S ——— 5
S —" - 7
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Conector de retorno do motor:
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Pino

Cor do fio

Verde

Amarelo

Branco

Cinza

Rosa

Marrom

Vermelho

W >0l blw|Nn|[~

Azul

Cobertura

Blindagem

(cabo verde)

velocidade (cabo vermelho)
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Conexao do drive (cabo verde):

Pino Cor do fio Fungao

1 Verde B (Cos+)
2 Amarelo /B (Cos-)
3 Branco A (Sin+)
4 Cinza RS 485+
5 Rosa RS 485-
6 Marrom /A (Sin-)
A Vermelho 7-12V

B Azul oV
Cobertura Blindagem GND

Médulo de conexao de monitoramento da velocidade (cabo vermelho):

Pino Cor do fio Fungao

1 N&o conectado N&o conectado
2 Verde oV

3 Nao conectado Nao conectado
4 Azul A (Sin+)

5 Azul/branco /A (Sin-)

6 Nao conectado Nao conectado
7 Branco/marrom B (Cos+)

8 Marrom /B (Cos-)
Cobertura Blindagem GND
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Caracteristicas do cabo divisor Lexium 32, Lexium 52 e Lexium 62

Caracteristicas do cabo divisor de codificador para Lexium 32, Lexium 52 e Lexium 62:

Parametro Valor

Temperatura ambiente de funcionamento -10...+55 °C (14...131 °F)
Temperatura de armazenamento -20...+85 °C (-4....185 °F)
Umidade relativa 10...95%

Altitude maxima de operacao 2000 m/6562 pés

Referéncias do cabo divisor Lexium 32, Lexium 52 e Lexium 62
Referéncias do cabo divisor Lexium 32, Lexium 52 e Lexium 62:

Referéncia Comprimento
TSXESPP3001 1 m/3,28 pés
TSXESPP3003 3 m/9,84 pés
TSXESPP3005 5 m/16,40 pés
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Parte lli
SoSafe Configurable Software

Contelido desta parte

Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
6 Informacgdes gerais 197
7 Criando um projeto 205
8 Transferir o projeto 223
9 Validar o projeto 231
10 Monitorar 235
11 Simulagao 237
12 Configurador de BUS Software 247
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SoSafe Configurable Software
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Capitulo 6

Informacgdes gerais

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Topico

Pagina
SoSafe Configurable Software 198
Instalagao do software SoSafe Configurable 199
Apresentacao do software SoSafe Configurable 200
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Informacgdes gerais

SoSafe Configurable Software

Visdo geral

O software usado para operar esse produto € SoSafe Configurable e Configurador de BUS.

O software Configurador de BUS podera ser usado para a configuragéo e comunicagéo do
sistema com um PC, e para exibir informagao no mapa de dados de entrada, bem como no mapa
de dados de saida (como os estados das entradas e saidas, informagao de diagnostico, etc.). Para
maiores informagdes sobre o software Configurador de BUS, consulte o capitulo Software do
Configurador de BUS (ver pdgina 247).

O software SoSafe Configurable € usado para configurar uma conexao légica entre as entradas e
saidas do sistema XPSMCM?e Controlador de seguranga modular e dos componentes do aplicativo
a ser desenvolvido. O Controlador de seguranga modular e seus modulos de entrada ou saida de
um sistema de seguranca funcional para monitorar e controlar os componentes de segurancga
conectados.

A ATENCAO

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

e Use somente software aprovado pela Schneider Electric para uso com este equipamento.
e Atualize seu programa do aplicativo sempre que a configuragao fisica do hardware for
alterada.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Requisitos de hardware do PC

e RAM: 256 MB

Disco rigido: 2 300 MB de espaco livre
Porta USB: até 3.0

CD-ROM drive (recomendado)

Requisitos de software do PC

Windows 7, 32-bit ou 64-bit

Windows 8,1, 32-bit ou 64-bit

Windows 10, 32-bit ou 64-bit

Microsoft .NET Framework 3.5 (ou superior) deve ser instalado no PC.

198
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Informagdes gerais

Instalagdo do software SoSafe Configurable

Instalagdo

1. Baixar software SoSafe Configurable a partir de www.schneider-electric.com.

2. Descompacte o arquivo baixado e clique duas vezes no arquivo Setup.exe para iniciar a
instalagao.

3. Siga o procedimento na tela.

4. Quando o procedimento de instalagéo estiver completo, feche o programa de configuragéo.
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Informacgdes gerais

Apresentagao do software SoSafe Configurable

Tela de abertura

Quando o software SoSafe Configurable esta corretamente instalado, um icone é criado na area

de trabalho.

[}
Para inicializar o programa, faga duplo clique no icone .

A tela de abertura apresentada abaixo € exibida:

&\ SoSafe Configurable

File Project Edit Communication Options 7

= BB

Schneider el HEAmM | - /%@L BAOW ¥ XE® 7 @ _ Preventa Modular Safety Controller
~) Hams - Property
~ Input

|

CPO802 Main 8 input - 2

iReset Zoom 100% Modutar Safety Confrolier- Not present  Stale: Unconnected
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Informagdes gerais

Barra de ferramentas Norma
O grafico a seguir apresenta a barra de ferramentas Norma:

Scyeider [ g8 WO S mW ¥ 2202 MAOTIXES® 2 0

icone Descrigdo

N

Criar um novo projeto.

Modificar a configuragao do hardware

Modificar as informagdes do projeto (por exemplo nome, empresa)

-0

Salvar o projeto

-

Carregar um projeto existente a partir do PC

Qi

Imprimir o esquema do projeto

Visualizagédo da impressao

Exibir area de impressao

Imprimir o relatério do projeto

Desfazer (cancelar o ultimo comando)
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Icone Descri¢do
Refazer (restaurar o ultimo comando cancelado)
]
Validar o projeto
Conectar ao Controlador de seguranga modular
&£
S 4
Fazer download do projeto para Controlador de seguranga modular
&

©

Desconectar e reiniciar o Controlador de seguranga modular

=

Fazer upload de um projeto de Controlador de seguranga modular

<]

Monitor grafico (estado de E/S on-line - grafico)

I

Monitor (estado de E/S on-line - textual)

Fazer upload de arquivo de registro

Exibir configuragéo do sistema

Iniciar a simulagao interativa

Iniciar simulagdo automatica
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[cone Descrigso

Modificar senha

Ajuda on-line

Barra de menu

Os comandos acessiveis via a barra de ferramentas estao também acessiveis através dos menus
(Arquivo, Projeto, Editar, Comunicagéo, e Op¢des) na barra de menu.

SoSafe Configurable: Project

File Project Edit Communication Options 7
St NG HeQalYnm|v 9204 &0 W % @ Company-Namey
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Capitulo 7

Criando um projeto

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui as seguintes secgdes:

Secgao Toépico Pagina

7.1 Configuracédo de hardware 206

7.2 Configuragéo do software 212
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Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

Seccao 7.1

Configuragcao de hardware

Conteudo desta secgéo

Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Criar um Novo projeto e Configurar o hardware 207
Modificar as informagbes do projeto 209
Modificar a configuragéo de hardware 210
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Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

Criar um Novo projeto e Configurar o hardware

Criar e configurar um projeto

Passo Acgéo Resultado
1 Acesse Project -> New Project, ou selecione o | A janela Project information é exibida:
| Project information
icone na barra de ferramentas para
iniciar um novo projeto. Company Company
User ' Name
Project Name Project
Ok ] [ Cancel
2 Insira as informagdes da Empresa, usudrioe | A janela Configuration ira aparecer.
Nome do projeto e selecione OK.
3 Na janela Configuration’, selecione os médulos | © médulo selecionado é representado com um
de expansao necessarios usando os menus endereco de nd definido como 0.
suspensos sobre o espaco reservado de cada
modulo.
4 Selecione o enderecgo de n6 (de 0 a 3) do Os enderecos de no6 estéo definidos (ver pagina 64).
modulo abaixo da sua representagéo1. Repita a
agao para cada médulo de expansao.
NOTA: Se houver varias unidades da mesma
referéncia, outro endereco de né deve ser
selecionado.
5 Vocé pode permitir a atualizagdo do cartdo de | A configuragao de hardware/software néo sera
memoria para o controlador (ver pdgina 7183). | carregada a partir do cartdo de memoria para seu
Por padrao, o Controlador de seguranga Controlador de seguranga modular.
modular ndo pode ser atualizado a partir do
cartdo de memoria. Para remover essa
protecdo, desative a caixa de selecdo Updating
from Memory card Disabled’.
6 Clique em OK para confirmar a configuragdo do | A janela Configuration é fechada.

hardware.

" Consulte a janela Configuration abaixo.

EIO0000001993 04/2018

207




Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

O grafico a seguir apresenta a janela Configuration:

O\ Configuration

Allocated Inputs: 24
Usable inputs: 24
Outputs: 2

Status: 2

Updating from Memory card Disabled
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Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

Modificar as informagées do projeto

Procedimento

Para modificar as informagdes do projeto, faga o seguinte:

Passo Acdo Resultado
1 a A janela Project information ira aparecer:
+x
Clique no icone ou use o Project information
menu Project - Change Project - A
Info. Company Cole
User _ﬁame |
Project Name | Project |
Ok ] [ Cancel ]
2 Insira as informagdes da As informagoes do projeto estéo atualizadas.
Empresa, usuario e Nome do
projeto e clique em OK.
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Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

Modificar a configuragéo de hardware

Procedimento

2on
Use o icone ou opgao de menu Project - Change configuration para modificar a
configuragao do hardware.

O gréfico a seguir apresenta a janela Configuration:

O\ Configuration

PREVENTA PREVENTA

Allocated Inputs: 24
Usable inputs: 24
Outputs: 2

Status: 2

Updating from Memory card Disabled

NOTA: Vocé nao pode modificar a configuragédo de hardware para um modulo de expansao se
suas entradas ou saidas ndo tiverem sido atribuidas na configuragéo do software. Se o médulo de
expanséo nao puder ser modificado, desmarque a E/S relevante associada na janela Property
para o modulo na configuragéo do software (ver pagina 212).
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Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

Passo Acéo Resultado

1 Na janela Configuration, selecione o médulo de expansdo | A modificagdo é representada.
para modificar ou, alternativamente, selecione um novo
mddulo no proximo espago reservado disponivel usando o
menu suspenso acima.

2 Se necessario, modifique ou selecione o enderego do n6 (de | O enderego do né esta definido
0 a 3) do mddulo abaixo da sua representacao. (ver pagina 64).

NOTA: Se houver vérias unidades da mesma referéncia,
outro enderego de no6 deve ser selecionado.

3 Vocé pode permitir a atualizagéo do cartdo de meméria para | A configuragdo de hardware/software nao
o controlador (ver pagina 183). Por padrao, o Controlador | sera carregada a partir do cartao de
de seguranga modular ndo pode ser atualizado a partir do | memoria para seu Controlador de

cartdo de memoria. Para remover essa protegao, seguranga modular.
desmarque a caixa de selegdo Updating from Memory card
Disabled.
4 Clique em OK para confirmar a configuragdo do hardware. | A janela Configuration é fechada.
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Seccao 7.2

Configuracao do software

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Apresentagéo das Janelas de ferramentas 213
Criar a configuragao 215
Exemplo de projeto 217
Verificagao do projeto 219
Relatério do projeto 220
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Apresentacgao das Janelas de ferramentas

Descrigao
Quatro janelas de ferramentas séo exibidas a esquerda e a direita da area de desenho:

SoSafe Configurable: Project Q@@

File Project Edit Communication Options ?
555'}'3'5!‘25 Mol e Q@W v om0 @~L @@ [1» Preventa Modular Safety Controller
(~) Property

@ Input

@ Speed Monitoring

@ Output

@ Comments

Visual Configuration

@ Miscellaneous

° Configuration

Reset Zoom r—-ai 1100% Modular Safety Controller: Not Present State: Unconnected | Ver.: 1.3.4
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Janela de ferramenta

Descri¢éo

Itens

A janela contém os blocos de fungéo (ver pagina 287), que séo
apresentados em quatro tipos diferentes:

o Input

o Speed Monitoring

e Output

e Comments

Operator

Essa janela contém os blocos de fungao do operador (ver pagina 3617)
usados para conectar as fungdes e sdo apresentados em sete tipos
diferentes:

e Logic

Memories

Safety Guard Lock

Counters

Timers

Muting

Miscellaneous

Configuration

Essa janela contém a descrigdo da configuragao de hardware.

Visual configuration

Essa janela contém a representacgao grafica da configuragédo de hardware.
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Criar a configuragéo

Procedimento

Quando a configuragao de hardware € definida, é possivel configurar o software. Use arrastar e

soltar na tela principal:

SoSafe Configurable: Project
File Project Edit Communication Options 7

Sclbr}eider MadEde & R AL

lectric . | b Yy

@ Items
@ Input

¢} Light Curtain

44 Solid State D...
&g Two Hand C...
Py Safety Guard...
Pl Safety Guard..

(~) Operator (input 1 (cP0802) /P17

@ Legic

@ Memories

() safety Guard... (input 2 (CP0802) /P18

@ Counters
@ Timers
@ Muting

@ Miscellaneous

@ Configuration
CP0802 Main 8...
DIOB Expansion...
DI0O8 Expansion...

BB

T % @ & B T, []» Preventa Modular Safety Controller

@ Property
SAFETY GUARD 2CH.
Input Type

Double NC ~
[] Manual Reset

Reset Type
Automatic

Output Test

[] startup Test

Filter (ms)

3 37

D With simultaneity

Visual Configuration

Reset Zoom <—37 [100% Modular Safety Controller: Not Present State: Unconnected Ver.: 1.3.4
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Passo

Acgéo

Arraste o bloco de fungdo das janelas de ferramentas Items ou Operator e solte-o na area de
desenho.

NOTA: Para detalhes sobre cada bloco de fungao, consulte Blocos de fungao (ver pdgina 279).

Clique no bloco de fungéo na area de desenho para exibir a janela lateral Property e definir
atributos especificos do bloco de fungao.

NOTA: Para definir um valor numérico especifico com um slide (por exemplo Filter), use as
setas para a esquerda e para a direita do teclado ou clique nas laterais dos slides do controle
deslizante para ajustar o valor.

Conecte os objetos arrastando o pino para conectar e solte-o no pino para ficar conectado.

Para duplicar uma fungao, vocé pode selecionar um bloco de fungado e pressionar Ctrl+C /
Ctri+V.

Para excluir uma fungdo ou um link, selecione-o e pressione Del.
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Exemplo de projeto

Apresentagao

O grafico abaixo apresenta um exemplo de projeto em que um controlador do XPSMCMCP0802¢
esta conectado com dois blocos de fungdo de seguranca: Saf ety Guard 2 Channel s e E-

STOP (Parada de emergéncia).

SoSafe Configurable: Project
File Project Edit Communication Options 7
Speider 168 @

S =

EEX

-

%> 5 @ 2 @ % []>» Preventa Modular Safety Controller

=
@ Items "

(~) Input (input 1 (CP0802) /P17
p

f Light Curtain
44 Solid State D...

& Two Hand C...

P safety Guard...

(Input 2 (CP0802) /P18

(~) Property

P Safety Guard...
f Lock Feedba...
4 Selector Swi...
<, Photocell

& E-Sto

G) Operator
(+) Memories
(v) Safety Gua...
(~) Counters

9 Timers

@- Muting

(input 3 (CP0802) /P19

~) T
(v) Miscellane... .,

@ Configuration
CP0802 Main 8...

DI16 Expansion...
R04 Expansion...

FBK_RST2/P11

~ ) Visual Configuration

Reset Zoom «—— 3 100%|

Modular Safety Controller: Not Present State: Unconnected Ver.: 1.3.4
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As entradas do XPSMCMCP0802- (Input 1, Input 2 e Input 3) para conectar as entradas fisicas
desses blocos de fungao sao visualizadas na area de desenho.

As saidas (de 1 a 4) sao ativadas de acordo com as condigdes definidas pelas fun¢des
Saf ety Guard 2 Channel s e E- STOP.

Passo Acdo
1 Clique no bloco de fungéo na area de design para exibir a janela lateral Property.
2 Configure o bloco de fungado. Ativagao e parametros sdo descritos na parte Blocos de fungéo
(ver pagina 279).
3 Salve a configuragéo usando o icone da barra de ferramentas ou através do menu File -
Save/Save as....
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Verificagdo do projeto

Apresentagao
Quando a configuragao do software esta completa, o projeto precisa ser verificado. Execute o

comando de verificagéo clicando no icone ¥ na barra de ferramentas Standard.

Se a verificagdo for bem-sucedida, um numero sequencial é atribuido para a entrada e saic!a do
projeto. Esse numero ¢ listado no relatorio e no monitor do software SoSafe Configurable. E
possivel, portanto, transferir a configuragao para o controlador do XPSMCMe.

NOTA: A fungao de verificagao verifica a consisténcia da configuragdo no que diz respeito as
caracteristicas do sistema do Controlador de seguranga modular. Ela n&o verifica se o dispositivo
foi configurado para atender todos os requisitos do aplicativo. Cada func¢édo de seguranca e a
definicdo de fungbes devem ser validadas de acordo com EN ISO 13849-2 para garantir o
funcionamento (ver pagina 232) correto.

A ATENCAO

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

e Valide empiricamente cada fungao relacionada com segurancga de seu sistema de segurancga
funcional antes de colocar sua aplicagao em funcionamento.

e Ponha em pratica as orientagdes descritas na EN ISO 13849-2 para validar completamente a
funcionalidade de seu sistema relacionado com seguranga no contexto da sua aplicagao.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

EI00000001993 04/2018 219



Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

Relatério do projeto

Apresentagao

Clique no icone

74

Preventa Modular Safety Controller SchIIEIdEI'

PElectric
Frojest Repers gemerated by Ssfafe Configurable vessies 1.3.4
Feejeans Nama: Frejess
User: Hame
Company: Company

Cave: §1.10.2014
Schemaric CRO:

Medular Safery Cesmesller: Fa
P lase e IEC 15000
WITMd iszcerdang ve EX 130 13
ECary lac

The FrE4

This definisicn of FL and of the cther selased pasasetess ar ses forsh in N 390 18- saly oufers B the

AFpLieation. TRLS AN ind iny GEAAE ASPAIS 4f Bysvem esAfiguravie dre the SKALGALTS RSSPORSILNLiLEP f The
user/iesralles.

The fimal MTTTd valse, Sabing in scceunt dana for all vhe Sevices sonneqted B4 the system, masz sivays be saversved
2o 100 years if oves.
Bessusces wsed

INFUT: 138 (3724)
Fumetiem Blecke: 2

Tetal musber Blesks: 24 (2/64]

CENDRelay: 330 12/6)
STATES: ok (9/2)

Electsical disgrasm
Safeny Guard I Channel

sism Bleck 1

Faves Type: dusemasic
T Falme

FTTL Taminall?
Inai creecs !F'ﬂ."umu un

£-3zop
Tusesisn Black 2
Filter ima): 3
Sisgle

Reses Type: husomanie
Srarelp T

COTFUTL: C33D

Bures Type: Ausomssic

Response wime: 13,801 ma
mew en inputa:

fenstion Slack L

018/ Termina!
Crots: fua: Temminad?

OUTIUTI: Ca8D
Reses Type: Aussmatic
Responsn time: 15,008 ms
Dupvatonsy on inpuee:

et

CPOS0Z OSSDIA/Twmminalh
FONOE CHIDIN/Terminalid
Fek: Teeminalll

Sigmarure

na barra de ferramentas para imprimir um relatério de projeto das
configuracdes de hardware e software (com propriedades para cada bloco):
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NOTA:

e Os detalhes de nivel de desempenho (PL) e dos outros pardmetros relacionados de acordo
com a EN ISO 13849-1 referem-se somente as fungdes implementadas no sistema do
Controlador de seguranga modular pelo software SoSafe Configurable. O SoSafe Configurable
néo calcula a cadeia de seguranga geral (aquisi¢céo de informagdes, monitoramento e
processamento, interrompendo os dispositivos da maquina) por fungao, isso deve ser
calculado usando uma ferramenta de calculo como SISTEMA.

e O nivel de desempenho (PL) total do aplicativo de toda a cadeia de seguranga (aquisi¢cao de
informagdes, monitoramento e processamento, interrompendo os dispositivos da maquina) e
os parametros relativos devem ser considerados como um todo para os dispositivos
conectados ao sistema do Controlador de seguranga modular.

EI00000001993 04/2018 221



Criando um Projeto no Software SoSafe Configurable

222 EI00000001993 04/2018



Capitulo 8

Transferir o projeto

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Niveis de senha 224
Modificar a senha 226
Conectar ao Controlador de seguranga modular 227
Transferir (fazer download/upload) a configuragao 228
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Niveis de senha

Visdo geral

O software SoSafe Configurable requer uma senha para transferir (fazer upload ou download) a
configuracédo de hardware/software. As senhas sao necessarias somente para operagdes
enquanto conectadas (On-line) ao controlador.

A senha pode ser composta de caracteres alfanuméricos maiusculos e mindsculos com no
maximo oito caracteres.

O software contém dois niveis de senhas:
e Level1 Password: tarefas de manutencéo
e Level2 Password: acesso completo as possibilidades de configuragéo no software.

Senha de nivel 1

Todos os usuarios do sistema do XPSMCMCP0802¢ precisam ter uma Level1 Password. Essa

senha permite acesso para visualizar o arquivo de registro, configuragao de hardware,

monitoramento on-line e operagdes de upload.

NOTA:

e Quando o sistema for inicializado pela primeira vez, use a senha SAFEPASS (sensivel as letras
maiusculas e minusculas).

e Antes de modificar a Level1 Password, vocé precisa inserir a Level2 Password.

Por motivos de seguranga para sua instalagéo, modifique a senha padrao ao usar pela primeira
vez.

A ATENCAO
ACESSO NAO AUTORIZADO AOS DADOS

e Altere imediatamente a senha padréo para uma senha nova e segura.

e Nao divulgue a senha para pessoal ndo autorizado ou nao qualificado.

e Desabilite qualquer acesso a Internet ao sistema do seu controlador de seguranca para evitar
qualquer acesso nao desejado ou nao autorizado a dados em seu aplicativo.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

NOTA: Uma senha segura é aquela que nao foi compartilhada ou divulgada para qualquer pessoa
nao autorizada e ndo contém nenhuma informacgao pessoal ou 6bvia. Aléem disso, uma mistura de
letras mailusculas e mindsculas e numeros oferece a melhor possibilidade de seguranga para o
software do SoSafe Configurable. Vocé deve escolher uma senha com pelo menos sete
caracteres.
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Senha de nivel 2

Para ativar o download para o controlador do XPSMCMCP0802¢, bem como todos os recursos
ativados pela Level1 Password, € necessaria a Level2 Password.

NOTA:

e Quando o sistema for inicializado pela primeira vez, use a senha SAFEPASS (sensivel as letras
maiulsculas e minusculas).

e Antes de modificar a Level2 Password, vocé ja precisa ter inserido a Level2 Password.

Por motivos de seguranga para sua instalagao, modifique a senha padrao ao usar pela primeira
vez.

A ATENCAO

ACESSO NAO AUTORIZADO AOS DADOS

e Altere imediatamente a senha padrao para uma senha nova e segura.

e Nao divulgue a senha para pessoal ndo autorizado ou n&o qualificado.

e Desabilite qualquer acesso a Internet ao sistema do seu controlador de seguranga para evitar
qualquer acesso nao desejado ou ndo autorizado a dados em seu aplicativo.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

NOTA: Uma senha segura é aquela que nao foi compartilhada ou divulgada para qualquer pessoa
nao autorizada e nao contém nenhuma informagao pessoal ou ébvia. Além disso, uma mistura de
letras maiusculas e minusculas e numeros oferece a melhor possibilidade de segurancga para o
software do SoSafe Configurable. Vocé deve escolher uma senha com pelo menos sete
caracteres.

Senha perdida

Se as duas senhas tenham sido perdidas/esquecidas, entre em contato com o suporte técnico da
Schneider Electric.
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Modificar a senha

Procedimento

A tabela a seguir descreve como modificar sua senha:

Passo | Ag¢do Resultado
1 f}/’f) Uma janela popup ira aparecer solicitando a senha do controlador.
Clique no |cone. . ﬁ ou use o Ertsrbacaon
menu Communication - — —
Change password. |
A Password:
r O Levelt
(®) Level2
[ ok ][ cancel |
NOTA: Vocé deve inserir a Level2 Password para modificar o nivel de
ambas as senhas.
2 |Insira a New Password e Uma janela popup ira solicitar a Level2 Password antiga.
confirme-a em Insert the New '
Password again. “#. change Password
Old Password
2 [ () Levelt Password
' New Password (®) Level2 Password
\Y Insert the new password again
J J
I OK I ’ Cancel ]
3 | Clique em OK. A nova senha é armazenada na meméria do controlador.

NOTA: A senha pode ser composta de caracteres alfanuméricos maitisculos e minisculos com no maximo oito
caracteres.

NOTA: Quando um cartdo de memoria (ver pagina 183) é usado no controlador, a nova senha & armazenada
automaticamente no cartao e também na memoaria do controlador.

226

EIO0000001993 04/2018




Transferir o projeto com o software SoSafe Configurable

Conectar ao Controlador de seguranga modular

Procedimento

Etapa Acdo Resultado

1 Conecte 0 XPSMCMCP0802¢ao PC | -
via cabo de configuragéo
USB/Mini B-USB (ver pdgina 182).

2 & Uma janela popup ira aparecer solicitando a senha do controlador.

Cligue no icone q ou use o
menu Communication — - -

Enter Password

Connection para fazer login no
Password:
controlador. .
O Levelt
(®) Level2
[ ok ][ cancel |
3 Insira a senha (ver pagina 224) e Uma conexao ¢ estabelecida com o Controlador de seguranga

clique em OK. modular.
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Transferir (fazer download/upload) a configuragédo

Fazer download da configuragéo
Para fazer o download da configuragao de hardware/software salva e verificada do PC para o

i

controlador, clique no icone == ou use 0 menu Communication - Send configuration. O
XPSMCMCP0802+ Controlador de seguranga modular salva o projeto na sua memoéria interna e,
se estiver presente e ativado, no cartdo de memoria (ver pagina 183).

A senha de nivel 2 é necessaria para fazer o download da configuragéo.

NOTA: So ¢ possivel fazer o download ap6s uma verificagao (ver pagina 219) bem-sucedida.

Fazer upload da configuragao
Para fazer o upload da configuragao de hardware/software a do controlador do XPSMCMCP0802¢

L,

para o software do SoSafe Configurable, clique no icone &= ou use 0 menu Communication -
Schematic reading.

O software SoSafe Configurable exibe o projeto que se encontra no controlador
XPSMCMCPO0802-. A senha de nivel 1 é necessaria para fazer o upload da configuragao.

Log File
A data de transferéncia e CRC (identificagdo hexadecimal de quatro digitos) de um projeto que
esta armazenado no controlador do XPSMCMCP0802- estao incluidos na configuragao.

Esse Log File pode conter até cinco eventos consecutivos, apos os quais os eventos mais antigos
sao substituidos.

O Log File pode ser visualizado usando o icone D na barra de ferramentas Standard ou
usando o menu Communication - Log file (¢ necessaria a senha de nivel 1). O arquivo de log
armazena até 5 entradas:

p—
[J Log de erros do controlador de seguranga modular

Relatdno de faihas Module Installed Firmware |Codigo de | Endereco de | Relario de falhas Module Installed Firmware Codigode | Endereco de

Micro A | s VErsion ermo ermo Micro B U2 | version eIrmo eIro

1 CP0802 |3.0 650 DOSEBEH 1 CP0O802 3.0 650 005EBEH
Exit Ultima data de apagamento: 12/08/16
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Configuracio de hardware
Para visualizar a configuragédo de hardware on-line do sistema do Controlador de seguranca

modular, use o icone

1):

ou o menu Communication - System (& necessaria a senha de nivel

I System
Recognized Installed Firmware . Minimum Required
Modules version Notes Required Modules Firmware version

Module CP0802 2.0 Memory card Not Present = Module CP0802
Module DI16 Node: 0 0.1
Module R04 Node: 0 0.0

[ Exit ] [ Scanning ]

NOTA: Se os mddulos conectados néo correspondem a configuragéo esperada, eles aparecerao
em vermelho. Se os médulos ndo estiverem presentes no sistema, o campo Recognhized Modules
ficara vazio. O exemplo acima indica que os médulos XPSMCMDI1600+ e XPSMCMERO0004+ ndo
estdo conectados no sistema e portanto ndo sao reconhecidos.

Uma janela popup ira aparecer com as seguintes informacoes:

o Recognized Modules: mddulos conectados com suas Installed Firmware Versions

o Notes

e Required Modules com os enderegos dos seus nés quando aplicavel: médulos configurados
juntamente com suas Minimum Required Firmware Versions

Desconectar e reiniciar o controlador

Para desconectar o computador do controlador do XPSMCMCP0802¢, use o icone . Quando
o controlador for desconectado, ele sera reiniciado automaticamente, assim como a ultima
configuragéo transferida.

Se o hardware do controlador de seguranga ou enderecgo de né de qualquer um dos médulos ndo
corresponderem a configuragao esperada, o controlador ndo entrara no modo Executar.
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Validar o projeto

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Validagao 232
Lista de verificagdo apds instalagédo 234
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Validagéo

Apresentagao

Ap0s verificar e faze o download do projeto para o controlador do XPSMCMCP0802+ e conectar
todas as entradas e saidas fisicas do equipamento de automagao, uma validagédo funcional deve
ser realizada para validar a operagao.

A ATENCAO

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO

e Valide empiricamente cada funcéo relacionada com seguranga de seu sistema de seguranga
funcional antes de colocar sua aplicagdo em funcionamento.

e Ponha em pratica as orientagdes descritas na EN ISO 13849-2 para validar completamente a
funcionalidade de seu sistema relacionado com segurancga no contexto da sua aplicagao.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Validag@o de software e hardware

Para a validagao de software e hardware, o EN ISO 13849-2 padréo oferece uma base racional
para testar seu aplicativo por completo com o sistema do seu Controlador de seguranga modular.
Um plano de teste de validagao deve ser criado para minimizar o risco e a verificagao cruzada de
que todos os requisitos, como parte da avaliagao de risco, sdo adequadamente abrangidos de
maneira que todos os riscos sejam minimizados a um nivel aceitavel.

Validagéo funcional

Para a validagéo funcional, cada fungéo relacionada a seguranga deve ser testada antes que a
magquina seja colocada em funcionamento. A validagao funcional é gerenciada ao ativar cada
dispositivo de entrada e ao monitorar se a resposta do sistema é a esperada. A validagao deve
conter cenarios normais e deve abranger cenarios que combinem varias fungdes para ajudar a
garantir que a configuragao foi feita corretamente.

O exemplo seguinte ajuda a entender um procedimento de teste tipico.

FBK_RST1/P7
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Entrada 1 24 Vdc —_— 1 0Vde
Entrada 2 ovVde ——0 A 24Vdc

i T, —
0SSD 1A 24 Vd 0 vde
0SSD 1B HVle —————

0 Vdc

(t1) Em condicdes normais de funcionamento, a protegao é fechada. Entrada 1 é fechada, Entrada 2 é aberta
e a saida do bloco de fungao de protecao de seguranca é definida para VERDADEIRO. Nesse modo, as
saidas relacionadas a seguranga (OSSD_1A, OSSD_1B) estao ativas e o fornecimento de energia para os
terminais relativos é de 24 Vdc.

(t2) Quando a protegao de seguranga é fisicamente aberta, as entradas sao definidas como FALSO, que
devem definir as saidas do bloco de fungdo SAFETY GUARD 2CH para FALSO. Portanto a saida fisica
altera-se de 24 para 0 Vdc. Se essa alteragdo ocorrer, a cadeia de seguranga da protecdo esta
funcionando de acordo com os requisitos.

NOTA:

e A instalacdo de cada sensor de entrada externo ou atuador deve ser validada consultando o
manual de instalagéo especifico do dispositivo.

e A validagéo deve ser realizada para cada componente da cadeia de seguranga no projeto.
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Lista de verificagdo apés instalagao

Apresentagao

O seguinte deve ser verificado durante uma verificagéo periddica:

Etapa Acédo
1 Conduzir um teste funcional completo do sistema, como descrito na se¢édo Validagéo
(ver pagina 232).
2 Verifique se todos os cabos estdo corretamente inseridos e se os blocos terminais estao no

torque correto para terminais de parafuso.

Verificar se todos os indicadores LED estao se iluminando corretamente.

Verifique o posicionamento e fungédo de todos sensores de entrada e saida e atuadores usados
com o XPSMCMe.

Verifique a montagem correta de XPSMCM?e no trilho DIN.

Verifique se todos os indicadores externos (lampadas/faréis/sirenes) estdo funcionando como
pretendido.
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Capitulo 10

Monitorar

Monitorar o estado de E/S

Monitor de estado on-line
O monitor de on-line apresenta o estado de E/S on-line (& necessaria a senha de nivel 1).

Clique no icone Q ou use o menu Communication - Monitor para abrir a janela Monitor
fornecendo as seguintes informacgdes:

Entradas (State e Input diagnostic)

Saida relacionada a seguranga de estado sélido OSSD State

Saida de segurancga de estado so6lido OSSD diagnostic

Saidas St at us

Diagnosticos de saidas de testes de monitoracéo de linha (OutTest)

O grafico a seguir apresenta o monitor textual:

Module block Notes INPUT State g}g;‘;osﬁc Module OSSD State gggrgsﬂc Module Status State OutTest
[EZT171  safety Guard 2 Channel IN1  OFF CP0802 OSSD1 OFF X

IN2 CP0802 OSSD2 OFF X
CP08022  E-Stop IN3 OFF

X

X

X

X

X

Monitor de grafico

Clique no icone = ou use o menu Communication - Graphical Monitor para ativar ou desativar
0 monitor (€ necessaria a senha de nivel 1.)
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Monitorar no software do SoSafe Configurable

O grafico a seguir apresenta o monitor grafico:

Os diagnosticos séo indicados por codificagéo de cor do texto:

e Vermelho: DESLIGADO

e Verde: LIGADO

e Laranja tracejado: erro de conexdo detetado.

e Tracejado vermelho: ativagéo pendente (por exemplo reinicializagéo).

Indicagdes especificas para o bloco de fungdes NETWORK:
e Vermelho: STOP

e Verde: RUN

e Laranja: START

Indicacgdes especificas para o bloco de fungbes SERI AL OUTPUT:
e Preto: dados estdo sendo transmitidos
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Capitulo 11

Simulacao

Simulacgéo

Viséo geral
A fungdo Simulagdo do SoSafe Configurable € projetada para Ihe auxiliar a desenvolver sua
configuragao, simulando o comportamento dos blocos de fungdes. A fungao Simulagédo nao foi
projetada para substituir, mas para complementar, os processos de analise de risco, avaliagao de
risco, validagdo e comissionamento, bem como quaisquer processos acessorios, tarefas e
obriga¢des de acordo com os regulamentos e normas aplicaveis, como ISO/EN 13849 e
IEC 62061. A fungéo Simulagdo somente simula o comportamento dos blocos de fungdes na
configuragdo. Nao simula nem teste o hardware em seu aplicativo.

A ATENGAO

NIVEL DE PERFORMANCE/INTEGRIDADE DE SEGURANGA INSUFICIENTE

Nao use a fungao Simulagdo como o Unico meio de analise de risco, avaliagao de risco,
validagao e comissionamento, bem como quaisquer processos acessorios, tarefas e obrigagdes
de acordo com os regulamentos e normas aplicaveis, como, mas nao limitado a, ISO/EN 13849
e IEC 62061.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Consulte Validando o Projeto (ver pagina 237) para obter informagdes adicionais de seu projeto.

SoSafe Configurable fornece dois tipos de simulagao: simulagéo interativa e simulagéo
automatica.

A simulagao interativa permite a vocé, entre outras coisas, realizar uma simulagao de uma
configuragéo ou alternar o estado légico dos blocos de fung¢des individuais manualmente para
observar o comportamento dos blocos de fungdes na configuragao.

A simulagdo automatica pode ser usada para verificar automaticamente o comportamento de uma
configuragdo com o tempo. A simulagcéo automatica se baseia num arquivo de disparo configurado
pelo usuario. O resultado de uma simulagdo automatica € uma lista de rastreios de sinal
selecionados que podem ser salvos como um arquivo.

A funcao de simulagao requer o firmware versao 3.0 ou superior no médulo XPSMCMCP0802.. A
simulagdo somente € executada se Controlador de seguranga modular estiver offline.
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Simular o comportamento de uma configuragao

Simulacgédo interativa

N . < . . = . R
Para iniciar a simulagéo interativa, clique no botéao na barra de ferramentas. Depois de vocé
clicar nesse botédo, a barra de ferramentas exibe os botdes e controles adicionais a seguir:

Botao/controle Funcao
Inicia a simulacéo. A simulagdo é executada com as configuragdes de tempo
especificadas para a configuragao.
-
_— Para a simulagao.
L
Realiza a simulagao passo a passo.
L]
Para a simulagéo e repde o tempo para 0 e a configuragédo para a condigao
(€] inicial.
s Esse campo exibe o tempo decorrido desde o inicio da simulagdo. O tempo é
e s exibido nos incrementos selecionados na lista suspensa Passo.
Essa lista suspensa permite a vocé reduzir ou aumentar a simulagao
x1 selecionando um fator de tempo.
B o Essa lista suspensa Ihe permite selecionar os incrementos de tempo para a
lep: 100 ms simulacso.

Quando inicia a simulagao interativa, os bloco de fung¢des séo exibidos com ladrilhos coloridos no

canto inferior direito.
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Simular o comportamento de uma configuragao

Input 2 (CP0BOZ) P18

A cor de um ladrilho representa o estado l6gico do bloco de fungdes. Se um ladrilho estiver
vermelho, o estado légico do bloco de fungdes € FALSO (légico 0), se estiver verde, o estado
I6gico do bloco de fungdes € VERDADEIRO (l6gico 1). Isso corresponde a cor das linhas de
conexao nas saidas dos blocos de fungdes.

Ao clicar num ladrilho vermelho ou verde de um bloco de fungdes, vocé pode alternar o estado
l6gico desse bloco de fungdes. SoSafe Configurable depois exibe a resposta dos outros blocos de
fungdes na configuragao.

Vocé pode modificar o estado l6gico de um bloco de fungdes, mesmo se a simulagao ndo estiver
sendo executada (o tempo exibido no campo correspondente ndo esta decorrendo) e observe a
resposta de uma configuragao para uma transigéo de estado especifico de modo direcionado.
Alguns blocos de fungdes sdo exibidos com um ladrilho cinza. Um ladrilho cinza indica que vocé
deve introduzir um valor manualmente. Por exemplo, o bloco de fungdes MAX SPEED

MONI TORI NGrequer um valor de velocidade na forma de uma freqiliencia. Se vocé clicar num
ladrilho cinza, SoSafe Configurable abre uma caixa de dialogo e solicita um valor.
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Simular o comportamento de uma configuragédo

500 [rpm]

£ Insert Frequency MV

Frequency [Hz]

100

| OK

Introduza um valor e clique em OK para continuar.

Simulagéo automatica

Como oposto a simulagao interativa, a simulagado automatica realiza uma simulagéo total de sua
configuragdo SoSafe Configurable sem a interagéo do usuario. A simulagao automatica se baseia
em um arquivo com eventos de disparo de simulagao. Um evento de disparo € uma transigdo do
estado logico de um bloco de fungdes a um determinado ponto no tempo. O modelo para esse

arquivo de disparo é criado por SoSafe Configurable e editado pelo usuario. O resulante arquivo

de disparo de simulagao € depois usado para realizar a simulagéo.

Para iniciar a simulagao automatica, clique no botéao @ na barra de ferramentas do
SoSafe Configurable. Depois de vocé ter clicado nesse botdo, a caixa de dialogo a seguir &

exibida:
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Simular o comportamento de uma configuragao

& Automatic Simulation [ x|

I Load Triggers File ‘

‘ Create Triggers Template ‘

‘ Load Simulation ‘

‘ Show/Hide Traces ‘

Botdo Fungao

Carregar arquivo de disparo | Permite a vocé carregar um arquivo contendo disparos de simulagéo. Se os
disparos forem validos, a simulagdo automatica inicia de imediato depois de
voceé ter carregado o ficheiro de disparo. Se os disparos forem invalidos,
SoSafe Configurable exibe uma mensagem de erro e vocé tem de corrigir os
disparos de simulagéo.

Se vocé ainda nao tiver criado um arquivo de disparos de simulagéo, clique no
botéo Criar modelo de disparos para criar um arquivo de modelo para os
disparos e edita-los conforme necessario.

Criar modelo de disparos Se vocé ainda nao tiver criado um arquivo de disparos de simulagéo, clique
nesse botao para criar um arquivo de modelo para os disparos de simulagéo e
edita-los conforme necessario.

Carregar simulagao Permite a vocé carregar um resultado de simulagao salvo previamente e
realizar de novo a simulagao.

Mostrar/ocultar rastreios Permite a vocé selecionar os rastreios de sinal a exibir no resultado da
simulagéo.

Realizar a simulagao automatica requer arquivos de disparo de simulagao. Um arquivo de disparo
de simulagao é criado em dois passos:

Etapa Acao

1 Crie um arquivo de modelo de disparos.

2 Edite os disparos de simulagéo no arquivo do modelo para criar o arquivo dos
disparos de simulagéo.
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Simular o comportamento de uma configuragao

Criagdo de um modelo de disparos para um arquivo de disparo para uma simulagdo automatica
As descrigbes a seguir usam essa configuragdo de exemplo para explicar o procedimento:

Para ligar o motor, os dois blocos de fun¢des de entrada SAFETY GUARD e SW TCH devem ser
TRUE (nivel légico 1). Assim que ambos blocos de fungdes de entrada forem TRUE, um bloco de
fungbes DELAY (borda de subida) adiciona um tempo de espera até as saidas do bloco de fungdes
de saida OSSD estarem definidos para TRUE e o motor ligar.

Na caixa de dialogo exibida depois de vocé ter selecionado a simulagéo automatica, clique no
botado Criar modelo de disparos. SoSafe Configurable solicita a vocé um nome e um local do
modelo a salvar (extensao de arquivo *.STI).

O modelo é um arquivo de texto. Abra o modelo com um editor de texto, como o Notepad.
Conteudo do modelo:

/1 Simulation Triggers Tenpl ate
//SimO0: EndTi me: Step (tine unit ns)
Si m 0: 10000: 100

/] Safety Guard 1 Channel

| nput 1

0:0

Tinel: 1

Ti me2: 0

/1l Switch

| nput 2

0:0

Timel:1

Ti ne2: 0

/1 OSSD
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Simular o comportamento de uma configuragao

Fbk_rst1

0:0

Tinmel:1

Ti me2: 0

Na parte superior, 0 modelo contém uma seg¢ao do tempo da simulagao (primeira se¢do). A segao

de tempo é seguida por uma seldo para cada blocos de fungées de entrada e blocos de fungdes
de saida. Essas se¢des especificam os disparos de simulagao.

Edicdo de disparos de simulagdo no arquivo de modelo de uma simulagédo automatica
No editor de texto, edite as se¢des individuais para atender a seus requisitos de simulagéo.

Na secao de tempo na parte superior do arquivo, vocé pode modificar a hora de fim da simulagao
e os incrementos de tempo. A unidade é milissegundos para ambos valores de tempo.

Abaixo da segdo de tempo, o modelo providencia uma segao para cada bloco de fungdes.
Modifique os valores nessas seg¢des para adaptar o comportamento dos blocos de fungdes a seu
requisito de simulagao. Exemplo de uma segéao antes da edic¢ao:

/1 Safety Guard 1 Channel

I nput 1

0:0

Timel:1

Ti me2: 0

I nput 1 identifica a entrada. Ndo modifique esse valor.

0: 0 representa o estado logico da entrada no tempo 0 (inicio) da simulagédo. Se vocé quiser que
a simulagao se inicie com a entrada em FALSE (0 logico), insira 0: 0. Se vocé quiser que a
simulagao se inicie com a entrada em TRUE (1 l6gico), insira 0: 1.

Ti mel: 1 representa o estado logico da entrada num ponto especificado no tempo. Por exemplo,
se, apds um periodo de 2000 ms, vocé quiser que a entrada alterne de FALSE (0) para TRUE (1),
introduza 2000: 1.

Ti me2: 0 representa a transic&o seguinte do estado légico. Por exemplo, se, apés um periodo de
8000 ms, vocé quiser que a entrada alterne de novo de TRUE (1) para FALSE (0), introduza
8000: 0.

Exemplo da se¢ao depois de editar o arquivo de disparo de simulagao:
/1 Safety Guard 1 Channel

| nput 1

0:0

2000: 1

8000: 0
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Simular o comportamento de uma configuragao

Vocé pode introduzir combinagdes t i ne: st at e adicionais se quiser que a simulagdo inclua
multiplas transi¢cdes de estado em diferentes tempos.

Se os blocos de fungbes requererem valorres diferentes dos estados logicos TRUE (1) ou FALSE
(0) num determinado ponto no tempo durante a simulagado, por exemplo, freqiiéncias minimas e
maximas, esses valores sdo introduzidos da mesma forma. Por exemplo, dependendo de sua
configuragédo, o arquivo de modelo de disparos pode conter a seguinte segao:

/1 Speed Control Speed

| nput 10: 8 Hz

Ti mel: 2500 Hz

Ti ne2: 300 Hz

Modifique os valores de tempo e freqiiéncia para adequar os requisitos de sua simulagao.

Vocé pode introduzir combinagdes t i ne: val ue adicionais se quiser que a simulagao inclua
multiplas transi¢des em diferentes tempos.
E possivel adicionar comentarios ao arquivo de disparo de simulagdo. Os comentarios ndo s&o

interpretados pela fungao de simulagdo. Uma linha que comece com duas barras é um
comentario. Exemplo:

/1 Switch
/!l This is the pushbutton the user has to press to start the notor

| nput 2

0:0

I/ Switch to TRUE after 3 seconds
3000: 1

/]l Switch to FALSE after 9 seconds
9000: 0

Depois de vocé ter modificado os valores no arquivo de modelos de disparo, salve o arquivo com
a extensao *.STI. Esse arquivo editado é o arquivo de disparos de simulagéo.

Execgdo de uma simulagdo automatica

Depois de vocé ter criado um arquivo de disparos de simulagéo, vocé pode iniciar a simulagéao
automatica.

Na caixa de dialogo exibida depois de vocé ter selecionado a simulagdo automatica, clique no
botdo Carregar arquivo de disparos. SoSafe Configurable solicita a vocé o nome e o local do
arquivo de disparos de simulagao a ser usados para a simulagao (extensao de arquivo *.STI).
Depois de vocé ter selecionado o arquivo, a simulagdo automatica inicia a execugao.
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Simular o comportamento de uma configuragao

A simulagao ¢ exibida no ecra. No final da simulagado, SoSafe Configurable exibe os resultados da
simulagdo sob a forma de uma representagéo grafica dos rastreios (formas de onda) dos blocos
de fungoes.

opt

Output? Pt

] 1000 2000 3000 4000 000 000 Tooo 000 W00 10000

Schneider
GEieciric

Curmudaon with sl

[EIe—— (=g} e Eut

O grafico exibe rastreios de sinal com o tempo. Um rastreio é identificado pela descrigdo que vocé
assignou ao item correspondente no diagrama (por exemplo, GUARDED ZONE). Se vocé nao
introduziu uma descrigao, o grafico mostra o nome do bloco de fungdes.

No exemplo, o estado l6gico do bloco de fungdes de entrada SAFETY GUARD com a descri¢éo
Guarded Zone altera de FALSE (0) para TRUE (1) ap6s 2000 ms. O estado légico do bloco de
func¢des de entrada SW TCH com a descrigao Start Button altere de FALSE (0) para TRUE (1)

depois de 3000 ms. Isso atende a condigao definida por meio do bloco de fungbes do operador
AND (Op1). O tempo de 2 s definido por meio do bloco de fungdes do temporizador DELAY (Op2)

inicia a execugdo. Apds 5000 ms, o tempo de atraso decorreu e o bloco de fungbes de saida
OSSD com a descrigdo Motor definida para TRUE (1).

Apos 8000 ms, os estados légicos dos blocos de fungdes com a excegao de SW TCH (Start Button)
muda para FALSE. O estado l4gico do bloco de fungbes SW TCH (St art But t on) muda para
FALSE apds 9000 ms.

Vocé pode imprimir e salvar esse arquivo (extensdo de arquivo *.DAT) por meio dos botdes
apropriados na janela de grafico. A simulagao salvada pode ser carregada de novo na caixa de
dialogo exibida depois de vocé ter selecionado Simulagdo automatica.
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Simular o comportamento de uma configuragao

Mostrar/ocultar rastreios de uma simulagio automatica

Na caixa de dialogo exibida depois de vocé ter selecionado Simulagao automatica, clique no botéo
Mostrar/ocultar rastreios. SoSafe Configurable exibe uma caixa de didlogo que permite a vocé
mostrar ou ocultar determinados rastreios no grafico que sera exibido no final da simulagao:

& Show/Hide Traces [x]

Outputl Fbk_rstl
Input01l
Input02

Add >> Cpl
— Op2

(< Remove]

oK |

| Cancel ‘

O botao Mostrar/ocultar rastreios esta também disponivel diretamente no grafico com os
resultados da simulagao.
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Capitulo 12
Configurador de BUS Software

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Viséo geral da configuragao de barramento 248
Conexao, Configuragao e monitoramento/diagnéstico 250

Mapa de dados de entrada e mapa de dados de saida para operagéo de barramento de campo 256

Exemplo de configuragdo em SoSafe Configurable e representagdo em Configurador de BUS 275
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Configurador de BUS Software

Visédo geral da configuragao de barramento

Visdo geral

O médulo de barramento é configurado usando a interface USB/Mini B-USB no painel dianteiro e
no software Configurador de BUS. O software Configurador de BUS ¢ instalado juntamente com
o software SoSafe Configurable. Depois que o software Configurador de BUS tiver sido

. . . , a
corretamente instalado, ele gera um icone de atalho cinza na area de trabalho .

Esse software podera ser usado para a configuragao e comunicagéo do sistema com um PC, e
para exibir informagédo no mapa de dados de entrada, bem como no mapa de dados de saida
(como os estados das entradas e saidas, informacgéo de diagndstico, etc.)

Exemplos de conexao
Exemplo de uma conexdo XPSMCMCP0802- a XPSMCMCOO0000++ (barramento):

PLC
Médulo de barramento de campo <=--> PLC
via barramento de campo (duas diregdes -
monitorar e enviar)

Madulo de barramento de campo ——>
PC via USB (Monitoragao de diregdo
Gnica)
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Configurador de BUS Software

Exemplo de uma conexdao XPSMCMCP0802: a XPSMCMCOO0000UBe+ (barramento):

Médulo de barramento de campo USB <-->
PC (duas diregdes - monitorar e enviar)

NOTA:

As fungdes do software Configurador de BUS dependem diferentemente se a comunicagéo esta

com um modulo XPSMCMCOO0000+* ou um médulo XPSMCMCOO0000UBe:

o Modulo XPSMCMCOO0000-+: o software permite que somente os dados transmitidos via
barramento sejam exibidos.

o Modulo XPSMCMCOOO000UBe: o software permite a transmissao de dados de duas vias entre
o barramento de campo e o PC. Nesse caso, o programador pode definir a entrada do
barramento de campo diretamente via computador.

O seguinte pode ser configurado através do Configurador de BUS:

e Os dados a ser transmitidos de e para o Controlador de seguranga modular através do
barramento de campo (mapa de dados de entrada, mapa de dados de saida)

e E/Ss modulares

e Endereco do barramento de campo do modulo

e Taxa de transmisséo
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Conexao, Configuragdo e monitoramento/diagndstico

Conectar ao Controlador de seguranga modular

NOTA: A configuragao do médulo deve ser realizada com a energia removida do sistema (saidas
DESLIGADAS).

Conectar ao Controlador de seguranga modular :

Etapa | Agao Resultado

1 | Conecte o moédulo ao fornecimento de | -
energia de 24 Vdc através do bloco
terminal.

2 | Conecte o cabo USB ao PC e ao -
mddulo do barramento de campo.

3 | Abra o BUS Configurator - -
User Interface.

4 | Clique em Connect. O programa deteta que um moédulo de barramento esté conectado.

n BUS Cenfigurator - User Interface

Info
Bus Module: USB-BUS
Firmware Version: x  Stalus de CPOB02: @

O tipo do barramento de campo, versao do firmware e os estados

do XPSMCMCP0802« serdo exibidos:

® Verde=XPSMCMCP0802- ativo (RUN);

o Vermelho=XPSMCMCP0802- inativo (sem comunicagdo com o
software SoSafe Configurable).
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Configurar o mapa de dados de entrada e o mapa de dados de saida

Os blocos de dados do mapa de dados de entrada e o0 mapa de dados de saida:

{&/] BUS Configurator - User Interface

Arguivo Configuragbes
Info
Monitor | Connect Escrever
Bus Module: USB-BUS

Firmware Version: x  Status de CP0802: @

/O Select I/O Modular | Address | Baudrate

Map Qutput Entrada do mapa

[] Estado de entradas D Estado de entrada Fieldbus
D Diagnéstico de entrada

D Estado de entrada Fieldbus

[] sonda Fieldbus

E] Estado das saidas

E] Diagnéstico de saida

Nessa guia, vocé pode selecionar os dados a transferir do Controlador de seguranga modular via
o mapa de dados de saida (ver pdgina 256) e os dados a transferir para o Controlador de
seguranga modular via o mapa de dados de entrada (ver pdgina 256).

Por padrao, os mapas de dados séo transferidos na sua integridade. Se vocé quiser reduzir a
carga de barramento de campo, isto €, o montante de dados ciclicamente enviados através do
carregamento de campo, vocé pode selecionar os blocos de dados individuais dos mapas de
dados para transmissao. Por exemplo, se vocé nao utilizar sondas em seu projeto, ndo ha
necessidade de transferir o estado das sondas no mapa de dados de saida. Neste caso, selecione

as caixas de selecdo individuais para os blocos de dados que vocé pretende incluir no mapa de
dados de saida.

Clique em Write para salvar a configuragdo para o Controlador de seguranga modular.
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Configurar o endereco

Endereco:

illi BUS Configurator - User Interface

File

@ Obtain IP address automatically

O Select the IP address

Info

Monitor | Connect i Escrever

Bus Module: PROFINET_RT

Firmware Version: x  Status de CP0802: (@)

| Selecionar E/S | Modular I/O | Address | Baudrate

As opgoes disponiveis para o endereco dependem do tipo de barramento de campo detetado.

Valores padrao:

Barramento de campo Enderec¢o
Modbus Serial 64
Modbus TCP/IP 0.0.0.0
CANopen 127
Profibus DP 126
EtherCAT 0

Porta de Ethernet/IP 1 0.0.0.0

Cliqgue em Write para salvar a configuragédo para o Controlador de seguranga modular.
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Configurar a taxa de transmisséo
Taxa de transmissao:

E!G: BUS Configurator - User Interface

File
Info
Monitor | Connect Escrever
Bus Module: CANOpen

Firmware Version: x  Status de CP0802: O

| Selecionar E/S | E/S modular | Endereco | Baudrate

CANOpen
(O 10 Kbps
() 20 Kbps
O 50 Kbps
() 100 Kbps
() 125 Kbps
() 250 Kbps
() 500 Kbps
(O 1 Mbps

@ Autobaud

Valores padrao:

Barramento de campo Taxa de
transmissdo

Modbus Serial AUTO
Modbus TCP/IP AUTO
CANopen AUTO
Profibus DP N/D
EtherCAT N/D

Porta de Ethernet/IP 1 AUTO

Clique em Write para salvar a configuragao para o Controlador de seguranga modular.
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Tela de status e diagnéstico

Para exibir a tela Monitor do Bus Configurator, clique em Monitor. A informagao exibida na janela
Monitor é atualizada em intervalos regulares se Controlador de seguranga modular estiver sendo

executado
Representagdo Descricdo
Essa secgao da janela Monitor mostra os estados das
aid sondas, dos blocos de fungdes de entradas e dos blocos
E'P”Sb de fungdes de saida. Para maiores informacdes, consulte
robe

7 6543210
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sO0O0O00000O0O
O0ooooOonn
oOO0000000
noooooooo
2OO00O00O00O000O0O
BOOOOOOO0OO
“OooOOooooo
00000000

0SSD

oOO00000Oa0
100000000

0x00
0x00

|0x00

0x00
0x00
0x00
0x00

|0x00

0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00

0x00
0x00

Mapa de dados de entrada e mapa de dados de saida
para operagdes de barramento de campo
(ver pagina 256).
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Representagao Descri¢éo
Essa sec¢éo da janela Monitor providencia informagao
de diagndstico dos blocos de fungdes de entrada e dos
Diagnostics blocos de fungdes de saida. Para maiores informacgdes,
consulte Mapa de dados de entrada e mapa de dados de
saida para operagdes de barramento de campo
Input (ver pagina 256).
Index
Code
0SsD
Index
Code
Essa secgdo da janela Monitor mostra o mapa de dados
Fieldbus Input de entrada. Para maiores informagbées, consulte Mapa de
dados de entrada e mapa de dados de saida para
7 6 5 4 3 2 14 0 operacdes de barramento de campo (ver pagina 256).
OOO0O0O0O00O0O loxoo
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Mapa de dados de entrada e mapa de dados de saida para operagao de barramento
de campo

Introdugéo

Se o Controlador de seguranga modular for operado num barramento de campo, pode receber
dados de entrada de um controlador légico ou de um HMI (mapa de dados de entrada). O mapa
de dados de entrada é similar a uma palavra de controle.

Se o Controlador de seguranga modular for operado num barramento de campo, providencia
dados de saida através do barramento de campo (mapa de dados de saida). O mapa de dados
de saida é similar a uma palavra de status.

Para exibir uma representacgao grafica dos dados do mapa dos dados de entrada e o mapa dos
dados de saida em Configurador de BUS, inicie Configurador de BUS e clique em Monitor.

Vocé pode configurar as informagdes a incluir no mapa de dados de entrada e no mapa de dados
de saida na guia I/O Select de Configurador de BUS. Para maiores informagdes, consulte
Configurar o Mapa de Dados de Entrada e o Mapa de Dados de Saida (ver pdgina 257).

Mapa de dados de entrada

O mapa de dados de entrada consiste de um byte contendo os dados transmitidos para o
Controlador de seguranga modular via o barramento de campo.

O byte do mapa de dados de entrada ¢ exibido na secgao Entrada de barramento de campo da
tela Monitor de Configurador de BUS.

Mapa de dados de saida: Viséo geral

Por padrao, o mapa de dados de saida providenciado por Controlador de seguranga modular
consiste de 24 bytes e inclui seis blocos de dados. A descricdo do mapa de dados de saida
presume que vocé usa esses 24 bytes. Se vocé configurou seu mapa de dados de saida (consulte
Configurar o Mapa de Dados de Entrada e o Mapa de Dados de Saida (ver pdgina 257)) para
conter menores bytes, vocé deve adaptar as referéncias para os bytes (nUmero de bytes) na
descrigéo a seguir para corresponder a seu mapa de dados de saida.

O mapa de dados de saida esta representado na tela Monitor de Configurador de BUS através de
caixas de selecdo. Se uma caixa de selegao estiver selecionada, o valor do bit correspondente
€ 1. Se uma caixa de selecdo nao estiver selecionada, o valor do bit correspondente é 0.
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ﬂ BDStanﬁQmatur - User Interface , = 1@
File | Settings
. (rio 2
gt | ity Bus Module: ETHERNET_IP 1
\Fnrmare Version: nn Master Status: . /
ﬁﬁelcbus Input \ Status \
{ Probe
3 768 543214
\ WD/ OFMOCOEEEEE oo 4
1 [ F Fl T
/Diag'oosucs \ \ OOOO0000 600 j
input input )
: /_ 76 5 4 3 Zc 8
fdesc | (AAEOEMEAR [oo4
Mod-Sel discomnected [
| |
[
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0SSD { 0SSD A
- 765 43210
Index: 2 0 i 2 W 5
FB K1-K2 missi 1
L — 17 I J
'MAC Address: 00-30-11-16-TE-F8
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Os blocos de dados do mapa de dados de saida (o numero do bloco de dados corresponde ao
numero exibido no grafico acima):

Numero do
bloco de dados

O numero de bytes no bloco de dados (o
numero de bytes por padréao no mapa de
dados de saida)

Funcgéo

1 byte (byte 0)

Status do sistema (ver pdgina 258)

2 16 bytes (bytes 1 a 15) Estado de entradas, bytes para moédulos
(ver pagina 259) e bits para blocos de fungdes
de entrada (ver pagina 260)

3 1 byte (byte 16) Dados do mapa de dados de entrada,
espelhados no mapa de dados de saida
(ver pagina 263)

4 2 bytes (bytes 17 a 18) Estado das sondas (ver pagina 264)

2 bytes (bytes 19 a 20) Estados das saidas relacionadas com

seguranga (OSSD) (ver pagina 264)

6 2 bytes (bytes 21 a 22) Informagdes de diagnostico nos blocos de

fungdes de entrada e blocos de fungdes de
saida (ver pdgina 266)

Mapa de dados de saida: Status do sistema do bloco de dados

O primeiro bloco de dados do mapa de dados de saida consiste de um byte (byte 0) e providencia
informacdes sobre o status do sistema por meio de dois bits.

O significado dos bits do byte 0 do mapa de dados de saida: status do sistema do bloco de dados:

Bit Valor Significado

0 0 Controlador de seguranga modular ndo conectado ao barramento de
campo

0 1 Controlador de seguranga modular conectado ao barramento de
campo

1 0 Nenhum erro detectado

1 1 Erro detetado

Info

Bus Module: ETHERNET _IP
Firmware Version: n.n Master Status: .
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Ao invés dos bytes de outros blocos de dados do mapa de dados de saida, o status do sistema
na tela Monitor de Configurador de BUS néo é representado por caixas de sele¢gdo, mas por uma
luz simbdlica para o bit 0 (bit 0 = 0: cinza, bit 0 = 1: verde). A janela Monitorar de Configurador de
BUS néo providencia uma representagdo visual do bit 1 desse byte. Se o bit 1 = 1, os detalhes
sobre os erros detetados (identificagdo de blocos de fungao de entrada afetados e/ou de blocos
de fungao de saida e mensagem de erro sdo exibidos nos bytes de diagnosticos e na secgao
Diagnostico da janela Monitorar de Configurador de BUS (ver pdgina 266).

Mapa dos dados de saida: Bytes para Médulos no Bloco de Dados para Estados de Entradas

O segundo bloco de dados do mapa de dados de saida providencia informagdes sobre o estado
das entradas conectadas dos maédulos. O segundo bloco de dados consiste de 16 bytes (bytes 1
a 15 do mapa de dados de saida).

Cada modulo com entradas fisicas é assignado ao numero de bits que corresponde ao nimero de
entradas fisicas do médulo. Dependendo do nimero de entradas fisicas de um maddulo, um
mddulo usa um byte (mddulos com até oito entradas) ou dois bytes (modulos com mais de oito
entradas).

e Maddulos usando um byte no mapa de dados de saida:
o XPSMCMCP0802
o XPSMCMDI0800-+
o XPSMCMMX0802+
o XPSMCMEN-

e Maddulos usando dois bytes no mapa de dados de saida:
o XPSMCMDI1600
o XPSMCMDI1200MT

Os bytes no segundo bloco de dados do mapa de dados de saida s&o assignados aos modulos
na seguinte ordem:

. XPSMCMCP0802-

. XPSMCMMX0802-

. XPSMCMDI1600-

. XPSMCMDI0800-

. XPSMCMDI1200MT

. XPSMCMENO0200SC+ ou XPSMCMENO0200HT+ ou XPSMCMENO0200TT-

. XPSMCMENO0100SC+ ou XPSMCMENO100HT+ ou XPSMCMENO100TT-

. XPSMCMENO0200-

O relatério do projeto (ver pagina 220) exibe os modulos conectados, a assignagao de bytes aos
modulos e o uso de bits por blocos de fungéao.

ONONHAWN-=-

Exemplo:

Byte  Médulo | Explicagao

Status do sistema do bloco de dados

Byte 0 ’ n.d. ‘ Informagdes sobre o status do sistema
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Byte Médulo Explicagédo

Estado do bloco de dados de entradas

Byte 1 XPSMCMCP0802 Esse moédulo tem oito entradas fisicas, por
isso usa um byte. E o primeiro médulo na
ordem.

Byte 2 XPSMCMDI0800- Esse modulo tem oito entradas fisicas, por

isso usa um byte. E o quarto médulo na
ordem. Uma vez que o segundo e o terceiro
moddulo na ordem nao estéo instalados, o
seguinte byte disponivel (byte 2) do mapa
de dados de saida é assignado a esse

maodulo.
Byte 3 XPSMCMDI1200MT Esse mddulo tem 16 entradas fisicas, por
Byte 4 isso usa dois bytes.

Mapa dos Dados de Saida: Bits para o Estado dos Blocos de Fungéo de Entrada no Bloco de Dados para
os Estados das Entradas

Os blocos de fungao de entrada sao assignados as entradas fisicas de um mdédulo. O numero de
bits assignados a um bloco de fungbes depende do nimero de entradas logicas do bloco de
fungdes e ao niumero correspondente de entradas fisicas do modulo.

Exemplo:

Os blocos de fungdes E- STOP, LI GHT CURTAI Ne SW TCH sao usados com o médulo
XPSMCMCP0802-. Esse médulo é o primeiro na ordem dos médulos. Assim, o byte 1 do mapa
de dados de saida (o primeiro byte do bloco de dados para o estado das entradas) € assignado a
esse modulo. O bloco de fungdes E- STOP tem o valor do indice (ver pagina 266) mais baixo (1).
Utiliza duas entradas fisicas do médulo. Por conseguinte, os dois primeiros bits (0, 1) do byte 1
sdo assignados ao bloco de fungdes E- STOP. O bloco de fungdes LI GHT CURTAI N tem o valor
de indice 2. Utiliza também duas entradas fisicas. Por conseguinte, os dois primeiros bits (2, 3)
sao assignados ao bloco de fungdes LI GHT CURTAI N. O bloco de fungdes SW TCH tem o valor
de indice 3. Utiliza uma entrada fisica. Por conseguinte, o proximo bit (4, 3) € assignado ao bloco
de fungdes SW TCH. No exemplo, nenhum bloco de fungdes € usado com o modulo.
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Input 1 (CPOB02) P17

Input 2 (CP0802) /P18

1

WBUSCuﬂﬁgm-Usuhtm‘x! l—\ﬂ—:l = @
Settings
Irfo
| Freess | Bus Modude: ETHERNET_IP
Frmware Version: nin Master Status: )
Feldbus input Status
Probe
76543210
000 o (]
1 (1%
Diagnostics
nput st
76543210
i J| | Oes
Input diagnastic OK

A representagao grafica do byte 0 dos estados do bloco de dados de entradas (byte 1 do mapa dos dados

de saida)

O byte 0 dos estados do bloco de dados das entradas (byte 1 do mapa dos dados de saida)

Bit7=0 Bit6=0 Bit5=0 Bit4=00u 1 | Bit3=0 Bit2=0o0u 1 |Bit1=0 ‘Bit0=00u1
Nao usado |Naousado |N&ousado |Blocode Bloco de fungdes LI GHT Bloco de fungdes E- STOP
funcdes CURTAI N
SW TCH

Cada bloco de fungdes de entrada € assignado o numero de bits que corresponde ao nimero de
entradas das entradas que utiliza. O primeiro bit representa o estado do bloco de fungdes de
entrada (0 = FALSO, 1 = VERDADEIRO). O bit ou bits seguintes representam o numero de
entradas do bloco de fung¢des de entrada. Estes bits permanecem iguais a zero.

Se o primeiro bit de um bloco de fungdes de entrada for 1, as entradas fisicas do médulo ao qual
esse bloco de fungbes é assignada sdo ELEVADAS. Se o primeiro bit de um bloco de fungdes de
entradas for 0, as entradas fisicas do médulo do médulo ao qual esse bloco é assignada sao

ELEVADAS.

Exemplo:
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Input 1 (CPO802)

Input 2 (CPO802) P18

n

=)= e

Frmware Version: nn

Probe
76543210

Bus Module: ETHERNET_IP

Master Status: @

1% 1]
Ol

76543210
0F |

u:l:u)__ 1

%} BUS Configurator - User Interface
Settings
f o
| Freaze
Output :
Fieidbus Input Status
D00 [i]
1
Dhagnostics
Input ot
Input dagnastic 0K

1 Arepresentagao grafica do byte 0 dos estados do bloco de dados de entradas (byte 1 do mapa dos dados
de saida)

O byte 0 dos estados do bloco de dados das entradas (byte 1 do mapa dos dados de saida)

Bit7=0 Bit 6 =0 Bit5=0 Bit4 =0 Bit3=0 Bit2 =1 Bit1=0 ‘Bit0=0
Nadousado |Naousado |Naousado |O estadodo |O estado do bloco de O estado do bloco de
bloco de fungdes de entrada LI GHT | funcgdes de entrada E- STOP
fungbes de | CURTAI Né VERDADEIRO. |é FALSO. Pelo menos uma
entrada As entradas fisicas das entradas fisicas
SWTCHé correspondentes do médulo | correspondentes do médulo
FALSO. A sdo ELEVADAS. é BAIXA.
entrada
fisica
corresponde
nte do
médulo é
BAIXA.

Além das informagdes sobre o estado l6gico do bloco de fungbes de entrada (VERDADEIRO ou
FALSO) e o estado da entrada fisica correspondente (ALTA ou BAIXA), as informagdes de
diagnostico nos blocos de fungdes de entrada usando essas entradas séo providenciadas nos
bytes do Bloco de dados de diagndstico do mapa de dados de saida (ver pagina 266).
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Caso especial: blocos de fungbes de entrada usados para médulos de monitoragdo de velocidade

XPSMCMEN-

Se os médulos XPSMCMEN« de monitoragao de velocidade forem usados, os bytes correspon-
dentes no bloco de dados para os estados das entradas contém informagdes adicionais, ao invés
dos bytes para outros médulos.

Os bits 0 a 3 de um byte representam o primeiro canal, os bits 4 to 7 de um byte o segundo canal.
Dependendo do tipo de monitoramento (monitoramento de velocidade zero, monitoramento de
faixa de velocidade) e o tipo de hardware usado (codificador e/ou sensor de proximidade), as
informacdes na tabela a seguir estdo codificadas nos bytes.

Channel 1

Channel 0

7 |6 JI51] =

3[2]1]o0

I 0 => limiar de excesso de velocidade/fora dos limites

1 => limite inferior de velocidade/dentro dos limites

0 = no sentido horério
1 = no sentido anti-horario

0 —> em movimento (limiar de excesso de velocidade)
1 = imdvel (limiar inferior de velocidade)
sempre 0

0 > limiar de excesso de velocidade/fora dos limites

1 > limite inferior de velocidade/dentro dos limites

0 = no sentido horério
1 = no sentido anti-horario

0 —> em movimento (limiar de excesso de velocidade)
1 - imdvel (limiar inferior de velocidade)

sempre 0

Sobre-rotacdo/
janela

Diregdo &

Standstill

Sobre-rotacdo/
janela

Direcdo 2

Standstill

(1) Adirecéo é somente indicada se indicadores forem usados. O valor do bit ndo tem relevancia se somente

forem usados sensores de proximidade.

Mapa de Dados de Saida: Dados Espelhados do Mapa de Dados de Entrada

O terceiro bloco de dados do mapa de dados de saida € um espelho do mapa de dados de entrada
(ver pagina 256). Consiste de um byte (byte 16). Esses dados podem ser usados para
providenciar feedback para o controlador légico.

EIO0000001993 04/2018

263



Configurador de BUS Software

Mapa de dados de saida: estado das sondas

O quarto bloco de dados do mapa de dados de saida indica o estado das sondas (ver pdgina 355)
configuradas. Esse bloco de dados consiste de dois bytes (bytes 17 a 18), que representa até
as 16 sondas possiveis e os bits correspondentes.

As sondas permitem-lhe obter informagdes sobre o estado dos blocos de fungdes que nao estao
imediatamente conectados a entradas fisicas como blocos de fungdes de entrada, mas que estao
localizados downstream no diagrama.

Mapa de dados de saida: estado das saidas relacionadas com seguranga (OSSD)

O quinto bloco de dados do mapa de dados de saida providencia informagbes sobre o estado das
saidas relacionadas com seguranga conectadas (OSSD) dos modulos. Consiste de dois bytes
(bytes 19 a 20).

Cada moédulo com saidas fisicas relacionadas com seguranga OSSD € assignado ao numero de
bits que corresponde ao nimero de saidas fisicas.

Os bits individuais indicam o estado da saida légica correspondente do bloco de fungbes de saida
(VERDADEIRO ou FALSO) e a saida fisica correspondente (ALTA ou BAIXA).

Os bits sdo assignados na seguinte sequéncia de modulos:
. XPSMCMCP0802+

. XPSMCMMX0802-

. XPSMCMDO0002-

. XPSMCMDOO0004-

. XPSMCMRO0004-

. XPSMCMROO0004DA-

Se sao usados multiplos médulos do mesmo tipo, os enderegos do n6é desses médulos
determinam o byte ou bytes usados para os médulos. O médulo com o enderego do nd mais baixo
€ assignado ao bit mais baixo, 0 mddulo com o segundo endereco do né mais baixo é assignado
ao bit seguinte, e assim segue. Cada bloco de fun¢des de saida é assignado um bit, independen-
temente do numero de saidas.

O~ WN -

Exemplo:

Dois blocos de fungdes de saida OSSD com duas saidas cada sdo usados com o médulo
XPSMCMCP0802-. Esse médulo € o primeiro na ordem dos médulos. Assim, o bit 0 de byte 19
do mapa de dados de saida é assignado ao bloco de fungdes de saida OSSD 1 porque tem o valor
de indice (ver pagina 266) mais baixo (1). O bloco de fung¢des de saida OSSD 2 usa o bit 1.

Os estados do bloco de dados do byte 0 do OSSD (byte 19 do mapa dos dados de saida)
Bit7=0 Bit6=0 Bit5=0 Bit4=0 Bit3=0 Bit2=0 Bit1=00u1|Bit0O=00u 1

Nadousado |Naousado |[Naousado |Naousado |N&ousado |N&ousado |Bloco de Bloco de
fungdes fungdes
OssDh 2 ossDh 1
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O bit assignado a um bloco de fungdes de saida representa o estado do bloco de fungdes de saida
(0 = FALSO, 1 = VERDADEIRO). Se o bit de um bloco de fungbes de saida for 1, as saidas fisicas
do moédulo do médulo ao qual esse bloco de fungbes é assignado sdo ELEVADAS. Se o bit de um
bloco de fungdes de saida for 0, pelo menos uma das saidas fisicas do moédulo ao qual esse bloco
de fungdes € assignada & BAIXA.

Exem

FBK_RST1/P7

FBK_RST2/P11

plo:

055D

Index: 2

FB K1-K2 missing

MAC Address: 00-30-11-16-7E-F8

Qssh
76543210
0 4| 1

1 Arepresentagdo grafica do byte 0 dos estados do bloco de dados do OSSD (byte 19 do mapa dos dados

de

saida)

O byte 0 dos estados do bloco de dados do OSSD (byte 19 do mapa dos dados de saida)

Bit7=0 Bit6 =0 Bit5=0 Bit4=0 Bit3=0 Bit2=0 Bit1=0 Bit0 =1
N&o usado Nao usado Nao usado |Naousado |N&o usado Nao usado | O estado do | O estado do
bloco de bloco de
fungbes de | fungbes de
saida saida
OSSD 2 é 0ssD 1é
FALSO. VERDADEI
Pelo menos |RO. As
uma das saidas
saidas fisicas
fisicas corresponde
corresponde | ntes do
ntes do modulo sédo
modulo é ELEVADAS.
BAIXA.

Além das informagdes sobre o estado l6gico do bloco de fungdes de saida (VERDADEIRO ou
FALSO) e o estado da saida fisica correspondente (ALTA ou BAIXA), as informagdes de
diagnostico nos blocos de fungdes de saida usando essas saidas sédo providenciadas nos bytes
do Bloco de dados de diagnostico do mapa de dados de saida (ver pagina 266).
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Mapa de dados de saida: Informacéo de diagnéstico sobre os blocos de fungdes de entrada e saida

O sexto bloco de dados do mapa de dados de saida providencia informagao de diagnostico sobre
os blocos de fungbes de entrada e o bloco de fungdes de saida usados com as entradas e saidas
fisicas. Esse bloco de dados consiste de dois bytes (bytes 21 a 22).

O primeiro byte contém o numero de indice do bloco de fungdes para identificar o bloco de
fungdes. O segundo byte contém a informagéo de diagndstico dos blocos de fungdes de entrada
(ver pagina 269) ou os blocos de fungdes de saidas (ver pdgina 270).

A tela Monitor de Configurador de BUS exibe a informagao em secgdes separadas das entradas
e das OSSD saidas. O primeiro campo em cada uma das secgdes contém o numero de indice do
bloco de fungdes, o segundo campo contém a mensagem de erro correspondente.
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5§ BUS Configurator - User Interface o] ® (=
i File | Settings
Corfig | |Connect| |gfimeee Bus Module: ETHERNET_IP
Firmware Version: n.n Master Status: .
Fieldbus Input Status
Probe
e, T o e
000 NADOOOD 6
1AERERFREEEE (oo
Disgron [ ] e o o G e R 51
Input Input
765 4321040
1 index Jalwlalslulcleiales
k Mod-Se! disconnected
( 0SSD 055D
7 42 o
2 index: 2 8 o o Yl 2 W 5
t FB K1-K2 missing
MAC Address: 00-30-11-16-7E-F8

1 Informacgéo de diagndstico em blocos de fungdes de entrada

2

Informacgéo de diagndstico em blocos de fungdes de saida

O numero de indice é exibido também nos blocos de fungdes em SoSafe Configurable.
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Op1
------------- 5 S
input 3 (CP0802) /P19 B} -+~ TIPIZ. By B i )
FBK RST

bit 7

1 O numero de indice exibido no canto superior direito da representagéo grafica do bloco de fungées em
SoSafe Configurable

Os numeros de indice dos blocos de fungdes de entrada variam entre 1 e 128. Os numeros de
indice dos blocos de fungdes de saida variam entre 192 e 225.

Os blocos de fungdes de entrada e os blocos de fungdes podem ser exibidos com 0s mesmos
numeros (1 to 128) na tela Monitor do BUS Configurador de BUS e em SoSafe Configurable uma
vez que os tipos de blocos de fungdes sao distinguidos por campos separados e uma diferente
representacéo grafica. Isso significa que os nimeros de indice das representagdes graficas dos
blocos de fungdes sao exibidos com um deslocamento de -191 em Configurador de BUS e em
SoSafe Configurable.

Se a informagdo de diagndstico estiver disponivel num bloco de fun¢des de saida do bloco de
dados com a informacéo de diagnéstico (byte 21 do mapa de dados de saida) contém o numero
de indice do bloco de fungdes de saida sem esse deslocamento. Por exemplo, o numero de
indice 2 de um bloco de fungbes de saida em SoSafe Configurablecorresponde ao numero 93 no
mapa de dados de saida.

O codigo do diagndstico de um bloco de fungbes de entrada ou de um bloco de fungdes de saida
esta contido no byte 22 do mapa de dados de saida. A mensagem de erro correspondente é
exibida em Configurador de BUS.

Se nenhum erro for detetado, nenhuma informacao de diagnéstico esta disponivel e o valor do
byte 22 & 128.
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Cédigos do diagndstico para blocos de fungdes de entrada (entradas)

O campo Cadigo do diagndstico na secgao Entrada da tela Monitor de Configurador de BUS e o
byte 23 do mapa de dados de saida podem conter os seguintes valores para entradas:

Cadigos do diagnéstico para entradas/blocos de fungdes de entrada (decimais)

Code

Mensagem de erro

Explicagao

128

Nenhum erro detectado.

1

Nenhuma transi¢éo da borda do sinal
detetada.

Ambos os conjuntos de contatos devem primeiro ser
reinicializados antes de poderem ser avaliados pelo
bloco de fungdes.

Tempo de sincronizagédo excedido.

Ambos os comutadores tém de alterar o estado de
acordo com a hora de sincronizagao definida.

Tempo de sincronizagao excedido mao
1.

Operacgao incorreta em um lado de um comutador
bimanual.

Tempo de sincronizagao excedido mao
2.

Operacgao incorreta em um lado de um comutador
bimanual.

Comutador inconsistente.

O seletor ndo deveria ter mais de um conjunto de
entradas.

Comutador desconectado.

O seletor deveria ter pelo menos um conjunto de
entradas.

10

OUT_TEST erro detetado.

QUT_TEST testes de diagnostico fracassaram.

11

Entrada redundante incompativel.

Verificagao de redundancia malsucedida na entrada.

12

Reservado

13

QOUT_TEST erro de cabeamento de
diagnostico

Saida de teste ndo conectada a entrada correta.

14

Saida OK, mas entrada conectada a 24
Vdc.

Conexao de entrada de teste invalida.

15

Curto-circuito entra o teste de fotocélula
e a entrada da fotocélula.

Erro de tempo de resposta da fotocélula.

16

Nenhuma resposta da fotocélula.

O sinal de teste no emissor da fotocélula ndo é
detetado pelo recetor.

17

Curto-circuito entra as fotocélulas.

O sinal de teste esta presente em duas fotocélulas
diferentes.

18

Saf ety Mat né&o conectado.

Conexao de tapete incorreta.

19

Saida inconsistente com comentario.

O sinal de teste na entrada esta presente em mais
de uma QUT_TEST.

20

Conexao incorreta.

O sinal de teste esta presente em mais de uma
entrada.

NOTA: Os cédigos néo listados séo reservados.
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Cédigos do diagnéstico para entradas/blocos de fungdes de entrada (decimais)

Code Mensagem de erro Explicagédo

21 QUT_TEST erro detetado. O sinal de teste na entrada nao esta presente na
QUT_TEST.

22 Redundante OUT_TEST incompativel. Verificagao de redundancia malsucedida em
QUT_TEST.

23 Médulo de monitoramento da Sensor de proximidade ndo detetado/sensor de
velocidade - sensor de proximidade ndo | proximidade inoperante.
detetado

24 Médulo de monitoramento da Verifique se o codificador esta ligado e cabeado
velocidade - codificador ndo detetado corretamente.

25 Médulo de monitoramento da Verifique se o sensor de proximidade do codificador
velocidade - codificador, sensor de esta ligado e cabeado corretamente.
proximidade nao detetado

26 Médulo de monitoramento da Um dos dois sensores de proximidade nao esta
velocidade - Proximity1, Proximity2 ndo | conectado.
detetado

27 Maédulo de monitoramento da Um dos dois codificadores néo esta conectado.
velocidade - encoder1, encoder2 nao
detetado

28 Médulo de monitoramento da Erro de verificagdo de redundancia durante a
velocidade - erro de frequéncias de medigao.
congruéncias

29 Modulo de monitoramento da Cadificador incorretamente ligado.
velocidade - fonte do codificador ndo
detetada

1331 Erro de sincronizagdo TWO- HAND Os comutadores de duas méos tém de alterar o
detetado. estado de acordo com a hora de sincronizagéo

definida.

1341 N&o iniciado. Teste de arranque malsucedido.

1371 Aguardando a reinicializagao. A entrada possui uma reinicializagédo manual e ndo

foi reiniciada.

NOTA: Os cédigos néo listados séo reservados.

Codigo do diagndstico 133, 134 e 137 nao s&o representados pelos LEDs de XPSMCMCP0802-.

Se a informagao de diagnostico estiver, disponivel em mais de um bloco de fun¢des de entrada, a
informacao correspondente no campo Indice de Configurador de BUS é atualizado a cada 500 ms.

Cddigos do diagnéstico para blocos de fungdes de saida/OSSD
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O campo Caodigo do diagndstico na secgdo OSSD de Configurador de BUS e o byte 23 do mapa
de dados de saida pode conter os valores a seguir para as saidas:

Caodigos do diagnéstico para blocos de fungdes de saida/OSSD (decimais)

Code Mensagem de erro Explicagao

1 HABILITAR NAO DETETADO -

2 AGUARDANDO PARA REINICIAR OSSD | -

3 FEEDBACK K1/K2 NAO DETETADO -

4 A AGUARDAR POR SINCRONIZAGAO Verificagao de redundancia OSSD malsucedida
INTERNA

5 Nenhuma fonte de alimentagdo OSSD -
detetada

6 Hora de reinicio maxima excedida -

7 Feedback K1 K2 externo ndo corresponde | Aplicavel aos médulos XPSMCMRO0004 e
ao cabeamento CAT de acordo com a ISO | XPSMCMROO0004DA configurados no
13849-1. cabeamento CAT 2 de acordo com ISO 13849-

1.

Se a informacgéao de diagndstico estiver disponivel em mais de um bloco de fungdes de saida, a
informacao correspondente no campo Indice de Configurador de BUS ¢é atualizada a cada 500 ms.

O mapeamento do barramento de campo do mapa de dados de entrada e do mapa de dados de saida

Informagdo de mapeamento para CANopen e EtherCAT:

Nome indice Subindice
Comprime
nto de bits
RPDO 1 Mapa de dados de entrada 140046
Mapa de dados de entrada, byte 0 21004y 01hex 8
TPDO 1 Status e diagnéstico 180065
Status do sistema 2000pex 01hex 8
indice de diagnéstico 2001 }ex 01hex 8
Cadigo do diagnostico 2001 ex 02pex 8
Espelho do mapa de dados de 2180pex 01hex 8
entrada, byte 0
Estado das sondas, byte 0 220216y 01hex 8
Estado das sondas, byte 1 22026 02pex 8
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Nome Indice Subindice
Comprime
nto de bits
TPDO 2 Estado das entradas 1 180146
Estado das entradas, byte 0 2200pex 01hex 8
Estado das entradas, byte 1 2200nex 02hex 8
Estado das entradas, byte 2 2200pex 03hex 8
Estado das entradas, byte 3 2200pex 041ex 8
Estado das entradas, byte 4 2200pex 05hex 8
Estado das entradas, byte 5 2200pex 06hex 8
Estado das entradas, byte 6 2200pex 07hex 8
Estado das entradas, byte 7 220046y 08hex 8
TPDO 3 Estado das entradas 2 180265
Estado das entradas, byte 8 2200pex 09hex 8
Estado das entradas, byte 9 220046y 0Aex 8
Estado das entradas, byte 10 2200pex 0Bhex 8
Estado das entradas, byte 11 2200pex 0Chex 8
Estado das entradas, byte 12 2200pex ODpey 8
Estado das entradas, byte 13 2200pex OEpex 8
Estado das entradas, byte 14 2200pex OF hex 8
Estado das entradas, byte 15 2200pex 10hex 8
TPDO 4 Estado das saidas 1803hex
Estado de OSSD byte 0 2201 ex 01hex 8
Estado de OSSD byte 1 2201 pex 02pex 8

NOTA: Para PROFIBUS DP, uma ferramenta de configuragédo externa disponivel com o
dispositivo mestre para mapeamento. O bloco de dados de entrada consiste num byte € mapeado
antes do mapa de dados de saida composto por 24 bytes (status do sistema, estado das entradas,
estado das sondas, estado do OSSD, indice de diagnostico e codigo). Os bytes devem ser
configurados como tipo "1 byte".
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Mapa de dados de entrada:
Dados Modbus série (RTU) Modbus TCP/IP EtherNet/IP
Endereco de registro Endereco de registro Montar objeto
Instancia/atributo
Byte de mapa de dados | 40001 40001 96hex/ Thex
de entrada
Mapa de dados de entrada:
Dados CANopen EtherCAT
Indice/subindice do objeto | indice/subindice do objeto
Byte de mapa de dados | 21816,/ Thex 2101 hex/Thex
de entrada
Mapa de dados de saida:
Dados Modbus série (RTU) Modbus TCP/IP EtherNet/IP
Endereco de registro Endereco de registro Montar objeto
Instancia/atributo
Status do sistema 30001 30001 641 6x/ Thex
Estado das entradas 30002-30017 30002-30017 641 ex/2hex -
64’hex/1 1hex
Espelho do mapa de 30018 30018 6416x/12hex
dados de entrada
Estado das sondas 30019-30020 30019-30020 64hex/13hex -
64’hex/14hex
Estado de OSSD 30021-30022 30021-30022 64hex/15nex -
64hex/1 6hex
indice e cadigo de 30023-30024 30023-30024 641ex!/17hex -
diagndstico 64hex/ 18nex
NOTA: Somente o byte baixo dos registros de 16 bits é usado.
Dados CANopen EtherCAT

Indice/subindice do objeto

Indice/subindice do objeto

Status do sistema

2001 hex/Thex

2001 hex/Thex

Estado das entradas 2201 hex/01pex - 2201 ex/01pex -
2201 phey/10pex 2201 hex/10pex
Espelho do mapa de 2181 ex/01ex 21811ex/01pex

dados de entrada
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Dados CANopen EtherCAT
Indice/subindice do objeto | [ndice/subindice do objeto

Estado das sondas 2203},6x/01hex - 2203}6x/01hex -
2203,6x/02p6x 2203,6x/02p6x

Estado de OSSD 2202p6,/01 ey - 2202p65/01hey -
22024,64/02p0x 2202p64/02p0x

indice e codigo de 2002p64/01hex - 2002}6x/01hex -

diagnéstico 2002p6x/02pex 20024,6,/02pex
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Exemplo de configuragdo em SoSafe Configurable e representagdo em Configurador
de BUS

Exemplo de configuragdo em SoSafe Configurable

A tabela abaixo (ver pdgina 277) das duas capturas de tela a seguir fornece descri¢gdes
detalhadas dos itens numerados na captura de tela e permite a vocé correlacionar esses itens com
os itens representados em SoSafe Configurable (ver pagina 275).

-

1
>

TR e
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Representa¢do do exemplo de configuragéo em Configurador de BUS

A tabela abaixo (ver pdgina 277)da captura de tela a seguir fornece descri¢gdes detalhadas dos
itens numerados na captura de tela e permite a vocé correlacionar esses itens com os itens
representados em Configurador de BUS (ver pdgina 276).

1 BUS Configurator - User Interface o ® e
File I Settings
= Info
e : Bus Module: ETHERNET_IP
Firmware Version: nn Master Status: .
Fieldbus Input Status
716 5 4 3 2 1 0 3
|00 o= =TI [T T [T 2] [ogo
- : 1] OC00EO [awoo
Diagnostics
Input
Index: 1
Mod-5el disconnected
6
0SSD
Index: 2 4
FB K1-K2 missing
5
'MAC Address: 00-30-11-16-7E-F8
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Explicacdo do exemplo de configuragdo em SoSafe Configurable e representacéo em Configurador de

BUS

A tabela a seguir fornece descrigdes detalhadas dos itens numerados no exemplo de configuragao
em SoSafe Configurable (ver pagina 275) e a representagao correspondente em Configurador de
BUS (ver pagina 276).

Numero

Descrigao

1

O bloco de fungdes de entrada SELECTOR SW TCH com o indice 1 esta conectado as entradas
fisicas 1 e 2 de XPSMCMCP0802+. Uma vez que o bloco de fungbes de entrada tem duas
entradas, os bits 0 e 1 do byte 1 dos dados de saida s&do assignados ao bloco de fungdes. O
estado légico do bloco de fungdes de entrada SELECTOR SW TCH é FALSO. No Configurador de
BUS, isso é indicado pelo fato de nenhuma das caixas de selegéo representando os (0 e 1) serem
selecionadas. No SoSafe Configurable, isso € indicado pela linha laranja tracejada (conexao
incorreta). Pelo menos uma das entradas fisicas correspondentes de XPSMCMCP0802- é
BAIXA.

O bloco de fungdes de entrada ENABLE com o indice 2 esta conectado a entrada fisica 3 de

XPSMCMCP0802+. Uma vez que o bloco de fungdes de entrada tem uma entrada, o bit 2 do byte
1 do mapa de dados de saida esta assignado ao bloco de fung¢des. O estado logico do bloco de
fungdes de entrada ENABLE ¢ VERDADEIRO. No Configurador de BUS, isso ¢ indicado pelo fato
da caixa de selegao representando o bit ser selecionado. No SoSafe Configurable, isso é indicado
pela linha verde (conectada). A entrada fisica correspondente de XPSMCMCP0802- ¢ ELEVADA.

O estado logico da sonda atribuida ao bit 7 € VERDADEIRO. No Configurador de BUS, isso é
indicado pelo fato da caixa de selegéo representando o bit ser selecionado. No
SoSafe Configurable, isso é indicado pela linha verde.

O bloco de fungdes de saida OSSD 1 com o indice 1 esta conectado as saidas fisicas 1A e 1B
de XPSMCMCPO0802-. O bit 0 do byte 19 do mapa de dados de saida esta assignado a esse bloco
de fungdes. O estado logico do bloco de fungbes de saida OSSD 1 é VERDADEIRO. No
Configurador de BUS, isso é indicado pelo fato da caixa de selegéo representando o bit ser
selecionado. No SoSafe Configurable, isso é indicado pela linha verde (conectada). As saidas
fisicas correspondentes 1A e 1B de XPSMCMCP0802+ sdo ELEVADAS.

O bloco de fungdes de saida OSSD 2 com o indice 2 esta conectado as saidas fisicas 2A e 2B
de XPSMCMCP0802-. O bit 1 do byte 19 do mapa de dados de saida esta assignado a esse bloco
de fungdes. O estado légico do bloco de fungdes de saida OSSD 2 é FALSO. No Configurador de
BUS, isso é indicado pelo fato da caixa de selegéo representando o bit ndo ser selecionado. No
SoSafe Configurable, isso é indicado pela linha vermelha tracejada (sinal incorreto). As saidas
fisicas correspondentes 2A e 2B de XPSMCMCP0802+ sao BAIXAS.

Configurador de BUS providencia informagéo de diagnodstico. Os campos da secgao Entrada
exibem o nimero de indice do bloco de fung¢des de entrada (1) e a mensagem de diagnéstico
correspondente. Os campos da secgdo OSSD exibem o nimero de indice do bloco de fungdes
de saida (2) e a mensagem de diagnodstico correspondente.

No SoSafe Configurable, a informacéo de diagnéstico é graficamente representada na tela
Monitor (ver pagina 235), nao nessa tela.
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Parte IV

Blocos de funcdes

Contelido desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina

13 Entrada, monitoramento de velocidade, blocos de fun¢des de saida e 281
comentarios

14 Blocos de fungdes do operador 361
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Capitulo 13

Entrada, monitoramento de velocidade, blocos de fungdes de
saida e comentarios

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui as seguintes secgdes:

Secgéo Tépico Pagina
131 Blocos de fungdes de entrada 282
13.2 Blocos de fungbes de Speed Monitoring 327
13.3 Blocos de fungdo de saida 349
13.4 Blocos de fungdes de comentarios 359
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Seccao 13.1

Blocos de fungdes de entrada

Conteudo desta secgéo

Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Bloco de fungdes LI GHT CURTAI N 283
Bloco de fungdes SOLI D STATE DEVI CE 286
Bloco de fungdes TWO HAND CONTROL 288
Bloco de fungdes SAFETY GUARD 290
Bloco de fungbes LOCK FEEDBACK 294
NETWORK_| N Fungao 296
Bloco de fungdes SELECTOR SW TCH 297
Bloco de fungdes PHOTOCEL L 298
Bloco de fungdes E- STOP 301
Bloco de fungbes ENABLE 304
Bloco de fungdes FOOTSW TCH 307
Bloco de fungdes SAFETY MAT 311
Bloco de fungdes SENSOR 314
Bloco de fungdes SW TCH 316
Bloco de fungdes ENABLI NG SW TCH 318
Bloco de fungdes TESTABLE SAFETY DEVI CE 322
Bloco de fungdes FI ELDBUS | NPUT 325
Fungdes LLO e LL1 326
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Bloco de fungdes LI GHT CURTAI N

Apresentagao

O bloco de fungdes cortina de luz LI GHT CURTAI N monitora um estado de cortina de luz (ou
scanner a laser) de seguranga optoeletronica (Equipamento protetor sensivel a eletricidade,
ESPE). Quando o dispositivo optoeletronico deteta um objeto, as saidas serao definidas como

FALSO. Se nao for detetado qualquer objeto pelo dispositivo optoeletronico, a saida sera definida
como VERDADEIRO.

(ﬁ) Property
LIGHT CURTAIN

v'| Manual Reset
LIGHT

CURTAIN Reset T pe

StartUp Test

Filter (ms)
3

Simultaneity (ms)
10

Enable Error Out

Item Description
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Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro

Descrigao

Manual Reset

Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco de fung¢des for
ativado. Quando nao é selecionada, a ativagdo da saida da fungéo segue diretamente as
condig¢des de entrada.

Reset Type Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢éo de sinal de reinicializagcdo de 0 para 1.
Se Monitorado for selecionado, a fungao verifica a transigao de sinal de reinicializagéo de 0 para
1 para 0.

Reset \
— Manual
Output R
t=250 ms
t2,
Reset
Monitored
L, \ onitore
Output
t1 > 250 ms
t2 =250 ms
Conexao de exemplo:
24 Vde
) 24 Vdc OUT_TEST1 13 Y
Comactors Master_Enablet our_test2 [l SR
K2y K2 Master_Enable2 | 2 | oUT_TEST3[15] siop gency
= 0 Vde o | OUT_TEST4 | 18]
l——E— OSSD1_A = INPUT1 [17 f——at
1 LT ossot g puT2 [1sf———
24 Vdc t K1 K2 I— RESTART1 O INPUT3 19|
L ouT_sTaTUus1] B INPUT4 J20
B — o md 24 Vde
Restart eedback 0SSD2 A g INPUTS ﬂ — Sho
0SSD2_B R INPUTE | 22| =
RESTART2 INPUTT | 2 0SSD1
OUT STATUS2 INPUTS J 24 0SSD2
Light Curtain
StartUp Test Se for selecionada, a fungéo exigird que a cortina de luz esteja ativada no momento em que a

maquina for ligada. Esse teste é realizado ao abrir e ativar a cortina de luz.
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Parametro

Descri¢éo

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser configurado para de
3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos contatos. O comprimento do filtro afeta o
calculo do tempo de resposta total da unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando selecionado, a fungéo
monitora a comutagao de 2 canais se a sincronizagao nao for inferior ao tempo de sincronizagéo
(simultaneidade), a fungéo permanece como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagéo
de 2 canais pode ser configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado pelo bloco de
fungoes.

Item Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes pode ser
introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes SOLI D STATE DEVI CE

Apresentagao

O bloco de fungdes SOLI D STATE DEVI CE monitora as entradas de um dispositivo em estado
solido. Se as entradas estiverem definidas como VERDADEIRO, a saida sera definida para
VERDADEIRO. Se as entradas estiverem definidas como FALSO, saida ficara definida como

FALSO.

(~) Property

SOLID STATE DEVICE

Manual Reset

Reset Type
StartUp Test

Filter (ms)
3

Simultaneity (ms)
10

Enable Error Out

Item Description
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Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descrigao

Manual Reset Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagao sempre que o bloco de
funcdes for ativado. Quando néo é selecionada, a ativagédo da saida da fungéo
segue diretamente as condigdes de entrada.

Reset Type Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢éo de sinal de reinicializagéo
de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a transigao de sinal
de reinicializagédo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

t
Output A
t=250 ms
tz L
Reset
o, \ Monitored
Output |
t1> 250 ms
t2=250ms
StartUp Test Se for selecionada, a fungao exigira que o comutador de seguranca esteja ativado

no momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ativando e
desativando o comutador de seguranga.

Filter (ms) Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de func¢des. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity Esta sempre ativo.

A fungdo monitora a comutagao de dois canais se a sincronizagao nao for inferior
ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungdo permanece como FALSO.
O tempo maximo (ms) entre a comutagao de dois canais pode ser configurado
entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado pelo
bloco de fungbes.

Item Description Uma descrigéo do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes pode
ser introduzida. O texto € exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes TWO HAND CONTROL

Apresentagao
O bloco de fungdes TWO HAND CONTROL monitora as entradas de um comutador bimanual.

Ambos os comutadores de botdes devem ser ativados em 500 mseg para ativar a saida como
VERDADEIRA. Se os comutadores de botdes ndo forem ativados simultaneamente, a saida é
definida como FALSO.

(~) Property
TWO HAND CONTROL

Quad NC-NO ~

o _
£ 3
€ g
o i
= S
@0 @
a

No Test v | Input 1

No Test ~ | Input 2

No Test v | Input3

Mo Test = | Input4

StartUp Test
Filter (ms)
3

Enable Error Out

Item Description

Parédmetros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descri¢cdo

Input Type o Double NO (canal duplo NO): permite a conexdo de um comutador bimanual
com um contato NO normalmente aberto em cada botao (EN 574 Il A)

o Quadruple NC-NO : permite a conexao de um comutador bimanual com um
conjunto de contatos NO/NC normalmente abertos e normalmente fechados
para cada botéo (EN 574 Il C).
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Parametro

Descri¢éo

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagdo de 24 Vdc com um pulso perioédico
especifico (pulso de 100 ys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao séo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungédo, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que s&o ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exigira que a fungéo de controle bimanual esteja
ativada no momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ao
pressionar e soltar ambos os comutadores bimanuais simultaneamente em 500
ms.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Item Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungéo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes SAFETY GUARD

Apresentagao

Os blocos de fungéo de 1 ou 2 canais do SAFETY GUARD monitoram um estado de protegao
movel ou de prote¢do de seguranga.
Quando a protecéo esta fechada, as entradas da fungéo séo definidas como VERDADEIRO e a

saida é definida como VERDADEIRO. Quando a protegao esta aberta, as entradas da fungao sao
definidas como FALSO e a saida é definida como FALSO.

@ Property
SAFETY GUARD 2CH.

Input Type

Manual Reset
Reset Type

Monitored -

Output Test

StartUp Test
Filter (ms)

1 Y

With simultaneity

Simultaneity (ms)

103

Enable Error Out

Item Description
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Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Property:

Parametro Descrigéo

Input Type o Canal unico (NC): permite a conexao de prote¢des de 1 contato de canal
normalmente fechado.

® Canal duplo (NC): permite a conexao de protegdes de 2 contatos de canal
normalmente fechados.

® Double NC/NO - Permite a conexao de protegbes de 2 canais com 1
normalmente aberto e 1 contato normalmente fechado

Manual Reset Quando selecionada, a fungdo solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando néo é selecionada, a ativagéo da saida da
fungao segue diretamente as condigbes de entrada.
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Parametro

Descri¢do

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢ao de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
L, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2=250 ms

Exemplos de conexdo com um/dois contato(s):

FB ] =
T - g
ENTRADA n &
- o
>
nn [ 2
| |ITESTESAIDAN | 3
- =

FB |
AR | |enTrADAN 2
— | |ENTRADA (n+1) §
>
— TESTE SAIDA o
T ) 3
| |TESTESADAR | 2
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Parametro

Descri¢éo

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagdo de 24 Vdc com um pulso perioédico
especifico (pulso de 100 ys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao séo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungédo, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que s&o ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exigira que a protegao esteja ativada no momento
em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ao abrir e fechar a protegao.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o célculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando
selecionado, a fungdo monitora a comutagao de 2 canais se a sincronizagao
nao for inferior ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungéo
permanece como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagéo de 2 canais
pode ser configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Item Description

Uma descrigdo do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes LOCK FEEDBACK

Apresentagao
O bloco de fungdes LOCK FEEDBACK monitora as entradas de um dispositivo de trava de

segurancga para uma protecdo movel ou porta de segurancga. No caso das entradas indicarem que
a trava esta bloqueada, a saida sera definida para VERDADEIRO, caso contrario, a saida sera
definida para FALSO.

(~) Property
LOCK FEEDBACK
Input Type

Double NC ~

LOCK FEEDBACK Output Test

Filter (ms)
i g

With simultaneity

Simultaneity (ms)
10

Enable Error Out

Item Description

Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descrigao

Input Type e Single NC: permite a conexdo de componentes com um contato
normalmente fechado.

o Double NC: permite a conexado de componentes com dois contatos
normalmente fechados.

e Double channel NC/NO: permite a conexdo de componentes com um
contato normalmente aberto e um normalmente fechado.
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Parametro

Descri¢éo

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagdo de 24 Vdc com um pulso perioédico
especifico (pulso de 100 ys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao séo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungédo, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que s&o ligadas as
entradas associadas.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando
selecionado, a fungdo monitora a comutagao de 2 canais se a sincronizagao
nao for inferior ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungéao
permanece como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagéo de 2 canais
pode ser configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Item Description

Uma descrigdo do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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NETWORK _| N Fungéo

Apresentagao

O bloco de fungdes NETWORK_| N sera utilizado para conectar as entradas de rede ao bloco de
funcbes NETWORK. Quando as entradas estiverem definidas como VERDADEIRO, a saida
associada sera definida como VERDADEIRO.

Parametros

| Tipo de entrada
NETWORK_IN
[E— i
it Clutput 3 J

(~) Property
NETWORK_IN

Descrigdo do item

Parametro

Descri¢éo

Input Type

Single: ativa a conex&o das saidas de sinalizagao de outro Controlador de seguranca
modular.

Double: ativa a conexao das saidas OSSD de outro Controlador de seguranga
modular.

Filter (ms)

Se estiver selecionado, ativa a filtragem dos sinais de outro Controlador de
seguranga modular.

O filtro pode ser configurado para 3...250 ms.

O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total do Controlador de
seguranga modular.

ltem Description

Uma descrigado do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes pode ser
introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.

NOTA: A entrada podera somente ser alocada no Controlador de seguranga modular. Devera ser
utilizada em conjunto com o operador NETWORK operator (ver pagina 415).
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Bloco de fungdes SELECTOR SW TCH

Apresentagao

O bloco de fungdes do comutador SELECTOR SW TCH monitora as entradas de um comutador de
dois canais a um de quatro canais. Quando somente uma entrada estiver definida como
VERDADEIRO, a saida correspondente sera definida também para VERDADEIRO. Em outras
condigbes, quando todas as entradas estao definidas como FALSO ou mais de uma entrada esta
definida como VERDADEIRO, as saidas estao definidas como FALSO.

(5_,'.- Property
SELECTOR SWITCH
Input Type

Quadruple Switch -

Filter (ms)
v

Enable Error Out

Item Description

Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Property:

Parametro Descri¢éo

Input Type ® Double switch: permite a conexao de um comutador de duas vias.
o Triple switch: permite a conexdo de um comutador de trés vias.
® Quadruple switch: permite a conexao de um comutador de quatro vias.

Filter (ms) Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o célculo do tempo de resposta total da
unidade.

Enable Error Out Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Iltem Description Uma descrigéo do texto de 14 carateres do nome ou fungéo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes PHOTOCEL L

Apresentagao
O bloco de fungdes PHOTOCELL monitora as entradas de uma fotocélula de seguranga
optoeletrdnica. Se o feixe da fotocélula for liberado, a saida sera definida como VERDADEIRO.

Se o feixe da fotocélula estiver ocupado, a saida sera definida como FALSO.

Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

(=) Property
PHOTOCELL

Manual Reset

Reset Type

Output Test

StartUp Test

Filter (ms)
3

Enable Error Out

Item Description

Parametro

Descrigao

Manual Reset

Quando selecionada, a fungéo solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagédo da saida da

fungéo segue diretamente as condigbes de entrada.
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Parametro Descri¢éo

Reset Type Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢éo de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual
t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
Monitored
L t1 L \
Output |
t1> 250 ms
t2 =250 ms
<
= | s
-
.Lu 1 U
Q =
O 1 2l
= o
O — x
* || o
SAIDA | |ENTRADAN §
TESTE | | TESTE SAIDAn =
(TX)

Output Test Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentacdo de 24 Vdc com um pulso perioddico
especifico (pulso de 100 ps a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periédico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso néo for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao sao definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungao, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que sao ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test Se for selecionada, a fungéo exige que a fotocélula esteja ativada no momento
em que a maquina for ligada. Esse teste é efetuado por uma borda de subida e
de descida na fotocélula.
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Parametro Descri¢do

Filter (ms) Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

Enable Error Out Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de funcgdes.

Item Description Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungao de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungbes.
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Bloco de fungdes E- STOP

Apresentagao
O bloco de fungbes E- STOP (parada de emergéncia) monitora um estado botdo de parada de
emergéncia. As saidas do bloco de fun¢des E- STOP sdo somente VERDADEIRO quando as
entradas estéo definidas como VERDADEIRO.

F
(~) Property
E-STOP

Input Type

Double NC ~

Manual Reset
Reset Type

QOutput Test

StartUp Test

Filter (ms)

° U
With simultaneity

Simultaneity (ms)
10

Enable Error Out

Item Description

Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descrigao
Input Type e Single channel (NC): permite a conexao de 1 canal de botédo de parada de
emergéncia.
® Double channel (NC): permite a conexéo de 2 canais de botdo de parada de
emergeéncia.
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Parametro

Descri¢éo

Manual Reset

Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando néo é selecionada, a ativagéo da saida da
fungao segue diretamente as condigdes de entrada.

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢édo de sinal de
reinicializagcao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungao verifica a
transi¢ao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

Output

Reset

L t1 I'\
Output

t1>250 ms
t2=250 ms

Monitored

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso periédico
especifico (pulso de 100 ps a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periédico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungéo sao definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
funcao, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que sao ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exige que a parada de emergéncia esteja ativada
no momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ao pressionar
e soltar o botao.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o célculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando
selecionado, a fungdo monitora a comutacéo de 2 canais se a sincronizagao nao
for inferior ao tempo de sincronizagéo (simultaneidade), a fungéo permanece
como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagao de 2 canais pode ser
configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.
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Parametro Descri¢éo

Iltem Description Uma descrigéo do texto de 14 carateres do nome ou fungéo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes ENABLE

Apresentagao

O bloco de fungdes ENABLE ou fungdo chave ENABLE monitora um dispositivo de chave manual.

Quando a chave ¢ inserida e girada na posi¢ao fechada, a saida é definida como VERDADEIRO.
Quando a chave néo ¢ inserida ou néo esta virada para a posigéo fechada, a saida é definida

como FALSO.

Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Double NO -

Manual Reset

Reset Type
Monitored ~

Output Test

Mo Test = | Input 2

StartUp Test

Filter (ms)

> U
With simultaneity

Simultaneity (ms)
10

Enable Error Out

Item Description

Parametro

Descri¢do

Input Type

e Single NO: permite a conex&o de contato de 1 canal normalmente aberto.
o Double NO: permite a conexao de contatos de 2 canais normalmente

abertos.
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Parametro

Descri¢éo

Manual Reset

Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagédo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando néo é selecionada, a ativagéo da saida da
fungéo segue diretamente as condigbes de entrada.

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungao verifica a transi¢éo de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagédo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
o, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2 =250 ms

Exemplos de conexdo com um/dois contato(s):

FB ] z
T - g
ENTRADA n &
- o
>
nn [ 2
| |ITESTESAIDAN | 3
=}
|| =

FB |
s | |enTrADAN 2
— | |ENTRADA (n+1) §
>
— TESTE SAIDA o
T ) 3
| |TESTESADAR | 2
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Parametro

Descri¢do

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso periédico
especifico (pulso de 100 ys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periédico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao sado definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungado, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que s&o ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exige que o comutador de ativagao esteja ativado
no momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ao abrir e
ativar a tecla de ativagao.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando
selecionado, a fungdo monitora a comutagao de 2 canais se a sincronizagao
nao for inferior ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungdo
permanece como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagéo de 2 canais
pode ser configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Item Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes FOOTSW TCH

Apresentagao

O bloco de fungdes FOOTSW TCH monitora o pedal de seguranga. Se o pedal for pressionado, a
saida sera definida para VERDADEIRO. Se o pedal for pressionado, a saida sera definida para

FALSO.

@ Property
FOOTSWITCH

Input Type

Manual Reset
Reset Type

Qutput Test

StartUp Test

Filter (ms)

337

With simultaneity
Simultaneity (ms)

10 J

Enable Error Out

Item Description
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Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descrigao

Input Type o Canal unico (NC): permite a conexao de contato de pedal de 1 canal
normalmente fechado.

® Canal unico (NO): permite a conexao de contato de pedal de 1 canal
normalmente aberto.

® Canal duplo (NC): permite a conexao de contatos de pedal de 2 canais
normalmente fechados.

® Double NC/NO: permite a conexao de dois pedais de canal com um canal
normalmente aberto e um canal normalmente fechado.

Manual Reset Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagédo da saida da
fungdo segue diretamente as condigbes de entrada.

308 EI00000001993 04/2018



Entrada, monitoramento de velocidade, blocos de fungbes de saida e comentarios

Parametro Descri¢éo

Reset Type Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢éo de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
L, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2=250 ms

Exemplo de conexao com um/dois contato(s):

FB ] =
T - g
ENTRADA n &
- o
>
nn [ 2
| |ITESTESAIDAN | 3
- =

FB |
AR | |enTrADAN 2
— | |ENTRADA (n+1) §
>
— TESTE SAIDA o
T ) 3
| |TESTESADAR | 2
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Parametro

Descri¢do

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso periédico
especifico (pulso de 100 ys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periédico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao sado definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungado, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que s&o ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exigira que o pedal esteja ativado no momento em
que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ao pressionar e soltar o pedal.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando
selecionado, a fungdo monitora a comutagao de 2 canais se a sincronizagao
nao for inferior ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungéo
permanece como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagao de 2 canais
pode ser configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Item Description

Uma descrigdo do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes SAFETY MAT

Apresentagao

A fungdo SAFETY MAT monitora o tapete de segurancga. Se o tapete de seguranga nao estiver
ativado, a saida sera definida para VERDADEIRO. Se o tapete de seguranga estiver ativado, a
saida sera definida para FALSO.

(») Property
SAFETY MAT
Manual Reset

Reset Type
Output Test
input 1
Input 2

StartUp Test
Filter (ms)
3 J —

Enable Error Out

|

Item Description

Parédmetros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descricao

Manual Reset Quando selecionada, a fungdo solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagéo da saida da
fungao segue diretamente as condigbes de entrada.
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Parametro

Descri¢do

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢ao de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
L, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2 =250 ms
I e e g = |
I I o
f * f =)
=)
| | o
| | s
| |
I I g
| |
[ ¢ [ %
DO S U SR J a
>
NOTA:

o Cada teste de saida pode ser conectado a somente um tapete de seguranga
de entrada (n&o é permitida a conexao paralela de duas entradas).

® O bloco de fungdes SAFETY MAT nao pode ser usado com componentes de
dois fios e resisténcia de terminais.
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Parametro

Descri¢éo

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagdo de 24 Vdc com um pulso perioédico
especifico (pulso de 100 ys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungao séo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungédo, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que s&o ligadas as
entradas associadas.

Start-up Test

Se for selecionada, a fungéo exige que o tapete de seguranca esteja ativado no
momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ao abrir e ativar
o tapete de seguranga.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

ltem Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungao de componentes
pode ser introduzida. O texto & exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes SENSOR

Apresentagao

A fungao SENSOR monitora a entrada de um sensor nao relacionado a segurancga. Se o feixe do
sensor for liberado, a saida sera definida para VERDADEIRO. Se o feixe do sensor for

interrompido, a saida sera definida como FALSO.

A ATENCAO

equipamento.

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Nao use a fungdo SENSOR como uma entrada relacionada a segurancga.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

'5 Property
SENSOR
Manual Reset

Reset Type

Qutput Test

Input 1
StartUp Test
Filter (ms)

5 9

Enable Error Out

Item Description

Parametro

Descri¢do

Manual Reset

Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializacdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando néo é selecionada, a ativagéo da saida da
fungéo segue diretamente as condigbes de entrada.
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Parametro

Descri¢éo

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢ao de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

Output

Reset

L t1 I'\
Output

t1>250 ms
t2=250 ms

Monitored

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso periodico
especifico (pulso de 100 ps a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungéo sédo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungao, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que sao ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungao exigira que o sensor esteja ativado no momento
em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ativando e desativando a
area do sensor.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Iltem Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungao de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes SW TCH

Apresentagao
O bloco de fungdes SW TCH monitora a entrada de um botdo ou comutador ndo seguro. Quando

o botéo é pressionado, a saida sera definida como VERDADEIRO, caso contrario, a saida sera
definida como FALSO.

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Nao use a fungdo SW TCH como uma entrada relacionada a segurancga.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

I:_\ Property
SWITCH
Manual Reset

Reset Type

Qutput Test

StartUp Test

Filter (ms)
s U
Enable Error Out

Item Description

Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Property:

Parametro Descri¢do

Manual Reset Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializacdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando néo é selecionada, a ativagéo da saida da
fungéo segue diretamente as condigbes de entrada.
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Parametro

Descri¢éo

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢ao de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

Output

Reset

L t1 I'\
Output

t1>250 ms
t2=250 ms

Monitored

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso periodico
especifico (pulso de 100 ps a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungéo sédo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungao, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que sao ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exige que o comutador esteja ativado no momento
em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado ativando e desativando o
comutador.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Iltem Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungao de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Bloco de fungdes ENABLI NG SW TCH

Apresentagao
O bloco de fungdes ENABLI NG SW TCH monitora as entradas de um comutador de ativagao.
Quando o comutador de ativagao esta na posicao do meio (posi¢éao 2), a saida é definida para
VERDADEIRO. Se o comutador de ativagao néo for pressionado (posigéo 1) ou se for pressionado
completamente (posigao 3), a saida € definida para FALSO.

(~) Property
ENABLING SWITCH

Double NO + NC ~

5
5=l
=
<
B

Manual Reset

Monitored ~

> 51
2 ]
2 =
3 b=
9 @

Mo Test ~ | Input 1

No Test ~| Input 2

No Test | Input 3

StartUp Test
Filter (ms)

*
Simultaneity (ms)
200 ’J

Enable Error Out

Mode Select
Mode 1 ~

-.I

Item Description
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Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro

Descrigao

Input Type

® Double NO: permite a conexdo de um comutador de ativagdo com dois
contatos normalmente abertos.

o Double NO + NC: permite a conexado de um comutador de ativagdo com 2
contatos normalmente abertos e 1 contato normalmente fechado.

Manual Reset

Quando selecionada, a fungdo solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagédo da saida da
funcao segue diretamente as condigbes de entrada.

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢ao de sinal de
reinicializacao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transicao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso perioédico
especifico (pulso de 100 pys a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periddico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungéo séo definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungao, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que sao ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungéo exige que o comutador de ativagao esteja ativado
no momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado por ativagéo
ao pressionar e desativagao ao liberar o comutador de ativagao.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta sempre ativo.

A fungéo monitora a comutagéo de dois canais se a sincronizagéo nao for
inferior ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungéo permanece como
FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagao de dois canais pode ser
configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Mode Select

Modo 1 e modo 2 are descritos a seguir.

ltem Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes
pode ser introduzida. O texto & exibido acima do bloco de fungdes.
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Modo de tabela 1 (2NO + 1 NC)

Mode Select

1 2 3
Y

Posigado 1: comutador de ativagao totalmente liberado
Posigao 2: comutador de ativagéo pressionado na posigdo do meio
Posigédo 3: comutador de ativagéo totalmente pressionado

Posicao

Entrada 1 2 3
IN 1 0 1 0
IN 2 0 1 0
IN3' 1 1 0
ouT 0 1 0
Tsomente com 2NO + 1NC

Modo de tabela 2 (2NO + 1 NC)
Mode Select
1 2 3

\i

Posicdo 1: comutador de ativagao totalmente liberado
Posigdo 2: comutador de ativagao pressionado na posigdo do meio
Posigao 3: comutador de ativagao totalmente pressionado

Posicédo
Entrada 1 2
IN 1 0
IN 2 0 1
'somente com 1NO + 1NC
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Posicado
IN3' 1 0 0
ouT 0 1 0

1

somente com 1NO + 1NC
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Bloco de fungdes TESTABLE SAFETY DEVI CE

Apresentagao

O bloco de fungbes TESTABLE SAFETY DEVI CE monitora as entradas de um sensor de

seguranca de canal unico ou duplo.

||

@ Property
TESTABLE SAFETY DEVICE

Input Type

Manual Reset
Reset Type

Qutput Test

StartUp Test

Filter (ms)

L —
With simultaneity

Simultaneity (ms)
10

Enable Error Out

Item Description
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Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro

Descrigao

Input Type

o Single channel (NC): permite a conexdo de contatos Unicos normalmente
fechados.

o Single channel (NO): permite a conexao de contatos Unicos normalmente
abertos.

® Double channel NC: permite a conexao de contatos de 2 canais
normalmente fechados.

o Double channel NO + NC: permite a conexdo de 2 canais com um contato
normalmente aberto e um normalmente fechado

Manual Reset

Quando selecionada, a fungéo solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagédo da saida da
fungéo segue diretamente as condigdes de entrada.

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢céo de sinal de
reinicializagéo de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungao verifica a
transi¢ao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Output Test

Os testes de saida sdo monitorados para detegéo de linha para curto-circuitos.
As saidas providenciam uma alimentagao de 24 Vdc com um pulso periodico
especifico (pulso de 100 ps a cada 5,5 ms) para cada saida de teste. Quando
assignado aos varios canais de entrada, as entradas esperam o pulso periédico
especifico da saida de teste especificada. Se o pulso nao for recebido ou um
pulso diferente for recebido, as saidas da fungéo sao definidas como FALSO.
Depois das entradas de hardware fisicas tiverem sido selecionadas para a
fungao, é possivel assignar as saidas de teste apropriadas que sao ligadas as
entradas associadas.

StartUp Test

Se for selecionada, a fungdo exige que o comutador de segurancga esteja
ativado no momento em que a maquina for ligada. Esse teste é realizado
ativando e desativando o comutador de seguranga.

Filter (ms)

Usada para filtrar os sinais de entrada do bloco de fungdes. O filtro pode ser
configurado para de 3 a 250 ms e é usado para ajudar a eliminar saltos nos
contatos. O comprimento do filtro afeta o calculo do tempo de resposta total da
unidade.

With simultaneity

Esta somente disponivel se forem usadas 2 entradas de canal. Quando
selecionado, a fungdo monitora a comutagdo de 2 canais se a sincronizagao
nao for inferior ao tempo de sincronizagao (simultaneidade), a fungéao
permanece como FALSO. O tempo maximo (ms) entre a comutagéo de 2 canais
pode ser configurado entre 10 e 7.000 ms.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

Iltem Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungao de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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NC unico e NO unico

NC unico
IN 1 ouT
0 0
1 1
NC duplo € NO duplo
NC duplo
IN 1 IN 2 ouT Erro de sincronizagao detetado
0 0 0 -
0 1 0 X
1 0 0 X
1 1 1 -
NC/NO duplo
IN 1 IN2 OouT Erro de sincronizagao detetado
0 0 X
1 0 -
1 0 1 -
1 1 0 X
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Bloco de fung¢des FI ELDBUS | NPUT

Apresentagao

A fungdo FI ELDBUS | NPUT permite a inser¢do de uma entrada nao segura a partir de um
barramento de campo. Podem ser usadas até 8 entradas de barramento de campo em uma
configuragéo. Cada entrada deve ser configurada ao se definir o bit exato usado na janela de
propriedades.

A ATENCAO

OPERAGAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
N&o use o FI ELDBUS | NPUT como uma entrada relacionada a seguranga.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

 property
FIELD BUS INPUT

7 6 5 4 3 2 1 0
alslslslslsluls
-F;E_m_ BUS INPUT |

Item Description

Paréametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descrigao

sele¢do de bits Para cada entrada de barramento de campo, um bit individual deve ser
selecionado (0-7) para definir o endereco da entrada associada.

Item Description Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes pode
ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Fungdes LLOe LL1

Apresentagao

As fungbes LLO elLLl @ permitem um nivel I6gico predefinido (constantes

binarias) a ser inserido em uma entrada de bloco de fungdes.
e LLO: nivel légico 0 (FALSO)

e LL1: nivel légico 1 (VERDADEIRO)
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Seccao 13.2

Blocos de fungbdes de Speed Monitoring

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tdpicos:

Tdépico Pagina
Bloco de fungdes ZERO SPEED MONI TORI NG 328
Bloco de fungdes ZERO AND MAX SPEED MONI TORI NG 332
Bloco de fungdes MAX SPEED MONI TORI NG 338
Bloco de fungdes SPEED RANGE MONI TORI NG 343
Detecéo de erros do codificador e sensor de proximidade 347
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Bloco de fungdes ZERO SPEED MONI TORI NG

Apresentagao
O bloco de fungdes ZERO SPEED MONI TORI NG monitora a velocidade de um dispositivo,
gerando uma saida definida para VERDADEIRO quando a velocidade for menor que um valor

selecionado.

ZERO SPEED
MONITORING

7o
(~) Property
ZERO SPEED MONITORING

Axis type Sensor Type
Rotational

Measuring device

Resolution Encoder (< 10000)
1024 [pulse/revolution]

Hysteresis (%)
5 J

Zirg%ed limit (< 60)
10 l [rpm]

Frequency zero speed (>=1Hz)

[Hz] | Measurement

fm=170,667

fm=162,134

[] Enable Error Out

Item Description

Parédmetros

Parametro Descricdo

Axis type Define o tipo de eixo monitorado pelo motor.
® Linear: deve ser selecionado para translagéo.
® Rotational: deve ser selecionado quando for rotagéo.

Sensor Type Se o parametro prévio for Tipo de eixo for Linear, o Tipo de sensor define o tipo de
sensor conectado as entradas do médulo. O Tipo de sensor pode ser, por exemplo,
um codificador de eixo para um tipo de eixo Rotacional ou um array 6tico para um
tipo de eixo Linear.
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Parametro

Descri¢do

Measuring device

Define o tipo de sensor usado. Vocé pode selecionar:
Encoder

Proximity

Encoder + Proximity

Proximity1 + Proximity2

Encoder1 + Encoder2

Pitch

Se o Axis type selecionado for Linear com um tipo de sensor Rotational, esse
campo permitira inserir o passo do sensor para obter uma conversao entre as
rotagdes do sensor e a distancia percorrida.

Proximity choice

Esse parametro estéa ativo se Proximity estiver selecionado como Measuring
device.

O tipo de sensor pode ser selecionado em PNP, NPN, Normalmente aberto (NO)
e Normalmente fechado (NC), com 3 ou 4 fios.

No Proxy:

® PNP 3-fioNC

PNP 3 - fio NO

NPN 3 - fio NO

NPN 3 - fio NC

PNP 4 - fio NC/NO

NPN 4 - fio NC/NO

PNP/NPN 4 - fio NC/NC

PNP/NPN 4 - fio NO/NO
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Parametro Descri¢do

Proximity interleaved Essa opgao esta disponivel se um unico eixo for monitorado por 2 sensores de

proximidade (Proximity1 + Proximity2).

Se essa opgao for usada, uma condi¢édo de entrada com ambos os sinais de

sensores BAIXA ao mesmo tempo é detetada como erro de entrada, por exemplo,

sem sinal de sensor. Condigdes para usar essa opgao:

® Os sensores de proximidade devem estar montados de tal maneira que os
sinais ELEVADOS se sobreponham.

® Os sensores de proximidade devem ser montados de maneira a que um dos
dois sinais € ELEVADO num determinado momento.

® Vocé deve usar os sensores de proximidade PNP.

® Os sensores de proximidade devem ser do tipo NO (normalmente abertos).

AL

—

L L L

Resolution Insira neste campo o numero de pulsos/rotagdes (no caso de um sensor giratorio)
ou pm/pulso (sensor linear) relacionado ao sensor usado.

Verification Esse parametro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Insira
nesse campo o numero de pulsos/rotagdes (no caso de um sensor giratério) ou
um/pulso (sensor linear) relacionado ao segundo sensor usado.

Gear Ratio Esse pardmetro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Esse
parametro permite que vocé insira a proporgao entre os dois sensores. Se ambos
0s sensores estiverem nas mesmas pegas em movimento, a proporgao sera 1;
caso contrario, o nimero correspondente ao racio devera ser inserido. Exemplo:
existe um codificador e um comutador de proximidade, e este Ultimo esta em uma
peca em movimento que (devido a uma proporgao de redugao de marcha) gira
duas vezes mais rapido que o codificador. Portanto, esse valor deve ser definido
como 2.

Hysteresis (%) Ele representa o valor da histerese de percentagem abaixo da qual a alteragdo da
velocidade é filtrada. Insira um valor diferente de 1 para evitar mudanga continua
quando a entrada for alterada.

Zero speed limit Insira nesse campo o valor maximo da velocidade acima da qual a saida do bloco
de fungdes Zer o esta definida para FALSO. Se a velocidade medida for menor que
o valor definido, a saida Zer o do bloco de fun¢des esta definida para
VERDADEIRO.
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Parametro

Descri¢do

Frequency zero speed

Mostra os valores maximos de frequéncia calculados fM e fm (diminuidos pelo
conjunto de histerese). Se o valor exibido for verde, o calculo de frequéncia deu um
resultado positivo.
Se o valor exibido for vermelho, sera necessario alterar os parametros dados nas
seguintes férmulas.
Eixo rotativo, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

rpn [rev / min]

FHz]) = ————— = Resolugdo [impulsos/rev]
60

Eixo linear, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

velocidade [m/min] = 1000

SUHz] =

* Resolugdo [impulsosirev)
60 = passo [mm/rev]

Eixo linear, sensor linear. A frequéncia obtida é:

velocidade [mm/s] = 1000

JHz) = Resolugdo [pum/impulso)

f frequéncia

Rpm Revolugédo

Resolugdo medicéo

Velocidade velocidade linear
Compartimentagéo pitch do sensor

NOTA: A histerese somente deve ser alterada se: fy;=verde; f,,=vermelho.

A ATENCAO

equipamento.

PERDA DA FUNGAO DE SEGURANGA DESIGNADA

Certifique-se de que a resposta do sistema corresponde aos requisitos de sua maquina quando
usa Speed Moni t ori ng blocos de fungdes.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

NOTA: O Controlador de seguranga modular tempo de resposta pode exceder 300 ms. Vocé deve
executar testes funcionais e empiricos para verificar o tempo de resposta.
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Bloco de fungdes ZERO AND MAX SPEED MONI TORI NG

Apresentagéo
O bloco de fungdes ZERO AND MAX SPEED MONI TORI NG monitora a velocidade de um
dispositivo, gerando a saida ZERO definida para VERDADEIRO quando a velocidade for menor
que um valor selecionado. Além disso, gera a saida OVER definida para FALSO se a velocidade
medida exceder um limite predeterminado.
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(~) Property
ZERO AND MAX SPEED MONITC A

Sensor Type
Rotational - Rotational

£
o
<
o
)

Measuring device
Encoder ~

Enable Direction
Direction decision
Bidirectional ~

Thresholds number

One Threshold ~

Resolution Encoder (< 10000)

1 [pulse/revolution]

Hysteresis (%)
s F——

Zero speed limit (< 60)
10 [rpm]

Frequency zero speed
(>=1Hz)

[Hz] | Measurement

fm=0,167

fm=0,159

Speed 1 (< 60000)

|0 [rpm]

Frequency 1

[Hz] | Measurement

fm=|0

fm=|0

Enable Error Out

Item Description
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Parametros
Parametro Descrigao
Axis type Define o tipo de eixo monitorado pelo dispositivo.
e Linear: deve ser selecionado para translagao.
o Rotational: deve ser selecionado quando for rotagéo.
Sensor Type Se o parametro prévio for Tipo de eixo for Linear, o Tipo de sensor define o tipo

de sensor conectado as entradas do médulo. O Tipo de sensor pode ser, por
exemplo, um codificador de eixo para um tipo de eixo Rotacional ou um array
o6tico para um tipo de eixo Linear.

Measuring device

Define o tipo de sensor usado. Vocé pode selecionar:
Encoder

Proximity

Encoder + Proximity

Proximity1 + Proximity2

Encoder1 + Encoder2

Enable direction

Ao ativar este parametro, a saida DI Ré ativada no bloco de fungdes. Essa saida
¢é definida para VERDADEIRO quando o eixo gira no sentido anti-horario e é
definida para FALSO quando o eixo gira no sentido horario.

Direction decision

Define a diregéo da rotagéo para a qual os limites definidos séo ativados:
o Bidirectional

o Clockwise

o Counterclockwise

Se Bidirectional for selecionado, o excesso do limite definido sera detetado se o
eixo girar no sentido horario ou anti-horario.

Clockwise ou Counterclockwise serao detetados somente quando o eixo girar
na diregao selecionada.

Thresholds nhumber

Permite que vocé insira o numero de limites para o valor maximo da velocidade.
Alterar esse valor aumenta/diminui o nimero de limites que podem ser inseridos
de um minimo de 1 a um maximo de 4. Se os limites forem maiores que 1, os
pinos de entrada para a selegéo do limite especifico apareceréo na parte inferior
do bloco de fungdes.

Consulte Configuragdes de limite (ver pdgina 342).

Pitch

Se o Axis type selecionado foi Linear com um tipo de sensor Rotational, esse
campo permitira inserir o passo do sensor para obter uma conversao entre as
rotacdes do sensor e a distancia percorrida.
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Parametro

Descri¢do

Proximity choice

Esse parametro esta ativo se Proximity estiver selecionado como Measuring
device. O tipo de sensor de proximidade pode ser selecionado em PNP, NPN,
Normalmente aberto (NO), Normalmente fechado (NC), com 3 ou 4 fios:

No Proxy:

e PNP 3-fioNC

PNP 3 - fio NO

NPN 3 - fio NO

NPN 3 - fio NC

PNP 4 - fio NC/NO

NPN 4 - fio NC/NO

PNP/NPN 4 - fio NC/NC

PNP/NPN 4 - fio NO/NO

Proximity interleaved

Essa opgao esta disponivel se um unico eixo for monitorado por 2 sensores de

proximidade (Proximity1 + Proximity2).

Se essa opg¢ao for usada, uma condigao de entrada com ambos os sinais de

sensores BAIXA ao mesmo tempo é detetada como erro de entrada, por

exemplo, sem sinal de sensor. Condi¢des para usar essa opgao:

® Os sensores de proximidade devem estar montados de tal maneira que os
sinais ELEVADOS se sobreponham.

o Os sensores de proximidade devem ser montados de maneira a que um dos
dois sinais € ELEVADO num determinado momento.

® Vocé deve usar os sensores de proximidade PNP.

® Os sensores de proximidade devem ser do tipo NO (normalmente abertos).

AL

—

L L L

Resolution Insira neste campo o numero de pulsos/rota¢des (no caso de um sensor
giratorio) ou pm/pulso (sensor linear) relacionado ao sensor usado.

Verification Esse parédmetro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Insira
nesse campo o numero de pulsos/rotagdes (no caso de um sensor giratério) ou
pum/pulso (sensor linear) relacionado ao segundo sensor usado.
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Parametro

Descri¢éo

Gear Ratio

Esse paradmetro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Esse
parametro permite que voceé insira a proporgao entre os dois sensores. Se
ambos os sensores estiverem nas mesmas pegas em movimento, a propor¢ao
sera 1; caso contrario, o numero correspondente ao racio devera ser inserido.
Exemplo: existe um codificador e um comutador de proximidade, e este ultimo
esta em uma pega em movimento que (devido a uma proporgéo de redugao de
marcha) gira duas vezes mais rapido que o codificador. Portanto, esse valor
deve ser definido como 2.

Hysteresis (%)

Ele representa o valor da histerese de percentagem abaixo da qual a alteragéo
da velocidade é filtrada. Insira um valor diferente de 1 para evitar mudancga
continua quando a entrada for alterada.

Zero speed limit

Insira nesse campo o valor maximo da velocidade acima da qual a saida do
bloco de fungbes Zer o esta definida para FALSO. Se a velocidade medida for
menor que o valor definido, a saida Zer o do bloco de fungdes esta definida para
VERDADEIRO.

Speed 1,2, 3,4

Insira nesse campo o valor maximo da velocidade acima do qual a saida do
bloco de fungbes Over esta definida para FALSO. Se a velocidade medida for
menor que o valor definido, a saida do bloco de fungdes Over esta definida para
VERDADEIRO.
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Parametro

Descri¢do

Frequency zero speed /
Frequency1 / Frequency2

Mostra os valores de frequéncia maximos calculados fy; e f,, (diminuidos pelo
conjunto de histerese). Se o valor exibido for verde, o célculo de frequéncia deu
um resultado positivo.
Se o valor exibido for vermelho, € necessario alterar o paréametro dado nas
seguintes formulas:
Eixo rotativo, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

rpn [rev / min]

FHz]) = ————— = Resolugdo [impulsos/rev]
60

Eixo linear, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

selocidade [mimin] = 1000
SfH=z] = velocidade [m/min] * Resolugdo [impulsosirev)
60 = passo [mm/rev]

Eixo linear, sensor linear. A frequéncia obtida é:

velocidade [mm/s] = 1000

JHz) = Resolugdo [pum/impulso)

f frequéncia

Rpm Revolugéao

Resolugdo medicao

Velocidade velocidade linear
Compartimentagao pitch do sensor

NOTA: A histerese somente deve ser alterada se: fy;=verde; f,,=vermelho.

A ATENCAO

equipamento.

PERDA DA FUNGAO DE SEGURANGA DESIGNADA

Certifique-se de que a resposta do sistema corresponde aos requisitos de sua maquina quando
usa Speed Moni t ori ng blocos de fungdes.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

NOTA: O Controlador de seguranga modular tempo de resposta pode exceder 300 ms. Vocé deve
executar testes funcionais e empiricos para verificar o tempo de resposta.
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Bloco de fungdes MAX SPEED MONI TORI NG

Apresentagao
O bloco de fungdes MAX SPEED MONI TORI NGmonitora a velocidade de um motor que gera uma

saida (FALSO) quando a velocidade medida exceder um limite predeterminado. Se a velocidade
estiver abaixo do limite predeterminado, a saida sera definida para VERDADEIRO.

(~) Property
MAX SPEED MONITORING

Auxis type Sensor Type
Rotational ~ Rotational

MAX SPEED Measuring device
MONITORING Encoder ¥

F B [ Enable Direction

Direction decision
Bidirectional ~

Thresholds number
One Threshold =

Resolution Encoder (< 10000)

1024 | [pulsefrevolution]

Hysteresis (%)
3

Speed 1 (< 60000)
: 100 |[rpm]

Frequency 1

[Hz] | Measurement

fm=|1706,667

fm= 1655467

Enable Error Out

Item Description
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Parametros
Parametro Descrigao
Axis type Define o tipo de eixo monitorado pelo motor.
e Linear: deve ser selecionado para translagao.
o Rotational: deve ser selecionado quando for rotagao.
Sensor Type Se o parametro prévio for Tipo de eixo for Linear, o Tipo de sensor define o tipo

de sensor conectado as entradas do médulo. O Tipo de sensor pode ser, por
exemplo, um codificador de eixo para um tipo de eixo Rotacional ou um array
6tico para um tipo de eixo Linear.

Measuring device

Define o tipo de sensor usado. As escolhas possiveis séo:
Encoder

Proximity

Encoder + Proximity

Proximity1 + Proximity2

Encoder1 + Encoder2

Enable direction

Esse parametro esté ativo se Encoder estiver selecionado como Measuring
device.

Ao ativar este parametro, a saida DI R é ativada no bloco de fungdes.

Essa saida é definida para VERDADEIRO quando o eixo gira no sentido anti-
horario e é definida para FALSO quando o eixo gira no sentido horario.

Direction decision

Define a diregao da rotagéo para a qual os limites definidos séo ativados. As
escolhas possiveis séo:

e Bidirectional

e Clockwise

e Counterclockwise

Se Bidirectional for selecionado, o excesso do limite definido sera detetado se o
eixo girar no sentido horario ou anti-horario. Clockwise ou Counterclockwise
serédo detetados somente quando o eixo girar na dire¢do selecionada.

Thresholds number

Permite o nimero de limites a serem inseridos para o valor maximo de velocidade
(ver pagina 342). Alterar esse valor aumenta/diminui o nimero de limites que
podem ser inseridos de um minimo de 1 a um maximo de 4 (veja abaixo). Se os
limites forem maiores que um, os pinos de entrada para a sele¢éo do limite
especifico aparecerdo na parte inferior do bloco de fungdes.

Pitch

Se o Axis type selecionado for Linear com um tipo de sensor Rotational, esse
campo permitira inserir o passo do sensor para obter uma conversao entre as
rotagdes do sensor e a distancia percorrida.
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Parametro

Descri¢do

Proximity choice

Esse parametro estéa ativo se Proximity estiver selecionado como Measuring
device.

O tipo de sensor de proximidade pode ser selecionado em PNP, NPN,
Normalmente aberto (NO) e Normalmente fechado (NC), com 3 ou 4 fios.
No Proxy:

e PNP 3-fioNC

PNP 3 - fio NO

NPN 3 - fio NO

NPN 3 - fio NC

PNP 4 - fio NC/NO

NPN 4 - fio NC/NO

PNP/NPN 4 - fio NC/NC

PNP/NPN 4 - fio NO/NO

Proximity interleaved

Essa opgao esta disponivel se um Unico eixo for monitorado por 2 sensores de

proximidade (Proximity1 + Proximity2).

Se essa opgao for usada, uma condi¢édo de entrada com ambos os sinais de

sensores BAIXA ao mesmo tempo é detetada como erro de entrada, por

exemplo, sem sinal de sensor. Condi¢des para usar essa opgao:

® Os sensores de proximidade devem estar montados de tal maneira que os
sinais ELEVADOS se sobreponham.

® Os sensores de proximidade devem ser montados de maneira a que um dos
dois sinais € ELEVADO num determinado momento.

® \océ deve usar os sensores de proximidade PNP.

® Os sensores de proximidade devem ser do tipo NO (normalmente abertos).

.y A

—

Ly L [

Resolution Insira neste campo o nimero de pulsos/rotagdes (no caso de um sensor giratorio)
ou pm/pulso (sensor linear) relacionado ao sensor usado.
Verification Esse parametro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Insira

nesse campo o numero de pulsos/rotagdes (no caso de um sensor giratorio) ou
um/pulso (sensor linear) relacionado ao segundo sensor usado.
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Parametro

Descri¢éo

Gear Ratio

Esse parametro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Esse
parametro permite que voceé insira a proporgao entre os dois sensores. Se ambos
0s sensores estiverem nas mesmas pegas em movimento, a proporgao sera 1;
caso contrario, o numero correspondente ao racio devera ser inserido. Exemplo:
existe um codificador e um comutador de proximidade, e este Ultimo esta em uma
peca em movimento que (devido a uma proporgéo de redugdo de marcha) gira
duas vezes mais rapido que o codificador. Portanto, esse valor deve ser definido
como 2.

Hysteresis (%)

Ele representa o valor da histerese de percentagem abaixo da qual a alteragéo
da velocidade é filtrada. Insira um valor diferente de 1 para evitar mudancga
continua quando a entrada for alterada.

Speed 1,2, 3,4

Insira nesse campo o valor maximo da velocidade acima do qual a saida do bloco
de fungdes Over esta definida para FALSO. Se a velocidade medida for menor
que o valor definido, a saida do bloco de fungdes Over esta definida para
VERDADEIRO.

Frequency

Mostra os valores de frequéncia maximos calculados fy; e f;, (diminuidos pelo
conjunto de histerese). Se o valor exibido for verde, o calculo de frequéncia € um
valor positivo.
Se o valor exibido for vermelho, é necessario alterar o parametro dado nas
seguintes formulas:
Eixo rotativo, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

rpn [rev / min]

flHz) = T x Resolugao [impulsos/rev]

Eixo linear, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

. velocidade [m/min] = 1000
SfIHz] = ‘ L ! % Resolugdo [impulsos/rev]
60 = passo [mm/rev]

Eixo linear, sensor linear. A frequéncia obtida é:

fIHz] = 1'eh3r'f'd’m:’c Imm{'_'-w] = 1000
Resolugdo [pm/impulso)

f frequéncia

Rpm Revolugéo

Resolugdo medicéao

Velocidade velocidade linear

Compartimentacgéo pitch do sensor

NOTA: A histerese somente deve ser alterada se: fy;=verde; f,,=vermelho.
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Numero do limite

2 configuragoes de limite:

I N1

Numero do limite

0

Velocidade 1

1

Velocidade 2

4 configuragoes de limite:

I N2 I N1 Numero do limite
0 0 Velocidade 1
0 1 Velocidade 2
1 0 Velocidade 3
1 1 Velocidade 4

A ATENCAO

equipamento.

PERDA DA FUNGAO DE SEGURANGA DESIGNADA

Certifique-se de que a resposta do sistema corresponde aos requisitos de sua maquina quando
usa Speed Mbni t ori ng blocos de fungoes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

NOTA: O Controlador de seguranga modular tempo de resposta pode exceder 300 ms. Vocé deve

executar testes funcionais e empiricos para verificar o tempo de resposta.
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Bloco de fungdes SPEED RANGE MONI TORI NG

Apresentagao

O bloco de fungbes SPEED RANGE MONI TORI NG monitora a velocidade de um dispositivo,
gerando uma saida definida para VERDADEIRO quando a velocidade estiver dentro de um
intervalo prefixado.

(~) Property
SPEED RANGE MONITORING
Axis type Sensor Type

Rotational
SPEED RANGE Measuring device
MONITORING

" Resolution Encoder (< 10000)

1024 | [pulse/revolution]

Hysteresis (%)
5

High Speed (< 60000)
200 |[rpm]

Low Speed (< 60000)
100 | [rpm]

Frequency 1

[Hz] | Measurement !

fm=|3413,333
fm=|3242,666
Frequency 2

[Hz] | Measurement I

fm=|1706,667

fm=1621,334

[] Enable Error Out

Item Description
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Parametros
Parametro Descrigao
Axis type Define o tipo de eixo monitorado pelo motor:
e Linear: deve ser selecionado para translagao.
e Rotational: deve ser selecionado quando for rotagao.
Sensor Type Se o parametro prévio for Tipo de eixo for Linear, o Tipo de sensor define o tipo de

sensor conectado as entradas do médulo. O Tipo de sensor pode ser, por
exemplo, um codificador de eixo para um tipo de eixo Rotacional ou um array 6tico
para um tipo de eixo Linear.

Measuring device

Define o tipo de sensor usado. Vocé pode selecionar:

Encoder

Proximity

Encoder + Proximity
Proximity1 + Proximity2
Encoder1 + Encoder2

Pitch

Se o Axis type selecionado foi Linear com um tipo de sensor Rotational, esse
campo permitira inserir o passo do sensor para obter uma conversao entre as
rotagdes do sensor e a distancia percorrida.

Proximity choice

Esse parametro estéa ativo se Proximity estiver selecionado como Measuring
device.
O tipo de sensor de proximidade pode ser selecionado em PNP, NPN,

Normalmente aberto (NO), Normalmente fechado (NC), com 3 ou 4 fios.
No Proxy:

PNP 3 - fio NC

PNP 3 - fio NO

NPN 3 - fio NO

NPN 3 - fio NC

PNP 4 - fio NC/NO

NPN 4 - fio NC/NO
PNP/NPN 4 - fio NC/NC
PNP/NPN 4 - fio NO/NO
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Parametro

Descri¢éo

Proximity interleaved

Essa opcao esta disponivel se um unico eixo for monitorado por 2 sensores de

proximidade (Proximity1 + Proximity2).

Se essa opgao for usada, uma condi¢do de entrada com ambos os sinais de

sensores BAIXA ao mesmo tempo é detetada como erro de entrada, por exemplo,

sem sinal de sensor. Condigdes para usar essa opgao:

® Os sensores de proximidade devem estar montados de tal maneira que os
sinais ELEVADOS se sobreponham.

® Os sensores de proximidade devem ser montados de maneira a que um dos
dois sinais € ELEVADO num determinado momento.

® \océ deve usar os sensores de proximidade PNP.

® Os sensores de proximidade devem ser do tipo NO (normalmente abertos).

A0

—

L L L

Resolution Insira neste campo o numero de pulsos/rota¢des (no caso de um sensor giratorio)
ou pm/pulso (sensor linear) relacionado ao sensor usado.

Verification Esse pardmetro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Insira
nesse campo o numero de pulsos/rotagdes (no caso de um sensor giratorio) ou
pum/pulso (sensor linear) relacionado ao segundo sensor usado.

Gear Ratio Esse parametro é ativado se houver dois sensores no eixo selecionado. Esse

parametro permite que vocé insira a proporgao entre os dois sensores. Se ambos
0s sensores estiverem nas mesmas pegas em movimento, a proporgao sera 1;
caso contrario, 0 nimero correspondente ao racio devera ser inserido. Exemplo:
existe um codificador e um comutador de proximidade, e este Ultimo esta em uma
peca em movimento que (devido a uma propor¢éo de redug¢édo de marcha) gira
duas vezes mais rapido que o codificador. Portanto, esse valor deve ser definido
como 2.

Hysteresis (%)

Ele representa o valor da histerese de percentagem abaixo da qual a alteragédo da
velocidade é filtrada. Insira um valor diferente de 1 para evitar mudanga continua
guando a entrada for alterada.

High Speed

Insira nesse campo o valor maximo da velocidade acima da qual a saida W ndow
do bloco de fungdes esta definida para FALSO. Se a velocidade medida for menor
que o valor definido, a saida W ndow do bloco de fungdes esta definida para
VERDADEIRO.
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Parametro

Descri¢do

Low Speed

Insira nesse campo o valor maximo da velocidade acima da qual a saida W ndow
do bloco de fungdes esta definida para FALSO. Se a velocidade medida for maior

FALSO.
Eixo rotativo, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:
rpn [rev / min]

FHz]) = ————— = Resolugdo [impulsos/rev]
60

Eixo linear, sensor rotativo. A frequéncia obtida é:

. velocidade [m/min] = 1000
SfH=] = ‘ L ! % Resolugdo [impulsos/rev]
60 * passo [mm/irev]

Eixo linear, sensor linear. A frequéncia obtida é:

velocidade [mm/s] = 1000

SIHz] =

Resolugdo [um/impulso)

f frequéncia

Rpm Revolugéo

Resolugdo medicédo

Velocidade velocidade linear
Compartimentagao pitch do sensor

que o valor definido, a saida W ndow do bloco de fungdes esta definida para

NOTA: A histerese somente deve ser alterada se: fy;=verde; f,=vermelho.

A ATENCAO

PERDA DA FUNCAO DE SEGURANGA DESIGNADA

Certifique-se de que a resposta do sistema corresponde aos requisitos de sua maquina quando

usa Speed Moni t ori ng blocos de fungoes.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

NOTA: O Controlador de seguranga modular tempo de resposta pode exceder 300 ms. Vocé deve

executar testes funcionais e empiricos para verificar o tempo de resposta.
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Detegéo de erros do codificador e sensor de proximidade

Apresentagao
Um erro externo derivado de um codificador, sensor de proximidade ou fiagdo ndo envolvem
necessariamente uma alteragao do status da saida Zer o no bloco de fungdes.

(=) Propriedade

ZERD SPEED MONITORING

Auis type Sensor Type
i Rotational
ZERO SPEED Sotatoralis

Measuring device

Hysteresis (%)
5

Zero speed limit (< 60)

STATUS 10 | pm]
In
-STATUS 1 (CFOB0Z)/FE Enable Error Qut |

Descricio do item

Os erros detetados de um codificador, sensor de proximidade ou fiagdo sdo reconhecidos pelo
mddulo de monitoramento de velocidade gerenciado e especificado pelo bit de diagnostico
Error Qut em cada bloco de fungdes. Para habilitar o Err or Qut, selecione a opgao

Enable Error Out no menu Property do bloco de fungbes Speed Moni t ori ng.

PERDA DA FUNGAO DE SEGURANCA DESIGNADA
Use o bit de diagnostico Err or Qut no program de configuragdo para desativar as saidas se
um erro for detetado enquanto o eixo estiver a trabalhar usando speed monitoring.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Na auséncia dos erros detetados num codificador ou sensor de proximidade, o Err or Qut éigual
a 0 (FALSO).

Na presenca de erros de codificador ou sensor de proximidade, o Error CQut é igual a 1

(VERDADEIRO) nas seguintes condigdes:

e Nao detegao do codificador ou sensor de proximidade.

e Nao detecdo de uma ou mais fiagdes do codificador ou sensor de proximidade.

e Nao detegao do fornecimento de energia do codificador (somente com o modulo de
monitoramento de velocidade de TTL).
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e Erro de freqiéncias de congruéncias detetadas entre sinais do codificador ou sensor de
proximidade.
e Erro de fase detetado entre sinais do codificador ou erro de ciclo de trabalho de fase unica.
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Seccao 13.3

Blocos de func¢ao de saida

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
Saida de seguranga em estado sélido (OSSD) 350
Exemplo do atraso de saida com USER RESTART MANUAL 353
Bloco de fungdes STATUS 354
FI ELD BUS PROBE Elemento 355
Bloco de fungbes RELAY 356
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Saida de seguran¢a em estado sélido (OSSD)

Apresentagao

As saidas relacionadas a seguranga do semicondutor do OSSD (Dispositivo de comutagao de sinal
de saida) ndo requerem manutengao, o Qut put 1 e Qut put 2 fornecem 24 Vdc, se a entrada
estiver definida como VERDADEIRA, e Vdc, se a entrada estiver definida como FALSA.

NOTA: Cada par de saida relacionada a segurancga de estado soélido (OSSD) tem uma entrada de
RESTART. Essa entrada deve estar conectada como descrito no paragrafo RESTART
(ver pagina 51).

:, Propriedade
0SSD

Reset Type
w2 ome e e

Enable Status

["] Menitoramento de tempo K externo
Enable Error Out

Descrigao do item

FBK_RST1/P7

Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Property:

Parametro Descrigao

Manual Reset Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagdo da saida da

funcao segue diretamente as condigbes de entrada.
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Parametro Descri¢éo
Reset Type e Manual: se for selecionado, o sistema ira verificar somente a transigao de
sinal de 0 para 1.
o Monitored: se for selecionado, o sistema ira verificar a transigao dupla de 0
para 1 e depois para 0.
Reset \
— Manual
t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
o, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2 =250 ms
Enable Status Se estiver selecionado, ativa a saida de status do bloco de fungdes indicando o

estado das saidas de OSSD.

External K time monitoring

Se estiver selecionado, ativa a definigdo da janela de tempo no qual o sinal de

retorno externo € monitorado.

® Quando as saidas transicionam para VERDADEIRO, o sinal de retorno
(FBK_RST) devem transicionar de FALSO para VERDADEIRO no tempo
especificado.

® Caso contrario, as saidas sao definidas como FALSO e o erro é indicado no
Controlador de seguranga modular piscando o LED CLEAR que corresponde
ao OSSD.

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado
pelo bloco de fungdes.

NOTA:

O sinal Error Out é reinicializado nos seguintes casos:
e Ciclo de energia do sistema.

® Ativagao da funcdo RESET.

Item Description

Uma descri¢ao do texto de 14 carateres do nome ou fungdo de componentes
pode ser introduzida. O texto & exibido acima do bloco de fungdes.
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Exemplo de temporizagdo de saida

Exemplo de OSSD com sinal de retorno correto.

Error Qut definido como FALSO:

0SsD

Saida de erro

Exemplo de OSSD com sinal de retorno incorreto
(tempo externo K excedido).

Error Qut definido como VERDADEIRO:

0SsD

|tk |

Saida de erro I
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Exemplo do atraso de saida com USER RESTART MANUAL

Apresentagao

Para configurar duas saidas relacionadas a seguranga de estado solido (OSSD) com um dos que
estdo em atraso (USER RESTART MANUAL), use a configuracao a seguir:

@ Items

¥ Testable Safety... .
= Field bus Input -
9 Lo

® LL1

@ Speed Monit...

@ Output

# 0SsD

< Status

= Relay

/" Field bus Probe

@ Comments
# Comments

@ Operator

@ Logic -

@ Memories

@ Safety Guard...

F:»D Counters

@ Timers
T Delay
[lll Pulse generator
) Monostable
* Passing Make C...

(\D Muting I

@ Property
0ssD

Manual Reset

LIGHT
CURTAIN

(input 1 (CP0802) /P17

Reset Type

(input 2 (CP0802) /P18

|:| Enable Status
[+

tem Description

(input 3 (CP0802) /P19

FBK_RST2/P11

1 Se vocé usar a logica de funcionamento DELAY, as duas saidas deverao ser programadas com o tipo de
reinicializagdo Monitorado.
2 Afungdo USER RESTART MANUAL deve ser usada.

NOTA: Um botao de reinicializagao conectado fisicamente deve ser conectado as entradas
RESTART1/ 2 da saida relacionada a seguranga de estado solido OSSD A e OSSD Busadas e a

I NPUT3 (C).
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Bloco de fungdes STATUS

Apresentagao

O bloco de fungdes de saida STATUS é uma saida de diagnostico ndo relacionada a seguranga
(n&o implicada na fungao relacionada a seguranca prescrita) e foi projetado para ser conectado
somente para a finalidade de diagnoéstico. O bloco de fungdes pode ser utilizado para monitorar
qualquer ponto na configuragéo conectando-o a entrada do bloco de fungbes STATUS. A saida
retorna 24 Vdc, se a entrada estiver definida para VERDADEIRO, ou Vdc se a entrada estiver
definida para FALSO.

(+) Property
STATUS

Itemn Description

STATUS

Dutput

A ATENCAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Nao use o bloco de fungdes STATUS como uma saida relacionada a seguranca.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Parametros

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descri¢do

Item Description Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungéo de componentes pode
ser introduzida. O texto é exibido acima.
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FI ELD BUS PROBE Elemento

Apresentagao
O FI ELD BUS PROBE € um elemento que permite exibir o estado de qualquer ponto do diagrama
de fiagdo no barramento de campo.

Até 16 sondas de barramento de campo podem ser inseridas e o bit em que o estado é
representado deve ser inserido para cada uma. Os estados da sonda de barramento de campo
sao representados com 2 bytes no barramento de campo.

(+) Property
FIELD BUS PROBE
bit

e
(B (W
OO

Oa O~
O=z[e
Oz Oe
Oz =
LiE

O O~

OPERACAO INVOLUNTARIA DO EQUIPAMENTO
Nao use a FI ELDBUS PROBE como uma saida relacionada a seguranca.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Parametros
A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Propriedade:

Parametro Descrigéo

selegdo de bits Para cada sonda Barramento de campo, um bit individual deve ser selecionado
(0-15) para definir o endereco da sonda associada
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Bloco de fungdes RELAY

Apresentagao
A funcdo RELAY é uma saida de relé normalmente aberta. Saidas de relé sao fechadas quando a
entrada | n esta definida para VERDADEIRO, caso contrario as saidas séo definidas como

FALSO.

A saida RELAY é usada somente com os médulos XPSMCMRO0004« e XPSMCMROO0004DA-.

Ao usar os médulos XPSMCMRO0004+ ou XPSMCMROO0004DA-, ¢é possivel definir a categoria
da arquitetura usada para 1, 2 e 4.

O grafico a seguir exibe a Category 1:

Relay A

Relay B

[

FBK_RST1/P5 Tmﬁ

(~) Property
RELAY

Category
Category 1 =

Manual Reset

Reset Type

Enable Status

Item Description

O gréfico a seguir exibe a Category 2:

Relay A
Relay B
[
(Facrsrims)-
tus

(~) Property
RELAY

Category
Category 2 =

Manual Reset

Reset Type

Enable Status

D External K time monitoring

Item Description
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O gréfico a seguir exibe a Category 4:

» Propriedade

RELAY

RelayA
Catego

Manual Reset

Reset Type

Parametros

Enable Status
[] Monitoramento de tempo K externo

Descrigéo do item

A tabela seguinte descreve os parametros exibidos no painel Property:

Parametro

Descricdo

Category 1

Saidas com um unico relé de categoria 1. Cada unidade pode ter até quatro
dessas saidas.

Os relés internos sdo monitorados. Os comentarios de monitoramento de
dispositivos externos ndo é usado porque nao é requerido para Category 1, e
cada saida pode ser definida para Auto ou Manual Restart.

Category 2

Saidas com um unico relé de categoria 2 com saidas OTE (Equipamento de
teste de saida). Cada unidade pode ter até quatro dessas saidas.

A saida OTE é normalmente 1 (VERDADEIRO), exceto se um erro interno
detectado ou um defeito detectado associado com comentario de contactores
externos (FALSE).

Os relés internos sdo monitorados. Os comentarios de monitoramento do
dispositivo externo requerido para Category 2, e cada saida pode ser definida
como Auto ou Manual Restart.

NOTA: Os comentarios de monitoramento do dispositivo externo n&o poderéo
ser ativados com o reinicio manual. Para monitorar os comentarios do
dispositivo externo, a reinicializagdo automatica devera ser selecionada.

OTE:

e OTE ¢ ativado conforme necessario para cumprir as arquiteturas de fiagao
de categoria 2 para aumentar a cobertura de diagnéstico (CD) de acordo
com I1SO 13849-1.

® Asaida OTE é normalmente 1 (VERDADEIRO). No caso de um erro interno
ou de um erro de monitoramento de dispositivo externo, a saida de OTE
muda para 0 (FALSO).
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Parametro

Descri¢éo

Category 4

Saidas com dois relés de categoria 4. Cada unidade pode ter até duas dessas
saidas. Com essa saida, os relés sdo controlados em pares.

Relés internos duplos sdo sempre monitorados e cada saida pode ser definida
como Auto ou Manual Restart.

Manual Reset

Quando selecionada, a fungao solicita uma reinicializagdo sempre que o bloco
de fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagéo da saida da
fungéo segue diretamente as condigbes de entrada.

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungéo verifica a transi¢do de sinal de
reinicializagéo de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungéo verifica a
transi¢ao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
—— Manual

t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
o, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2 =250 ms

Enable Status

Se for selecionado, ativa a conexao do estado das saidas de relé para um bloco
de fungdes STATUS.

External K time
monitoring

Quando selecionado, ativa a leitura e verificagdo dos tempos de comutagéo do

contator externo:

o Com a categoria 1, o controle de contactores externos nao pode ser ativado.

o Com a categoria 4, o controle de contactores externos &€ obrigatério (sempre
ativado).

Item Description

Uma descrigao do texto de 14 carateres do nome ou fungao de componentes
pode ser introduzida. O texto é exibido acima do bloco de fungdes.
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Seccao 13.4

Blocos de fun¢gdes de comentarios

Blocos de fungcdes COMMVENTS e Tl TLE

Comentarios e titulos para configuragdes
Os objetos COMMVENTS Tl TLE (que nao sao blocos de fungdes num senso estrito da palavra)
permitem a vocé criar titulos para configuragdes e anota-los com comentarios.

A tabela a seguir descreve os objetos que podem ser usados para fornecer informagées adicionais
sobre uma configuragéo:

Objeto Descrigao

Comments Esse objeto pode ser usado para adicionar comentarios em qualquer lugar num
diagrama de configuragéo.

~ Property
Comments

= |

Title Esse objeto pode ser usado para adicionar informagéo de titulo a um diagrama
de configuragéo.

Company: Company
Schneider |Yser: Name

L Electric |Project Name: Project
Schematic CRC:
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Capitulo 14

Blocos de fungdes do operador

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui as seguintes secgdes:

Secgao Toépico Pagina
141 Operadores légicos 362
14.2 Operadores de memoria 371
14.3 Operadores de trava de protegao 378
14.4 Operadores de contador 382
14.5 Operadores de temporizador 385
14.6 Paralisagcao dos operadores 398
14.7 Fungbes variadas 412
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Seccao 14.1

Operadores logicos

O numero total dos blocos de fungdes do operador que podem ser usados em uma aplicagao é 64.

Conteudo desta secgéo
Esta secgéo inclui os seguintes topicos:

Tépico Pagina
AND 363
NAND 364
NOT 364
OR 365
NOR 366
XOR 367
XNOR 368
MULTI PLEXER 369
LOG CAL MACRO 370
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AND

Apresentagao

(~) Property

utput

O AND légico retorna uma saida de 1 (VERDADEIRO) se todas as entradas forem 1
(VERDADEIRO).

|n1 Out

5
5

5
X

A la ool
A la|la|lalOoOl0olOo|oO
OO0/ ojlo|o |o

0
1
0
1
0
1
0
1

O Inputs number pode ser definido de 2 a 8.
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NAND

Apresentagao

(~) Property

O NAND légico retorna uma saida de 0 (FALSO) se todas as entradas forem 1 (VERDADEIRO).

Inq Iny Iny Out
0 0 0 1
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0

O Inputs number pode ser definido de 2 a 8.

NOT

Apresentagédo
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NOT logico inverte o estado légico da entrada.

In | Out

0 |1

1 0
OR
Apresentagédo

(=) Property

OR
Inputs number

Dutput

O ORIogico retorna uma entrada de 1 (VERDADEIRO) se pelo menos uma das entradas for 1
(VERDADEIRO).

In1 Out

=3
IS

=3
X

0
1
0
1
0
1
0
1

Aalalalalalalalo

O Inputs number pode ser definido de 2 a 8.
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NOR

Apresentagao

(~) Property

| |Output

O NOR légico retorna uma saida de 0 (FALSO) se pelo menos uma das entradas for 1
(VERDADEIRO).

Inq Iny Iny Out
0 0 0 1
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 0

O Inputs number pode ser definido de 2 a 8.
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XOR

Apresentagao

(~) Property

Dutput

XOR

m Inputs number

O XORIdgico retorna uma saida de 0 (FALSO) se o numero de entradas em 1 (VERDADEIRO) for

igual ou as todas as entradas forem 0 (FALSO).

Inq Ing Iny Out
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 0
0 0 1 1
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1

O Inputs number pode ser definido de 2 a 8.
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XNCR

Apresentagao

| |output

O XNOR légico retorna uma saida 1 (VERDADEIRO) se o numero de entradas em 1
(VERDADEIRO) for igual ou as entradas forem todas 0 (FALSO).

5
=

5
3

Iny Out

OO~ |O|~|O
a|lalolo|l-|a|lolo

0 1
0 0
0 0
0 1
1 0
1 1
1 1
1 0

O Inputs number pode ser definido de 2 a 8.
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MULTI PLEXER

Apresentagao

MULTIPLEXER

utput

(~) Property
MULTIPLEXER

Input

Four Input «

O MULTI PLEXER légico encaminha o sinal das entradas para a saida de acordo com a selegao
do Sel . Se SEL1 para SEL4 tiver somente 1 bit definido, a | n n selecionada esta conectada a
saida. Se as saidas do SEL forem:

e mais de uma = 1 (VERDADEIRO)
e nenhuma = 1 (VERDADEIRO)

A saida sera definida como 0 (FALSO), independentemente dos valores de | n n.

O Inputs number pode ser definido entre 2 e 4.
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LOG CAL MACRO

Apresentagao

(=) Property
LOGICAL MACRO LOGICAL MACRO

Input Logic 1

Qutput

Input Logic 2

L S]
4

Select Logic 1

.

Selecionar logica 2
ou -

Select Logic 3

.

[] Enable Out1
[] Enable Out2

O operador LOd CAL MACRO permite o agrupamento de duas ou trés portas légicas. Esta

disponivel um maximo de oito entradas. O resultado das duas primeiras portas légicas converge
numa terceira porta légica. O resultado da terceira porta logica é providenciada na Qut put .

Parametros
Parametros Descrigéo
Input Logic1 Selecione o numero de entradas légicas (1...7) para cada uma das portas
. l6gicas de entrada.
Input Logic2
P 9 Se 1 estiver selecionado a partir da lista suspensa, isso resulta na remogao
da porta logica, e a saida légica dessa porta logica € diretamente
conectada a terceira ldgica (final).
Select Logic1 Selecione o tipo de operador:
Select Logic2 ® AND
- e NAND
Select Logic3 e OR
e NOR
e XOR
e XNOR
Enable Out1 Se estiver selecionado, ativa uma saida com o resultado da porta logica 1
Enable Out2 efou 2.
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Seccao 14.2

Operadores de memoria

Os operadores de memoria podem ser usados para salvar dados de outros componentes do
projeto. As alteragOes de estado sao realizadas de acordo com as tabelas verdadeiras mostradas
para cada operador de memoria.

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina

D FLI P- FLOP 371
T FLI P- FLOP 372
SR FLI P- FLOP 373
USER RESTART MANUAL 373
USER RESTART MONI TORED 374
MACRO RESTART MANUAL 375
MACRO RESTART MONI TORED 376

D FLI P- FLCP

Apresentagdo

Vocé pode configurar até 16 operadores FLI P- FLOP.

(~) Property
D FLIP-FLOP

Enable Preset
Enable Clear

LIPreset
D FLIP-FLOP
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O operador do D FLI P- FLOP salva o estado definido anteriormente na saida Qde acordo com a
seguinte tabela verdadeira:

Predefinido | Livre Ck D Q
1 0 0/1 0/1 1
0 1 0/1 0/1 0
1 1 0/1 0/1 0
0 0 0 01 Manter valor de saida
0 0 Borda de subida 1 1
0 0 Borda de subida 0 0
Parametros
Parametros Descri¢éo
Enable Preset Se for selecionado, ativa a saida Qpara ser definida para 1
(VERDADEIRO).
Enable Clear Se for selecionado, ativa a reinicializagao do processo de salvamento.
T FLI P-FLOP
Apresentagao

Vocé pode configurar até 16 operadores FLI P- FLOP.

:,"__;\_"_i Property
, :
: T
CRUOBESTAVELENT CIRCUITO BIESTAVEL EM
BT Q [] Enable Clear

O operador T FLI P- FLOP comuta a saida Qem cada borda de subida da entrada T (alternar).

Parametros
Parametro Descri¢éo
Enable Clear Se for selecionado, ativa a reinicializagéo do processo de salvamento.
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SR FLI P- FLOP

Apresentagao

Vocé pode configurar até 16 operadores FLI P- FLOP.

SR FLIP-FLOP
] Set

O operador de SR

(=) Property
SR FLIP-FLOP

FLI P- FLOP traz a saida Qpara 1 com Set , 0 com Reset :

Definir

Reinicializar

Q

0

0

Manter valor de saida

0

1

0
1
1

1
0
1

0

USER RESTART MANUAL

Apresentagao

Vocé pode configurar até 16 operadores RESTART.

(») Property

USER RESTART

Enable Clear

USER RESTART MANUAL

O operador USER RESTART MANUAL salva o sinal de reinicio de acordo com a seguinte tabela

verdadeira:
Livre Reiniciar In Q
1 0/1 0/1 0
01 0/1 0
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Livre Reiniciar In Q

0 0 1 Manter valor de saida

0 Borda de subida 1 1

0 Borda de descida 1 Manter valor de saida
Parametros

Parametro Descrigao

Enable Clear Se for selecionado, ativa a reinicializagao do processo de salvamento.

USER RESTART MONI TORED

Apresentagao

Vocé pode configurar até 16 operadores RESTART.

(~) Property

USER RESTART
MONITORED

USER RESTART MONITORED
Enable Clear

O operador USER RESTART MONI TORED é usado para salvar o sinal de reinicio de acordo com
a seguinte tabela verdadeira:

I'l

Livre Reiniciar In Q
1 0/1 0/1 0
0/1 01 0 0
0 1 Manter valor de saida
Borda de subida 1 Manter valor de saida
1 1
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Parametros
Parametro Descrigao
Enable Clear Se for selecionado, ativa a reinicializagdo do processo de salvamento.

MACRO RESTART MANUAL

Apresentagdo
Vocé pode configurar até 16 operadores RESTART.

(~) Property
REINICIO DA MACRO MANUAL
Input Logic

Selecionar logica

D Enable Clear
D Enable Out

'REINICIO DA MACRO MANUAL

O operador MACRO RESTART MANUAL sera usado para combinar uma porta logica de sua
escolha com o bloco de fungdes USER RESTART MANUAL de acordo com a seguinte tabela

verdadeira:

Livre Reiniciar In Q

1 01 0/1 0

0/1 0/1 0 0

0 0 1 Manter valor de saida
Borda de subida 1 1
Borda de descida 1 Manter valor de saida

Parametros
Parametros Descrigao
Input Logic Selecione o numero de entradas logicas (1...7).
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Parametros Descri¢éo

Select Logic Selecione o tipo de operador:

AND
NAND
OR
NOR
XOR
XNOR

Enable Clear

Se for selecionado, ativa a reinicializagdo do processo de salvamento.

Enable Out

realizado pela légica.

Se estiver selecionado, ativa uma saida com o resultado do calculo

MACRO RESTART MONI TORED

Apresentagao
Vocé pode configurar até 16 operadores RESTART.

i :‘J Property
IMACRO RESTART MONITORED

MACRO RESTART MONITORED

Input Logic

Selecionar logica

["] Enable Clear
D Enable Out

O operador MACRO RESTART MONI TORED sera usado para combinar uma porta légica de sua
escolha com o bloco de fungdes USER RESTART MONOTORED de acordo com a seguinte tabela

verdadeira:
Livre Reiniciar In Q
1 0/1 0/1 0
0/1 0/1 0 0
0 1 Manter valor de saida
Borda de subida 1 Manter valor de saida
1 1
Il
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Parametros
Parametros Descrigao
Input Logic Selecione o numero de entradas légicas (1...7).
Select Logic Selecione o tipo de operador:
e AND
e NAND
e OR
e NOR
e XOR
o XNOR
Enable Clear Se for selecionado, ativa a reinicializagao do processo de salvamento.
Enable Out Se estiver selecionado, ativa uma saida com o resultado do calculo
realizado pela l6gica.
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Seccao 14.3

Operadores de trava de protecao

SAFETY GUARD LOCK

Apresentagao

O operador SAFETY GUARD LOCK monitora o bloqueio/desbloqueio de uma trava de seguranga

eletromecanica que analisa a consisténcia entre o comando de trava e o estado de um bloco de
fungbes SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD 2 CHe FEEDBACK. A saida principal &

definida para VERDADEIRO quando a trava de protegao é fechada e bloqueada.
Vocé pode configurar até 4 operadores SAFETY GUARD LOCK.
\;) Property

SAFETY GUARD LOCK
SAFETY GUARD LOCK |:| Manual Reset

Tipo de reposigao automatica
Unlock Time (s)

00 J

Feedback Time (s)
0,01 J

Interlock Spring

[] Abertura mandatéria da porta
[[] Gate not present

[] Enable Error Out

Principios de funcionamento

O operador SAFETY GUARD LOCK suporta os seguintes principios de funcionamento:

A O bloco de fungdes € usado para monitorar uma trava e uma protecado. Um interruptor de
seguranga de bloqueio ndo esta disponivel (o par@metro Porta ndo presente esta selecionado).
Para maiores detalhes, consulte Principio de funcionamento A (ver pagina 379).

B O bloco de fungbes é usado para monitorar uma trava e uma protegdo. Um interruptor de
seguranga de bloqueio esta disponivel. O status da protegao é providenciado pelo bloco de
fungbes SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD 2 CHpara a entrada Gat e. Para maiores
detalhes, consulte Principio de funcionamento B (ver pagina 379).
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C O bloco de fungdes € usado para monitorar uma trava e uma prote¢gdo com um teste de

protecao. Um interruptor de segurancga de bloqueio esta disponivel (o pardmetro Abertura
mandatoria da porta esta selecionado). O status da protegéo é providenciado pelo bloco de
funcdes SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD 2 CH para a entrada Gat e no bloco de
fungdes (comentarios na protecéo). Para maiores detalhes, consulte Principio de
funcionamento C (ver pdgina 380).

Principio de funcionamento A: o interruptor de seguranga de bloqueio ndo esta disponivel

Para operar a fungdo sem um interruptor de seguranga de bloqueio, selecione o pardmetro Porta
néo presente.

1.

2,

3.

4,

A entrada Lock_f bk deve ser conectada a um elemento de entrada LOCK FEEDBACK (trava
da bobina de comentarios).

A entrada UnLock_cnd pode ser conectada livremente no diagrama e determina a solicitagao
para desbloquear uma borda de subida.

O sinal Qut put desse elemento esta definido como 1 (VERDADEIRO) se a protegao estiver
fechada e bloqueada. Quando um comando de desbloqueio é aplicado a entrada
UnLock_cnd, o sinal Qut put é definido como 0 e a trava é liberada. O Qut put é definido
como 0 (FALSO), mesmo se um erro tiver sido detetado (por exemplo, abra a protegdo com a
trava bloqueada, maximo de Feedback Time foi excedido).

O sinal LockQut monitora a bloqueio/desbloqueio da protecao.

Principio de funcionamento B: o interruptor de seguranca de bloqueio esta disponivel

O bloco de fungdes é usado para monitorar uma trava e uma protegao.

1.

2.

A entrada Gat e deve ser conectada a um bloco de fungdes SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY
GUARD 2 CHa entrada Gat e no bloco de fungbes (comentarios de protegao).

A entrada Lock_f bk deve ser conectada a um elemento de entrada LOCK FEEDBACK (trava
da bobina de comentarios).

. Aentrada UnLock_cnd pode ser conectada livremente no diagrama e determina a solicitagao

para desbloquear uma borda de subida.

. O sinal Qut put desse elemento esta definido como 1 (VERDADEIRO) se a protecéo estiver

fechada e bloqueada. Quando um comando de desbloqueio é aplicado a entrada
UnLock_cnd, o sinal Qut put é definido como 0 e a trava é liberada. O Qut put é definido
como 0 (FALSO), mesmo se um erro tiver sido detetado (por exemplo, abra a prote¢gdo com a
trava bloqueada, maximo de Feedback Time foi excedido).

. O sinal LockQut monitora a bloqueio/desbloqueio da protegao.
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Principio de funcionamento C: o interruptor de seguranc¢a de bloqueio esta disponivel, o pardmetro
Abertura mandatodria da porta esta selecionado

Para operar a fungdo como trava de segurancga de protegao levando em conta os comentarios da
protecao, selecione o parametro Abertura mandatéria da porta.

1.

A entrada Gat e deve ser conectada a um bloco de fungbes SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY
GUARD 2 CHa entrada Gat e no bloco de fungdes (comentarios da protegao). Nesse modo, a
entrada Gat e deve confirmar a abertura da protegéo.

. A entrada Lock_f bk deve ser conectada a um elemento de entrada LOCK FEEDBACK (trava

da bobina de comentarios).

. Aentrada UnLock_cnd pode ser conectada livremente no diagrama e determina a solicitagéo

para desbloquear uma borda de subida.

. O sinal Qut put desse elemento esta definido como 1 (VERDADEIRO) se a protecéo estiver

fechada e bloqueada. Quando um comando de desbloqueio € aplicado a entrada
UnLock_cnd, o sinal Qut put é definido como 0 e a trava € liberada. O Qut put é definido
como 0 (FALSO), mesmo se um erro tiver sido detetado (por exemplo, abra a prote¢cdo com a
trava bloqueada, maximo de Feedback Time foi excedido).

5. O sinal LockQut monitora a blogueio/desbloqueio da protegéo.

Parametros

Parametro Descrigéo

Unlock Time (s) Tempo de atraso ap6s uma borda de subida na entrada UnLock_cnd enquanto
que a saida de desbloqueio da protegao esta definida para VERDADEIRO (saida
Lockout ).
® Incrementosde 100 msdeOmsa s
® Incrementosde 0,5sde1,5sa10s
® Incrementosde 5sde15a25s

Feedback Time (s) Tempo de atraso maximo aceite entre a saida LockQut e a entrada Lock_f bk.

® Incrementos de 10 ms de 10 ms a 100 s
® Incrementos de 50 msde 150 msa 1s
® Incrementosde 0,5sde 1,5sa3s

Abertura mandatéria da | Se selecionada, a protegao deve ser testada abrindo e fechando a protegdo antes
porta de a fungao ser habilitada.

Porta ndo presente Se selecionada, permite que o bloco de fungdes seja usado para somente os

comentarios de trava sem o bloco de fungdes Guar d.

Interlock Spring A protecéo é travada passivamente e liberada ativamente, ou seja, a forga

mecénica da mola a mantém travada. A protegéo continua, portanto, travada,
mesmo quando o fornecimento de energia é desconectado.

Manual Reset Quando selecionada, a fung¢éo solicita uma reinicializacdo sempre que o bloco de

fungdes for ativado. Quando nao é selecionada, a ativagéo da saida da fungéo
segue diretamente as condigdes de entrada.
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Parametro

Descri¢éo

Reset Type

Se Manual for selecionado, a fungao verifica a transigéo de sinal de
reinicializagao de 0 para 1. Se Monitorado for selecionado, a fungao verifica a
transigao de sinal de reinicializagéo de 0 para 1 para 0.

Reset \
— Manual

t
Output A
t=250ms
t2 L
Reset
L, \ Monitored
Output
t1> 250 ms
t2 =250 ms

NOTA: Para a reinicializagdo Manual, use a entrada imediatamente depois das
usadas pelo bloco de fungdes: por exemplo, se as entradas 1 e 2 sdo usadas para
o bloco de fungdes use a entrada 3 para Reset .

Enable Error Out

Se selecionada, providencia uma saida para indicar que um erro foi detetado pelo
bloco de fungdes.
Se Error Cut =1 (VERDADEIRO) foi detetado um erro.
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Seccao 14.4

Operadores de contador

COUNTER

Apresentagao

O operador COUNTER ¢é o contador de pulso que define a saida Qcomo 1 (VERDADEIRO), assim
que a contagem desejada for alcangada.

COUNTER

(~) Property
COUNTER

Ck down
Enable Clear
Counting (2/16383)
[2

Double edge
Counter Type

Manual/Automatic

Vocé pode configurar até 16 operadores COUNTER.

A tabela descreve os tipos de contador:

Tipo de contador

Descrigéo

Automatic Counter

Disponivel somente se Enable Clear NAO for selecionado. O contador gera um pulso
cuja duragéo é o dobro do tempo do ciclo (2 x Tcycl e) assim que a contagem
definida é alcangada.

s JUTUUTUUUTU U
o | | it il

C_ontador123,5‘,,;34591131501236
interno

Pulsos na entrada Ck_Down diminuem o contador interno.
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Tipo de contador

Descri¢éo

Manual Counter

Somente disponivel se Enable Clear estiver selecionado. A saida do contador esta
definida para 1 (TRUE) assim que a contagem definida for atingida.

A saida Qaltera-se para 0 (FALSO) quando o valor de entrada para Cl ear for
definido como 1 (VERDADEIRO).

s (UL

Apagar | |
entrada |

Q de

I

; |
saida |
|

Contador | ! 3! 3} 4| 5} gl 6i6i 6 610 00 1i2(3 4i5 6 6 §i§
interno

Pulsos na entrada Ck_Down diminuem o contador interno.

Manual/Automatic

Disponivel somente se Enable Clear for selecionado. O contador gera um pulso com
um tempo de resposta igual ao do sistema assim que a contagem definida é
alcancada.

Quando o valor de entrada Cl ear for definido como 1 (VERDADEIRO), o contador

é reinicializado para 0.

= UL

Apagar {

enrada L . . . . | . i | O SN SN SN N FHUOR) SR SN (N (S "
Qde N

salda |

Contador
interno

Pulsos na entrada Ck_Down diminuem o contador interno.
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Parametros

Parametro Descrigao

Ck down Se selecionado, ativa a contagem descendente.

Enable Clear Se for selecionado, ativa a solicitagao de liberagdo para reiniciar a saida de
configuracédo do contador Qpara 0 (FALSO). Oferece também a possibilidade de
ativar ou nao (ativagdo automatica) uma operagéo automatico com reinicializagao
manual.

Se isso nao for selecionado, o tipo de contador é automatico. Depois que a
contagem definida é alcangada, a saida Qé definida para 1 (VERDADEIRO) e
permanece nessa condigao por dois ciclos internos depois que for reinicializada.

Counting Quando o contador alcanga esse valor, ativa a saida para ser definida para 1
(VERDADEIRO). A faixa de valores é de 2 a 16383.

Double edge Se for selecionado, ativa a contagem nas bordas de subida e descida.
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Seccao 14.5

Operadores de temporizador

Contelido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes topicos:

Tdépico Pagina
MONCSTABLE 386
MONOSTABLE_B 388
PASSI NG MAKE CONTACT 390
DELAY 392
DELAY LI NE 395
PULSE GENERATOR 396
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MONOSTABLE

Apresentagao
Os operadores TI MER geram um sinal (VERDADEIRO ou FALSO) por um periodo definivel pelo
usuario.
O operador MONOSTABLE gera uma saida 1 (VERDADEIRO) ativada pela borda de subida da
entrada e permanece nessa condigao pelo tempo definido.

(=) Property
MONOSTABLE
Time (Return to confirm):
St gt [0.01
1 [ — ®s O —

Retriggerable
Rising Edge

Vocé pode configurar até 32 operadores MONOSTABLE.

Parametros
Parametro Descrigéo
Tempo O periodo pode ser definido entre 10 ms e 1098,3 s.
NOTA: Quando introduzir o valor para o campo, pressione a tecla Return no teclado no
teclado para confirmar o valor.
Retriggerable Se selecionado, o periodo configurado em Time é reinicializado sempre que o estado
de entrada for alterado.
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Parametro

Descri¢éo

Borda de subida

Se for selecionado, a saida sera definida como 1 (VERDADEIRO) na borda de subida
do sinal de entrada em que permanecer pelo tempo definido, que pode ser estendido
enquanto a saida permanecer em 1 (VERDADEIRO).

Se nao for selecionado, a logica sera invertida, a saida sera definida como 0 (FALSO)
na borda de descida do sinal de entrada, onde permanecera pelo tempo definido, que
pode ser estendido enquanto a entrada permanecer em 0 (FALSO).

NOTA: Um sinal ELEVADO numa entrada ndo gera um borda de subida apés um ciclo de energia.
A entrada precisa ser operada de novo para disparar a fungao de temporizador.
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MONCSTABLE_B

Apresentagao

Os operadores TI MER geram um sinal (VERDADEIRO ou FALSO) por um periodo definivel pelo

usuario.

O operador MONOSTABLE_B gera 1 saida 1 (VERDADEIRO) ativada pela borda de subida/descida
da entrada e permanece nessa condi¢ao pelo tempo definido.

(=) Property
MONOSTABLE B

MONOSTABLE_B

Time (Return to confirm):
0,01

® s O ms
D Retriggerable

["] Borda de subida

Vocé pode configurar até 32 operadores MONOSTABLE_B.

Parémetros
Parametro Descrigdo
Tempo O periodo pode ser definido entre 10 ms e 1098,3 s.
NOTA: Quando introduzir o valor para o campo, pressione a tecla Return no teclado no
teclado para confirmar o valor.
Retriggerable Se estiver selecionado, ativa a repeticdo dos comandos mesmo antes do fim do tempo
definido.
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Parametro

Descri¢éo

Borda de subida

Se for selecionado, a saida Qut é definida como 1 (VERDADEIRO) se uma borda de
subida for detetada na entrada | n.

Ea e e

Out

Se nao for selecionado, a logica sera invertida. A saida Qut sera definida como 0
(FALSA) na borda de descida do sinal de entrada | n, onde permanecera pelo tempo
definido.

Out

NOTA: Em contraste com o operador MONOSTABLE, a saida Qut do operador MONOSTABLE_B nao
mantém um nivel 1 (VERDADEIRO) durante um periodo que excede o periodo definido.

NOTA: Um sinal ELEVADO numa entrada ndo gera um borda de subida apds um ciclo de energia.
A entrada precisa ser operada de novo para disparar a fungao de temporizador.
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PASSI NG MAKE CONTACT

Apresentagao
No operador PASSI NG MAKE CONTACT, a saida seguira o sinal na entrada. Se a entrada estiver

em VERDADEIRO por mais tempo que o tempo definido, a saida se altera para 0 (FALSO).
Quando houver uma borda de descida da entrada, o temporizador sera liberado.

(=) Property
PASSING MAKE CONTACT
PASSING MAKE Time (Return to confirm):

CONTACT [0.01
G Out ®s Oms

Retriggerable

Vocé pode configurar até 32 operadores PASSI NG MAKE CONTACT.

In A A A A |

Lo G i 1
=1l
Out
Parametro Descri¢do
Tempo O periodo pode ser definido entre 10 ms e 1098,3 s.

NOTA: Quando introduzir o valor para o campo, pressione a tecla Return no teclado
no teclado para confirmar o valor.
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Parametro Descri¢éo

Retriggerable Se for selecionado, o tempo nao sera reinicializado quando houver uma borda de
descida de entrada. A saida permanece em 1 (VERDADEIRO) pelo tempo
selecionado. Quando houver uma nova borda de subida de entrada, o temporizador é
reiniciado novamente.

P L

Out
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DELAY

Apresentagao

O operador DELAY aplica um atraso a um sinal ao definir a saida para 1 (VERDADEIRO) apo6s o
tempo definido, contra uma alteragéo no nivel do sinal de entrada.

(=) Property
DELAY
Time (Return to confirm);
[0.01
®s Oms
Retriggerable
Rising Edge

Vocé pode configurar até 32 operadores DELAY.

Parédmetros
Parametro Descricao
Tempo O periodo pode ser definido entre 10 ms e 1098,3 s.
NOTA: Quando introduzir o valor para o campo, pressione a tecla Return no teclado
no teclado para confirmar o valor.
Retriggerable Se selecionado, o periodo € reinicializado sempre que o estado da entrada for
alterado.
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Parametro

Descri¢éo

Borda de subida

Se for selecionado, o atraso se inicia na borda de subida do sinal de entrada.
Se o sinal de entrada estiver em 1 (VERDADEIRO) quando o tempo de atraso
terminar, as transi¢cdes de saida para 1 (VERDADEIRO) e permanecem em 1
(VERDADEIRO) até o sinal de entrada estiver definido como 0 (FALSO).

Se a entrada n&o for maior que 1 (VERDADEIRO) quando o tempo de atraso
terminar, a saida permanece em 0 (FALSO). A proxima borda de subida dispara
novamente o temporizador de atraso.

Out

Se a Rising Edge nao for selecionada, a légica sera invertida, a saida seréa definida
para 1 (VERDADEIRO) na borda de subida da entrada. O atraso comega na borda
de descida da entrada. O atraso comega na borda de descida do sinal de entrada.
No final do tempo de atraso, a saida transiciona para 0 (FALSO) somente se o
estado da entrada for também 0 (FALSO), caso contrario ela permanece a 1
(VERDADEIRO).

- |1 Jut e

o] L L L

NOTA: Um sinal ELEVADO numa entrada ndo gera um borda de subida ap6s um ciclo de energia.
A entrada precisa ser operada de novo para disparar a fungédo de temporizador.
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Exemplo de configuragdo com DELAY
Na configuragao, ha 2 fungdes relacionadas a seguranga E- STOP (parada de emergéncia) e
LI GHT CURTAI N.
Ambas saidas de fung¢des relacionadas a seguranga devem ser definidas como VERDADEIRO

para ativar as saidas. Duas saidas estao conectadas na configuragdo em que uma € instantanea
e a segunda tem um temporizador para desligar de atraso.

o

Input 3 (CP0B02)/IP19
Input 4 (CP0B02)/IP20

FBK_RST2/P11

394 EI00000001993 04/2018



Blocos de fungbes do operador

DELAY LI NE

Apresentagao
O operador DELAY LI NE aplica um atraso a um sinal ao definir a saida para 0 (FALSO). Apos o
tempo definido, o atraso é definido como uma borda de descida no sinal de entrada.
Se o sinal de entrada retornar para 1 antes do fim do tempo definido, a saida ainda gera um
LLO pulso (ver pdgina 326). Esse pulso LLO demora aproximadamente o dobro do tempo de
resposta e é atrasado pelo tempo definido.

~  Property
DELAY LINE

Time (Return to confirm):
0,01

Qs ms

Vocé pode configurar até 32 operadores DELAY LI NE.

Parametros
Parametro Descricdo
Tempo O periodo pode ser definido entre 10 ms e 1098,3 s.
IN IN |_|
Lot
out Lot ouT !
R il S - | 2xtresp
— ! l—

NOTA: Quando introduzir o valor para o campo, pressione a tecla Return no teclado
no teclado para confirmar o valor.

NOTA: Em contraste com o operador DELAY, o operador DELAY LI NE n&o filtra qualquer
interrupcdo na entrada que sdo mais curtas do que o tempo definido.

Use o operador DELAY LI NE quando vocé usar OSSD (ver padgina 350) atrasado (o OSSD &
programado com a fungdo USER RESTART MANUAL (ver pdgina 373)).
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PULSE GENERATOR

Apresentagao

O operador PULSE GENERATOR gera uma saida de sinal de relégio com o periodo definido se a
entrada | n estiver definida para 1 (VERDADEIRO) enquanto a Enabl e estiver também definida

para VERDADEIRO.

O operador PULSE GENERATOR tem até 7 entradas para controlar o ciclo de trabalho de saida.

GERADOR DE PULSOS

%) Property

GERADOR DE PULSOS
Time (Return to confirm):
0.1

® s O ms
Opgao de ciclo de trabalho
10%

20%

30%

40%

60%

70%

80%

Vocé pode configurar até 32 operadores PULSE GENERATOR.

Parametros
Parametro Descricao
Tempo O periodo pode ser definido entre 10 ms e 1098,3 s.

NOTA: Quando introduzir o valor para o campo, pressione a tecla Return no teclado

no teclado para confirmar o valor.

Escolha do ciclo de

Até sete entradas podem ser selecionadas para sete ciclos de trabalho de sinal de

trabalho saida diferentes.
Dependendo da entrada ativa, o sinal de relégio Cut tem um ciclo de trabalho
correspondente. A entrada EN deve estar sempre definida para VERDADEIRO.
EN 10% 20% 30% 40% 60% 70% 80% ouT
(Enabl e)
0 0 0 0 0
1 0 0 0 50%
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EN 10% 20% 30% 40% 60% 70% 80% ouT
(Enabl e)

10%
20%
30%
40%
60%
70%
80%
90%

[ R N O N G R O I O N
- OO0l |lOC O =~
Ojlolojlo|jlo|lo |~ |O
O 0olojlo|Oo|=~|O|O
oOjolo|lo|~|O|O|O
OO0~ |O|O|O|O
OOl ~|OjO|lO|O|O
= A OOjlOlO|O|O

NOTA: Exatamente uma das entradas de selegao do ciclo de trabalho (que ndo a Enable input
EN) deve ser 1 (VERDADEIRO) para gerar um sinal de saida do ciclo de trabalho apropriado. A
excegao € o par 10 % e 80 % que gera um ciclo de trabalho de 90 %.

Um sinal 1 (VERDADEIRO) na Enable input EN sem um sinal 1 (VERDADEIRO) em qualquer uma
das entradas de selecdo do ciclo de trabalho ou com multiplos sinais 1 (VERDADEIRO) nas
entradas de selecgao gera um sinal de saida com um ciclo de trabalho de 50 %.

EN=1

CICLO DE
TRABALHO 50%

CICLO DE
TRABALHO 20%

CICLO DE
TRABALHO 40%

CICLO DE
TRABALHO 80%

Tempo .

L
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Seccao 14.6

Paralisacao dos operadores

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
LI GHT CURTAI N com Fungao MJTI NG 399
MJTI NG concorrente 401
MUJTI NG com L - Logico 404
MJTI NG " Seq" sequencial 406
MUJTI NG com T-Légico 409
MUTI NG OVERRI DE 410
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LI GHT CURTAI Ncom Fungédo MJTI NG

Apresentagao

O bloco de fungdes MJUTI NG pode ser usado para contornar o campo de prote¢do de uma cortina
de luz (ESPE) para, por exemplo, colocar uma pega em funcionamento e/ou deixar a zona de
operagao.

O numero maximo de blocos de fungdes MJUTI NG usados em uma configuragéo € 4.

A funcao de paralisagao é controlada por dois ou quatro sensores, sejam eles concorrentes ou
sequenciais para os quatro sensores ou dois sensores logico L ou loégico T e pode ser ativada
somente quando as saidas relacionadas a seguranga ja foram ativadas (a zona de operagao é
liberada). Se ndo, a ativagado da fungao de paralisagdo produz uma mensagem de erro e as saidas
relacionadas a seguranga permanecem desativadas. A paralisagao funciona de acordo com uma
ordem adequada dos sensores de paralisagdo em ambas as dire¢des de transporte, e portanto
dentro e fora da area da zona de operagao novamente.

O bloco de fungdes MJUTI NG deve ser usado com o bloco de fungdes LI GHT CURTAI N.
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O graficos a seguir mostra um exemplo para paralisagao sequencial com quatro sensores A1, A2,
B1 e B2:

-~

@z
Qs
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MUTI| NG concorrente

Apresentagao
O operador MJTI NG com légicas concorrentes realiza a paralisagao do sinal de entrada através
das entradas de sensor S1, S2, S3 e S4. Nesse tipo de paralisagéo, 4 sensores devem ser usados
e a ativagdo de cada sensor é monitorada.

NOTA: Condigao preliminar: o ciclo de paralisagéo pode iniciar somente se os sensores forem 0
(FALSO) e as entradas forem 1 (VERDADEIRO).

(») Property
MUTING “Con”

MUTING “Con” Timeout (s)
Qutput

10
With Enable

Enable Type
Enable/Disable ~

With Muting Out

Direction
BIDIR «

Muting Closing

@
=5
a
=1
3
@

Sensor Time

H
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Parametro Descri¢éo
Timeout (s) Define o tempo, entre 10 seg e infinito, no qual o ciclo de paralisagéo deve ser encerrado.

Se o ciclo nao for completo ao final desse tempo, a paralisagao é descontinuada imediatamente.
With Enable Essa opcéao providencia Habilitar entrada para a funcgédo de paralisagédo. Sem uma Habilitar

entrada, a fungéo de paralisagédo esta sempre ativada.

Dois tipos Ativar estao disponiveis:

o Enable/Disable: se Enable/Disable estiver selecionado, o ciclo de paralisa¢éo é iniciado com
uma borda de subida em Enable input. Um borda de descida em Enable input desativa a
paralisagao, independentemente da condi¢do dos sensores de paralisagao.

o Enable Only: se Enable Only estiver selecionado, o ciclo de paralisagdo deve ser também
iniciado com uma borda de subida na Enable input, mas nao é desabilitado com uma borda
de descida. A Enable input deve ser definida para 0 (FALSO) antes de uma nova borda de
subida poder iniciar o proximo ciclo de paralisagao.

With Muting Out

Quando ativado, fornece uma saida Mut i ng no bloco de fungdes que pode ser usada para
conectar a uma lampada de paralizagao para indicar que paralizagao esta ativo.

Direction

A ordem pela qual os sensores sao ativados.

o Se definida como BIDIR, eles poderéo ser ocupados em ambas as dire¢des:
O De SleS2paraS3eS4
O DeS3eS4paraSleS2

® Se definida como UP, eles poderdo ser ocupados de S1 e S2 para S3 e S4.
o Se definida como DOWN, eles poderado ser ocupados de S3 e S4 para S1 e S2.
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Parametro Descri¢do
Muting Closing Existem dois tipos:
o CURTAIN: se vocé selecionar CURTAIN, a paralisagédo termina quando o sinal de entrada
] Zl:EblllréOR: se vocé selecionar SENSOR, termina quando o terceiro sensor for liberado.
Selecione CURTAIN:
S1 S2 Entrada S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 0 0
Selecione SENSOR:
S1 S2 Entrada S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0
Blind Time Somente com Muting Closing definido como CURTAIN, o tempo cego ¢ ativado apés a
concluséo da transi¢éo do palete (ciclo de paralisagéo fechado), alguns objetos salientes
poderiam ainda ocupar a cortina de luz e enviar a entrada para 0 (FALSO).
Durante o tempo cego, a entrada permanece 1 (VERDADEIRO) O Blind Time pode variar entre
250 ms e 1 segundo.
Sensor Time O tempo maximo entre 2 e 5 segundos entre a ativagdo de dois sensores de paralisagéo.
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MUTI NGcom L - Légico

Apresentagao

O operador MJTI NGcom L - logico realiza a paralisagdo do sinal de entrada através das entradas
S1 e S2 do sensor. Com a paralisagao do tipo L, os sensores S1 e S2 s&do sensores de paralisagéo
de feixe cruzado que monitoram a temporizagdo entre a ativagdo do sensor S1 e S2.

NOTA: Condigao preliminar: o ciclo de paralisagdo pode iniciar somente se S1 e S2 forem 0
(FALSO) e as entradas forem 1 (VERDADEIRO).

MUTING “L”

@ Property
MUTING “L"

With Muting Out

Sensor Time
2s v

End Muting Time
25s ¥

@
s
a
=
=]
@

250 ms «
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Parametros
Parametros Descrigcao
Timeout (s) Define o tempo, entre 10 seg e infinito, no qual o ciclo de paralisagéo deve ser

encerrado.
Se o ciclo nao for completo ao final desse tempo, a paralisagédo é descontinuada
imediatamente.

With Muting Out

Quando ativado, fornece uma saida Mut i ng no bloco de fun¢des que pode ser
usada para conectar a uma lampada de paralizagao para indicar que paralizagao
esta ativo.

With Enable

Essa opgao providencia Habilitar entrada para a fungédo de paralisagdo. Sem uma

Habilitar entrada, a fungéo de paralisagao esta sempre ativada.

Dois tipos Ativar estéo disponiveis:

e Enable/Disable: se Enable/Disable estiver selecionado, o ciclo de paralisagéo é
iniciado com uma borda de subida em Enable input. Um borda de descida em
Enable input desativa a paralisagéo, independentemente da condi¢gdo dos
sensores de paralisagéo.

e Enable Only: se Enable Only estiver selecionado, o ciclo de paralisagéo deve ser
também iniciado com uma borda de subida na Enable input, mas nao é
desabilitado com uma borda de descida. A Enable input deve ser definida para 0
(FALSO) antes de uma nova borda de subida poder iniciar o proximo ciclo de
paralisagao.

Sensor Time

O tempo maximo entre 2 e 5 segundos entre a ativagdo de dois sensores de
paralisacao.

End Muting Time

Define o tempo de atraso da terminagéo da paralisagao, de 2,5 a 6 segundos, depois
que o primeiro sensor tiver sido liberado.

Blind Time

Ativado ap6s a transi¢cdo completa do palete (ciclo de paralisagéo fechado), alguns
objetos poderiam ainda ocupar a cortina de luz e enviar a entrada para 0 (FALSO).
Durante o tempo cego, a entrada permanece 1 (VERDADEIRO) O Blind Time pode
variar entre 250 ms e 1 segundo.
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MJTI NG " Seq" sequencial

Apresentagao

O operador MJUTI NGcom légicas sequenciais realiza a paralisagao do sinal de entrada através das
entradas de sensor S1, S2, S3 e S4. Para paralisagdo sequencial, a fungao requer a ativagao de
cada sensor na seqiiéncia correta para permitir a ocorréncia da paralisagéo.

NOTA: Condigao preliminar: o ciclo de paralisagéo pode iniciar somente se todos os sensores
forem 0 (FALSO) e as entradas forem 1 (VERDADEIRO).

MUTING “Seq”

utput

Timeout (s)
10 J
With Enable
Enable Type
| Enable Only -]

Enable Only ~

With Muting Out

BIDIR =

CURTAIN =

z (o0
5|8
o |15
=]

g
=
w

Blind Time
250 ms =
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Parametro Descri¢éo

Timeout (s) Define o tempo, entre 10 seg e infinito, no qual o ciclo de paralisagcdo deve ser encerrado.
Se o ciclo nao for completo ao final desse tempo, a paralisagéo é descontinuada
imediatamente.

With Enable Essa opgao providencia Habilitar entrada para a fungéo de paralisagdo. Sem uma Habilitar

entrada, a funcéo de paralisagéo esta sempre ativada.

Dois tipos Ativar estéo disponiveis:

o Enable/Disable: se Enable/Disable estiver selecionado, o ciclo de paralisagao € iniciado
com uma borda de subida em Enable input. Um borda de descida em Enable input
desativa a paralisagao, independentemente da condigdo dos sensores de paralisagao.

o Enable Only: se Enable Only estiver selecionado, o ciclo de paralisacédo deve ser também
iniciado com uma borda de subida na Enable input, mas nao é desabilitado com uma
borda de descida. A Enable input deve ser definida para 0 (FALSO) antes de uma nova
borda de subida poder iniciar o préximo ciclo de paralisagéo.

With Muting Out

Quando ativado, fornece uma saida Mut i ng no bloco de fungdes que pode ser usada para
conectar a uma lampada de paralizagéo para indicar que paralizagado esta ativo.

Direction

A ordem pela qual os sensores sao ativados.

o Se definida como BIDIR, eles podem ser ocupados em ambas as diregdes:
O DeSlas4
O Des4asi

o Se definida como UP, eles poderao ser ocupados de S1 e S4.
o Se definida como DOWN, eles poderéo ser ocupados de S4 e S1.
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Parametro

Descri¢do

Muting Closing

Existem dois tipos:

o CURTAIN: se vocé selecionar CURTAIN, a paralisagédo termina com uma borda de
subida do sinal de entrada.

o SENSOR: se vocé selecionar SENSOR, a paralisagdo sera terminada quando o terceiro
sensor for liberado.

Selecione CURTAIN:

S1 S2 Entrada S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 0 1
1 1 X 1 1 1
0 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0
Selecione SENSOR:

S1 S2 Entrada S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 0 1
1 1 X 1 1 1
0 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

Blind Time

Somente com Muting Closing definido como CURTAIN, o tempo cego é ativado apds a
conclusao da transi¢édo do palete (ciclo de paralisagao fechado), alguns objetos salientes
poderiam ainda ocupar a cortina de luz e enviar a entrada para 0 (FALSO).

Durante o tempo cego, a entrada permanece 1 (VERDADEIRO) O Blind Time pode variar
entre 250 ms e 1 segundo.
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MUTI NG com T-Légico

Apresentagao
O operador MJTI NGcom T - légico realiza a paralisagao do sinal de entrada através das entradas
de sensor S1 e S2. Com a paralisagao do tipo T, os sensores S1 e S2 sdo sensores de paralisagao
de feixe cruzado que monitoram a temporizagdo entre a ativagdo do sensor S1 e S2.

NOTA: Condigao preliminar: o ciclo de paralisagédo pode iniciar somente se S1 e S2 forem 0
(FALSO) e as entradas forem 1 (VERDADEIRO).

(=) Property
MUTING “T"

MUTING “T” Timeout (s)

10 J
With Enable
Enable Type

Enable Only ~

With Muting Out

Sensor Time

Parametro Descri¢cdo

Timeout (s) Define o tempo, entre 10 seg e infinito, no qual o ciclo de paralisagéo deve ser encerrado.
Se o ciclo nao for completo ao final desse tempo, a paralisagéo € descontinuada
imediatamente.

With Enable Essa opgao providencia Habilitar entrada para a fungao de paralisagédo. Sem uma

Habilitar entrada, a fung¢éo de paralisagcéo esta sempre ativada.

Dois tipos Ativar estao disponiveis:

e Enable/Disable: se Enable/Disable estiver selecionado, o ciclo de paralisagéo é
iniciado com uma borda de subida em Enable input. Um borda de descida em Enable
input desativa a paralisagéo, independentemente da condigao dos sensores de
paralisagao.

e Enable Only: se Enable Only estiver selecionado, o ciclo de paralisagao deve ser
também iniciado com uma borda de subida na Enable input, mas nao é desabilitado
com uma borda de descida. A Enable input deve ser definida para 0 (FALSO) antes
de uma nova borda de subida poder iniciar o proximo ciclo de paralisagéo.

With Muting Out | Quando ativado, fornece uma saida Mut i ng no bloco de fungdes que pode ser usada
para conectar a uma lampada de paralizagdo para indicar que paralizagéo esta ativo.

Sensor Time O tempo maximo entre 2 e 5 segundos entre a ativagao de dois sensores de paralisagéo.
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MUTI NG OVERRI DE

Apresentagao

O ndmero maximo de fungdes MJTI NG OVERRI DE usadas em uma configuracgéo € 4.

O operador permite o override da entrada de paralisagéo diretamente conectada. O override pode
ser ativado somente se a paralisagao nao estiver ativa (ENTRADA=0) e pelo menos um sensor
de paralisagao estiver ocupado (ou a cortina de luz estiver ocupada). O override termina quando
a cortina de luz e os sensores forem liberados e a saida alterar-se para a logica 0 (FALSA).

MUTING
OVERRIDE

equest

(=) Property
MUTING OVERRIDE

Manual Reset

Reset Type

verQut

With Occupied Sensors

Timeout (s)
900 :

Override Mode
Spring return key «

With OverOut
With Request

O override pode ser definido como o0 modo de agéo pressionamento continuo ou mantida:

Modo Descrigao
Override com agéo Essa fungao é ativada quando o comando de override é ativado (override=1)
impulsionada O override termina quando a cortina de luz e os sensores sao liberados

(intervalo livre) ou quando o tempo limite expirar. A fung@o pode ser reiniciada
somente se o comando de override for reativado (override=1).

Override com monitor de
acao de pressionamento
Unico

Essa fungao deve ser ativada mantendo-se o comando de override ativo

(override=1) durante todas as a¢des subsequentes. No entanto, um novo
override pode ser ativado, desativando e reativando o comando.

Quando a cortina de luz e os sensores forem liberados (intervalo livre) ou
quando o tempo limite expirar, o override termina sem a necessidade de

outros comandos.
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Parametros
Parametro Descrigcao
With Occupied Deve ser selecionado com "T" sequencial, paralisagao simultanea; com "L", a paralisagao nao
Sensors € necessaria para selecionar esta opgao.
NOTA: Caso contrario, uma adverténcia sera exibida na fase de compilagéo e no relatério.
Condicdes a serem verificadas para ativacéo do override:
With sensors | Sensor Cortinade luz | Entrada | Solicitagdo de | Saida de
occupied ocupado ocupada Override override
X X - 0 1 1
- - X 0 1 1
X - 0 1 1
X X 0 1 1
Timeout (s) Usado para definir o tempo, entre 10 seg e o infinito, quando a fungao de override deve

terminar.

Override Mode

Usado para configurar o tipo de override (agéo de pressionamento continuo ou mantida).

With OverOut

Usado para ativar uma saida de sinalizagao ativa de override (ativa quando VERDADEIRO).

With Request

Usado para ativar uma saida de sinalizagao (ativa quando VERDADEIRO) indicando que a
funcao de override pode ser ativada.
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Seccao 14.7

Funcdes variadas

Conteudo desta secgéo
Esta seccéo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
SERI AL QUTPUT Fungéao 413
Bloco de fungbes NETWORK 415
RESET Fungéao 420
Funcdes | nterpage In e Interpage Qut 421
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SERI AL QUTPUT Fungao

Apresentagao
A fungdo SERI AL OUTPUT fornece o estado de saida de até 8 entradas, classificando as
informacoes.

(=) Property
SERIAL OUTPUT

In1 SERIAL OUTPUT Inputs number
g

Mode Select
utput =

Bit duration (ms)
40

Intercharacter duration (ms)
100 J

Principios de funcionamento
Esse operador produz o estado das entradas conectadas de 2 maneiras diferentes:

Mode Select Descricao

Asynchronous 1. O estado da linha na condicéo ocioso é 1 (VERDADEIRO);

2. O sinal de transmissao de dados inicial € 1 bit = (FALSO);

3. Transmisséo de n bits com o estado das entradas codificadas
conectadas usando a codificagdo Manchester:
O Estado 0: borda de subida do sinal no centro do bit
O Estado 1: borda de descida do sinal no centro do bit

4. O intervalo entre caracteres esta definido como 1 (VERDADEIRO) para
permitir a sincronizagéo de um dispositivo externo.

stat,

Output | | |

Com o método assincrono, a saida do relégio ndo esta presente.
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Mode Select Descri¢éo

Synchronous 1. A saida e o relégio na condigéo ocioso sédo 0 (FALSO).

2. Atransmissdo de n bits com o estado de entrada usando CQut put como
dados e O ock como base de tempo.

3. O intervalo entre caracteres é 0 (FALSO) para permitir a sincronizagao
de um dispositivo externo.

DEnnogn

Parédmetros

Parametro Descrigao

Inputs number Define o nimero de entradas do bloco de fungdes, que podem ser de 2 a
8 (assincronas) ou de 3 a 8 (sincronas).

Bit duration (ms) Insira o valor correspondente ao tamanho de cada bit Unico (entrada n) no
trem de impulso que realiza a transmissao.
® De 40 a 200 ms (incrementos de 10 ms)
® De 250 ms a 0,95 s (incrementos de 50 ms)

Intercharacter duration (ms) Insira o tempo que deve passar entre a transmisséo de um trem de impulso
e o préximo.
® De 100 ms a 2,5 s (incrementos de 100 ms)
® De 3 a6 s (incrementos de 500 ms)

NOTA: O desempenho da fungédo SERI AL OUTPUT é variavel dependendo dos tempos do ciclo,
da configuragado e de outros fatores que podem impactar o desempenho. Realize uma validagao
completa para confirmar que a temporizagao é adequada para sua aplicagéo.
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Bloco de fungdes NETWORK

Apresentagao

O bloco de fungdes NETWORK é usado para distribuir os comandos Stop e Reset através de uma
rede cabeada. Use Net wor k_i n e Net wor k_out para trocar os sinais de emergéncia, parar e
reinicializar entre os diferentes nés.

r_- Property
NETWORK

NETWORK Qutput Enable Network Reset

Yetwork_Out Enable Error Out
rrorOut

Principios de funcionamento

Esse bloco de fungdes permite que os comandos Stop e Reset sejam distribuidos em uma rede
de controlador local cabeada.

O bloco de fungdes Net wor k requer o seguinte:

A entrada Net wor k_| n conectada a uma entrada unica ou dupla deve ser conectada a saida
Net wor k_Qut da unidade precedente na rede local.

A saida Net wor k_CQut esta logicamente conectada a um bloco de fungdes de saida STATUS
ou a bloco de fungdes de saida OSSD e deve ser conectada a entrada Net wor k_| n da unidade
seguinte na rede local.

As entradas St op_I| n e Reset _| n devem ser conectadas para os dispositivos de entrada que
atuarem como Stop (por exemplo, E- STOP) e Reset (SW TCH), respectivamente.

A entrada | n pode ser conectada livremente no diagrama (por exemplo, blocos de fungéo de
entrada ou resultados de combinagdes légicas).

O Qut put pode ser conectado livremente no diagrama. Qut put esta definido como 1
(VERDADEIRO) se a entrada | n estiver definida para 1 (VERDADEIRO) e o bloco de fungdes
tiver sido reiniciado.

Parametro Descrigao

Enable Network Reset Quando selecionado, permite que a rede de distribuigao reinicialize o bloco

de fungdes.
Se nao estiver ativado, o bloco de fungdes pode ser reinicializado via
entrada Reset _| n local.

Enable Error Out Se selecionado, ativa a presenca do sinal de Err or Cut .
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Exemplo de aplicacao

Parada de emergéncia Parada de emergéncia
Mestre Mestre
Redefinir Redefinir
Net_in Net_out Net_in Net_out
———————————————————————————————— >
/"Paradade |
Parada de emergéncia : emergéncia |
|
Redefinir “Redefinir
Net_out Net_in MNet_out MNet_in

NOTA: O comprimento maximo do cabo € 100 m (328 pés).

E necessario cuidado quando trabalhar em rede com controladores para evitar longos tempos de

resposta.

A ATENCAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Nao conecte mais de 10 mestres Controladores de seguranga modular a configuragdo da rede.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

No exemplo de aplicagéo acima, aplica-se o seguinte no momento em que é ligado.

1. O Qut put dos varios nos esta na condigéo 0 (FALSO).

2. O sinal STOP é enviado através da linha Net wor k_Qut (Net _out ).

3. Quando o comando Reset for pressionado em um dos nds, todos os nos que estiverem
presentes serdo iniciados quando o sinal START for enviado.

4. Como resultado final, o Qut put de todos os nés conectados estara na condigéo 1
(VERDADEIRO) se as varias entradas | n estiverem na condi¢gdo 1 (VERDADEIRO).

5. O sinal RUN é enviado através da rede de 4 nds presente.

416
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A ATENCAO
OPERAQAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e O comando RESET tem que ser instalado fora da zona de operagdo em uma posigéo na qual
a zona de operagao e a area de trabalho completa relacionada estao claramente visiveis.
e Nao pode ser possivel operar o comando RESET na zona de operagao.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

No exemplo de aplicagdo acima, aplica-se o seguinte quando a parada de emergéncia é

pressionada em um dos quatro nés

1. A saida movimenta-se para a condigéo 0 (FALSO).

2. O sinal STOP é enviado através da linha Net wor k_Qut (Net _out ).

3. O proximo né recebe o comando de parada e desativa a saida.

4. O comando de parada gera o comando de parada para todas as linhas de Net wor k_I n
(Net _i n) e Net wor k_Qut (Net _out).

. Como resultado final, a saida de todos os nés conectados estdo na condigéo 0 (FALSO).

. Quando a parada de emergéncia for restaurada para a posigao normal, todos os nés poderao
ser reiniciados ao enviar um sinal START com uma Unica reinicializagao. Esta ultima condicao
nao ocorre quando Enable Network Reset nio estiver ativo. Nesse caso, deve ser usado o
método de reinicializagdo local.

[e ) 4]

Tempo de resposta

O tempo de resposta de inicializagédo da rede a partir da parada de emergéncia é dado pela
férmula:

trot= [(212 ms x numero de controladores) — 260 ms]
Um maximo de 10 controladores de XPSMCMCP0802+ podem ser conectados juntos.

Exemplo de rede de 4 nés:

Master Master 1 Master 2 Master3
12,6 ms 164 ms 376 ms 488 ms
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12,6 ms

- ms/ . \
Master,
\@ /64 ms

376 ms

O grafico abaixo mostra a saida | n do bloco de fungdes NETWORK de um dos 4 nds que se

movimentam para a condigéo 0 (FALSO):

1. A saida local movimenta-se para a condigao 0 (FALSO).

2. O sinal RUN continua a ser enviado através das linhas Net wor k_Qut (Net _out ).

3. Os estados dos nds restantes permanecem inalterados.

4. Nesse caso, deve ser usada a reinicializagéo local.
O LED Reset _i n pisca para indicar esta condigao. Todos os nds podem ser reiniciados
enviando o sinal START com uma unica reinicializagao.
Esta condigdo ndo ocorre quando Enable Network Reset néo estiver ativo. Nesse caso, deve
ser usado o método de reinicializagao local.
As entradas Reset _i ne Net wor k_I n (Net _i n) e a saida Net wor k_Qut (Net _out ) podem
ser mapeadas somente para os pinos de E/S do mestre.
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O grafico a seguir mostra um exemplo de configuragao usando o bloco de fungdes NETWORK:

Sinais do bloco de fungdes de rede

Input 4 (CP0B02)/P20

Input 2 (CP0B02)/P18

FBK_RST1/PT

Network_I'n Net wor k_Qut (OSSD) | Net wor k_Qut Reset _In
(Status)

LED E EX IN ouT STATUS RST
STATUS |PARAR DESLIGADO | DESLIGADO | vermelho DESLIGADO DESLIGADO

APAGAR | DESLIGADO |intermitente | Vermelho/verde intermitente intermitente

(intermitente)

EXECUT | DESLIGADO | LIGADO verde LIGADO LIGADO

AR

Erro LIGADO intermitente | — - -
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RESET Fungao
Apresentagao

A fungdo RESET inicia uma reinicializagédo da fungdo quando ocorre uma transigdo OFF-ON-OFF
na entrada correspondente, que dura menos de 5 s.

NOTA: A fungdo RESET né&o ¢ iniciada quando a transicdo OFF-ON-OFF na entrada
correspondente dura mais de 5 s.

Vocé pode usar a fungdo RESET para reinicializar erros detetados sem desconectar a energia do
sistema, desde que a causa do erro tenha sido removida.
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Fungdes | nterpage In e Interpage Cut

I nterpage In

O operador | nt er page | n ativa a reutilizagao de uma saida de um bloco de fungao. O operador

simplifica a area de trabalho usando esta fungdo sempre que a saida for solicitada em varios
locais.

A Property
Interpage In

@ Connection name

O operador esta conectado a entrada do bloco de fungdes, por exemplo: OSSD. Ao operador deve
ser dado o mesmo nome Unico usado no bloco de fungdes do operador | nt er page Qut .

I nt er page Qut
O operador | nt erpage Qut ativa a reutilizagdo de uma saida de um bloco de fungéo. O
operador esta conectado a saida do bloco de fungdes, por exemplo LI GHT CURTAI N. Deve ser

dado um unico nome ao operador, € entdo o valor pode ser reutilizado varias vezes ao inicializar
o operador | nterpage | ncom o mesmo nome Unico.

~ | Property
Interpage Out

Connection name
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No exemplo a seguir, a saida do bloco de fungdes LI GHT CURTAI Nesta conectada ao operador
I nt erpage Qut . O operador | nt er page | n é usado para conectar-se a duas saidas OSSD
na configuragao.

(Input 1 (CP0802) /P17

(input 2 (cP0802) /P18
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Cabdigos de erro

Visdo geral

Se um erro for detetado, o sistema de controlador providencia um cédigo de erro correspondente
para SoSafe Configurable.

Para ler o codigo, proceda da seguinte maneira:

e Conecte o controlador do XPSMCMCP0802- (indicando E IN ou E EX pelo LED) ao
computador usando o cabo de configuragdo USB/Mini B-USB.

e Abrir SoSafe Configurable. Uma janela popup aparece com o cddigo associado.

A tabela a seguir lista os cédigos de erro e sua solugao:

Code Descri¢cdo Solugéo
19D O controlador e os moédulos de expansdo do | Verifique se os conectores e os médulos de
20D XPSMCMCP0802+ ndo tém a mesma expansao do XPSMCMCP0802- estao
configuragéo de hardware ou software. conectados corretamente.
66D Duas ou mais unidades da mesma referéncia | Verifique os conectores dos terminais 2 e 3
de modulo detetadas com o mesmo enderego | para os modulos de expansao para encontrar
de no. duplicagéo no enderego de né.
68D O numero maximo de médulos de expansdo | Remova o excesso de modulos de expansao.
foi excedido. A limitacéo é de 14 mddulos de expansao por
controlador, excluindo os médulos de relé e
modulos de comunicagao).
70D Um ou mais moédulos de expansao detetaram | Verifique os conectores dos terminais 2 e 3
uma alteragao no nimero de enderegos de né. | para os médulos de expansao.
73D Um maédulo de expanséo detectou um Verifique os indicadores de LED do médulo
problema de fiagdo externo. e/ou o codigo do diagnodstico no software.
96D a 101D Cartdo de memoria fora de funcionamento. Substitua o cartdo de memoria
(ver pdgina 183).
137D XPSMCMROO0004 ou XPSMCMROO0004DA - | Verifigue a conexao com os contactores de
erro de monitoragao de dispositivo externo comentario externo.
(EDM) detetado no relé 1 e 2 quando usado na
categoria 4.
147D XPSMCMRO0004 ou XPSMCMROO0004DA -
erro de monitoragédo de dispositivo externo
(EDM) detetado no relé 2 e 3 quando usado na
categoria 4.
157D XPSMCMRO0004 ou XPSMCMROO0004DA -
erro de monitoragé@o de dispositivo externo
(EDM) detetado no relé 3 e 4 quando usado na
categoria 4.
131D Hardware de XPSMCMEN?- - uma desconexao | Verifique a conexado dos sensores de
do sensor de proximidade 1 ou 2 foi detetada. | proximidade.
426 EIO0000001993 04/2018




Informagdes de diagnostico

Code

Descri¢édo

Solugdo

132D

Hardware de XPSMCMENO0200¢¢ - uma

desconexao do codificador 1 ou 2 foi detetada.

Verifique a conexao do codificador.

133D (proxy 1)
140D (proxy 2)

Médulo XPSMCMEN:e:
Fregliéncia excessiva detetada na entrada de
proximidade.

A freqUiéncia de entrada deve ser < 500 KHz.

136D (codificador 1)
143D (codificador 2)

Modulo XPSMCMEN-®:

Os sinais de entrada do codificador ndo sao
como previstos (ciclo de trabalho,
deslocamento de fase).

O ciclo de trabalho deve ser 50 + 33% do
periodo (HTL, TTL).

O deslocamento de fase deve ser 90° + 45°
(HTL, TTL); ndo aplicavel para SinCos.

138D (codificador 1)
145D (codificador 2)

Moédulo XPSMCMENEe:
Fregliéncia excessiva detetada na entrada do
codificador.

A freqiiéncia de entrada deve ser <500 KHz
(TTL, SinCos) e < 300 kHz (HTL).

142D Hardware de XPSMCMENOQ100Q¢+ - uma Verifique a conexao do codificador 1.
desconexao do codificador 1 foi detetada.
144D Hardware de XPSMCMEN?- - uma desconexao | Verifique a conexao do sensor de
do sensor de proximidade 1 foi detetada. proximidade 1.
152D Hardware de XPSMCMENO0200¢++ - uma Verifique a conexao do codificador 2.
desconexao do codificador 2 foi detetada.
154D Hardware de XPSMCMEN?« - uma desconexao | Verifique a conexao do sensor de
do sensor de proximidade 2 foi detetada. proximidade 2.
194D Saida de estado sélido 1 no Verifiqgue a conexao da saida digital (OSSD1)
197D XPSMCMCP0802+ ou no LED do médulo de | relativa ao moédulo que contém o LED E EX .
198D expanséo E EX.
199D
201D
202D
203D
205D
208D Saida de estado sélido 2 no Verifiqgue a conexao da saida digital (OSSD2)
211D XPSMCMCP0802+ ou no LED do médulo de | relativa ao médulo que contém o LED E EX.
212D expanséao E EX.
213D
215D
216D
217D
219D
222D Saida do médulo de expansao 3 no Verifigue a conexao da saida digital (OSSD3)
225D XPSMCMCP0802+ ou no LED do modulo de | relativa ao médulo que contém o LED E EX .
226D expansao E EX .
227D
229D
230D
232D
233D
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Code Descri¢éo Solugéo

236D Saida de estado solido 4 no Verifiqgue a conexao da saida digital (OSSD4)

239D XPSMCMCP0802+ ou no LED do médulo de | relativa ao médulo que contém o LED E EX .

240D expanséo E EX.

241D

243D

244D

245D

247D
Outros codigos estao relacionados com erros internos. Se esse erro detetado persistir apés um
reinicio do sistema, substitua o produto afetado.

Code Descrigao Solugao

1D para 31D Erro do microcontrolador detetado. Tente reiniciar o sistema. Se o erro detetado

32D para 63D

Erro da placa principal detetado.

64D para 95D

Erro de comunicagédo entre as unidades
detetadas.

persistir, substitua o erro afetado.

96D para 127D

Erro detetado no cartdo de memoéria.

Substitua o cartdo de memoria

128D para 138D Moédulo XPSMCMRO0004+
Erro relé 1 detetado.

139D para 148D Moédulo XPSMCMRO0004+
Erro relé 2 detetado.

149D para 158D Moédulo XPSMCMRO0004+
Erro relé 3 detetado.

159D para 168D Médulo XPSMCMRO0004+

Erro relé 4 detetado.

128D para 191D

Unidades de erro XPSMCMRO0004+ ou
XPSMCMEN-

192D para 205D

OSSD1 erro detetado.

206D para 219D

OSSD2 erro detetado.

220D para 233D

OSSD3 erro detetado.

234D para 247D

OSSD4 erro detetado.

Tente reiniciar o sistema. Se o erro detetado
persistir, substitua o erro afetado.
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Exemplos de diagnésticos

Exemplo 1
Neste exemplo, o | nput 1 (conectado ao méduloXPSMCMCP0802¢), é testado com o sinal de
teste T1. Durante a conexao, o 24 Vdc é conectado ao | nput 1 ao invés do sinal de teste T1.

Os campos de codigo de indice e diagndstico de E/S assumem os valores 1 - 20 para indicar os
diagndsticos no | nput 1 do médulo XPSMCMCP0802- (erro de conexéo detectado).
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Exemplo 2

Neste exemplo, o indice de E/S corresponde ao bloco légico e ndo ao terminal fisico no médulo
XPSMCMCP0802-.

O elemento Two Hand Contr ol conectado aos terminais fisicos | nput 1 el nput 2
corresponde ao indice de E/S numero 1, e a parada de emergéncia (E- STOP) conectada aos
terminais | nput 3 el nput 4 corresponde ao indice de E/S numero 2.

Exemplo 3
Neste exemplo, o | nput 1 esta conectado ao méduloXPSMCMDI1600- e ¢ testado com o sinal
de teste T1.
Durante a conexao, o 24 VVdc é conectado ao | nput 1 ao invés do sinal de teste T1.

O | nput 1 tem cédigo de diagndstico 10 (erro OUT_TEST) e 0o OQUT_TEST T1 tem cédigo de
diagnostico 8 (erro de conexao detectado).
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Exemplo 4
Neste exemplo, a fungao de reinicializagao manual é ativada em OSSD 1. O botédo conectado a
I nput 1 é pressionado sem enviar um comando de reinicializagao.

e Os campos de cddigo de indice e diagnostico de E/S assumem os valores 192 - 2.
e Indicagdo do diagndsticoem OSSD 1Ae OSSD 1B (192 = primeira saida).
e Indicagdo do cddigo de diagnostico: 2 = aguardando por OSSD para reiniciar.
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indice remissivo

B

barramento de campo

XPSMCMe, 766

XPSMCMCOO0000COe, 767
XPSMCMCOO0000EC., 767
XPSMCMCOOO000EI., 767
XPSMCMCOO0000EMe, 767
XPSMCMCOO0000MB-, 767
XPSMCMCOO0000PB-, 767
XPSMCMCOO0000UB-, 767

C

carga indutiva, protecao de saida
protecdo de saida, carga indutiva, 42

cartdo de memoria
XPSMCMMEO0000, 783

conector do plano de fundo
XPSMCMCNO000SG, 786

controlador
XPSMCMCP0802., 50

F

fiagédo, 38

M

module
XPSMCMERO0002e, 772
modulo
XPSMCMDI0800-, 73
XPSMCMDI1200MTe, 87
XPSMCMDI1600e, 80
XPSMCMDOO0002e, 94
XPSMCMDOO0004., 703
XPSMCMERO0004-, 720
XPSMCMMX0802¢, 63
XPSMCMROO0004., 739
XPSMCMROO0004DA., 749

modulos
XPSMCMCOO0000Sx, 759
XPSMCMENs., 728

X

XPSMCMe
barramento de campo, 766
XPSMCMCNO0000SG

conector de plano de fundo, 786

XPSMCMCO0000CO-

barramento de campo, 767
XPSMCMCOOO000EC-

barramento de campo, 767
XPSMCMCOOQO000EI-

barramento de campo, 767
XPSMCMCOO0000EM-

barramento de campo, 767
XPSMCMCOO0000MB-

barramento de campo, 767
XPSMCMCOO0000PB-

barramento de campo, 767
XPSMCMCO0000Sx

modulos, 759
XPSMCMCO0000UB-

barramento de campo, 767
XPSMCMCP0802-

controlador, 50
XPSMCMDI0800-

modulo, 73
XPSMCMDI1200MT-

modulo, 87
XPSMCMDI1600-

modulo, 80
XPSMCMDOO0002-

modulo, 94
XPSMCMDO0004+

modulo, 703
XPSMCMEN-

modulos, 728
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indice remissivo

XPSMCMERO0002¢
module, 772
XPSMCMERO0004-
modulo, 720
XPSMCMMEO0000

cartao de memoria,

XPSMCMMX0802¢
modulo, 63

XPSMCMRO0004-
modulo, 739

XPSMCMROO0004DA-
modulo, 749
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